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VAROVNA USTANOVENI

Oddil 1| Varovna ustanoveni

Tento symbol, uvadény v tomto manualu, je pouzit za Géelem zvySeni pozornosti u zvlasté daleZitych témat
A tykajicich se instalace a provozu softstartérti série MVS.

Varovna ustanoveni nemohou zahrnout viechny mozné ptipady vzniku $kod na vybaveni, ale mohou zdUraznit bézné priciny
jejich vzniku. Je odpovédnosti personalu, aby si pred zapocetim instalace, provozu nebo Udrzby soft startéru precetl a
porozumél vsem pokyniim uvedenym v tomto manudlu, aby dodrZoval veskera pravidla bezpecné prace s elektrickymi
zafizenimi, véetné noseni vhodnych ochrannych pomcek, a aby v pfipadé provozu zafizeni za podminek, které nejsou

v tomto manualu uvedeny, vyhledal odbornou pomoc.

e Pred instalaci, provozovanim startéru nebo provadénim udrzby na ném, si peclivé prostudujte a pochopte cely
manudl. Dodrzujte vSechny platné mistni a narodni predpisy.

e Pouzivejte vhodné ochranné prostredky a dodrzujte bezpecné postupy prace s elektrickymi zafizenimi.

e Pri praci s elektrickymi zatizenimi pouZivejte pouze elektricky izolovana naradi, obleceni a ochranné prostredky.

e Pred zapocetim provadéni udrzby startéru jej odpojte od pfivodniho napdjeni a ujistéte se, Ze je vybit.

e Priurceni, zda je startér vybit, se nespoléhejte na vizualni ukazatele, jako je poloha vypinace nebo odstranéna
pojistka. VZdy predpokladejte, Ze je zatizeni nabito, dokud neni zkontrolovano radné kalibrovanym méficim zafizenim
a lze tak s jistotou potvrdit, Ze je zafizeni vybito a uzemnéno.

e Pred zapocetim provadéni jakékoliv udrzby soft startér zcela odpojte od pfivodniho napajeni.

e Pro potvrzeni, zda neni zafizeni pod proudem, vZdy poufzijte radné kalibrované méfici zafizeni.

e Pred zapocetim provadéni udrzby startéru zajistéte, aby bylo zafizeni vybito jeho uzemnénim pfipojenim ke
vhodnému zemnicimu zafizeni.

e Pfitomnost Zeleznych pilin uvnitt skiiné maze zpUsobit selhani vybaveni.

e Nenapajejte vstupni svorky fidiciho obvodu. Jedna se o aktivni 24VDC vstupy a musi byt ovladany kontakty bez napéti.

e Kontakty nebo pfepinace ovladajici fidici vstupy musi byt vhodné pro nizkonapétové, slaboproudé prepinani (tj.
pozlacené kontakty nebo podobné).

e Kabely vedouci ke vstuptm fidiciho obvodu musi byt fadné oddéleny od pfivodniho napajeni a pfivod( k motoru.

o Neékteré civky elektronickych stykacl nejsou vhodné pro pfimé prepinani pomoci relé namontovanych na PCB. Pro
ujisténi se o vhodnosti prosim kontaktujte vyrobce/dodavatele stykaca.

Tyto priklady a schémata zde v tomto manualu slouZi pouze jako informativni. Informace zahrnuty v tomto manualu
podléhaji zménam bez predchoziho upozornéni. V Zadném pripadé nebude prijata odpovédnost za pfimé, nepfimé nebo
nasledné skody nasledkem pouziti nebo aplikace tohoto zafizeni.

VAROVANI — NEBEZPECI ELEKTRICKEHO SOKU

Soft startéry MVS, pfi jejich pfipojeni k pfivodnimu vedeni, jsou uvniti pod nebezpecnymi napétimi. Pouze
kompetentni elektrikar by mél provadét elektrickou instalaci. Nespravna instalace motoru nebo soft startéru
mUZe mit za nasledek selhani vybaveni, zavazna poranéni nebo smrt. DodrzZujte pokyny uvedené v tomto
manudlu a mistni predpisy tykajici se bezpecné prace s elektrickymi zafizenimi.

ZKRAT
Soft startéry MVS nejsou zcela odolné vici zkratim. Po prudkém pretizeni nebo po zkratu by méla byt funkce
startéru kompletné otestovana.

UZEMNENI, JISTENI FAZI
Za instalaci spravného uzemnéni, jisténi fazi, dle pokyn( bezpecné prace s elektrickymi zatizenimi, odpovida
uzivatel nebo osoba provadéjici instalaci.

RIZIKO ELEKTRICKEHO OBLOUKU
U soft startérd se vyskytuje riziko vzniku elektrického oblouku. V ptipadé, kdy je narusena izolace mezi dvéma
vodici nebo jiZ izolace neni schopna snést vysoké napéti, dochazi skrz vzduch ke zkratu. To mUiZe zpUsobit fazovy

> BB b

zkrat nebo fazovou poruchu.

Soft startéry spole¢nosti AuCom byly navrzeny, aby zmirnili nasledky vzniku oblouku, je vSak odpovédnosti
technika dané oblasti, aby zajistil, Ze je personal chranén pred zavaznymi zranénimi nasledkem elektrického
oblouku.
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PrestoZe je to nepravdépodobné, mize byt elektricky oblouk zplsoben:

e Znecisténim isolace zpUsobené zhorSovanim stavu v pribéhu c¢asu.

e Nedostate¢nym isola¢nim systémem na svorkach.

e Prepétim.

e Nesprdvné nastaveni koordinace ochrany.

e Prehtivani okoli kontaktu vzhledem k nespravnému utazeni spoja.

e Zanechani nezadoucich ¢astic, zahrnujicich kovové piliny, drobné skiidce, naradi nebo vybaveni idrzby uvnitf startéru.

©2007-2008 AuCom Electronics Ltd. VSechna prava vyhrazena.
Vzhledem k tomu, Ze spole¢nost AuCom neustale zlepsuje své produkty, vyhrazuje si pravo na zmény ve specifikacich svych
produktt kdykoliv, bez predchoziho upozornéni. Texty, schémata, obrazky a kterékoliv jiné literarni nebo umélecké prace
pritomné v tomto dokumentu, jsou chranény autorskymi pravy. UZivatelé mohou ¢ast materidlu kopirovat pro svou vlastni
potrebu, ale ne za jakymkoliv jinym Géelem bez predchoziho souhlasu AuCom Electronics Ltd. Spole¢nost AuCom usiluje o
to, aby zajistila, Ze informace obsaZzené v tomto dokumentu, véetné obrazkd, jsou spravné, ale nebere odpovédnost za
jakékoliv chyby, opomenuti nebo odlisnosti od hotového produktu.
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Oddil 2 Obecny popis

2.1 Piehled

MVS poskytuje kompaktni a robustni feseni plynulého spusténi pro fizeni elektromotort o stfednich hodnotach
napéti. Soft startéry MVS poskytuji celou fadu motor( a vlastnosti ochran systému a byly navrzeny pro spolehlivy
provoz v téch nejnarocnéjsich podminkach instalace.

Kazdy MVS soft startér se sklada ze dvou prvka:
e Elektricka sestava
e Ridici modul
Elektricka sestava a fidici modul jsou dodavany jako par a sdili stejné sériové Cislo. Pri instalaci je nutné dat pozor,

aby k sobé fidici modul a silova soustava nalezeli.

Kazda MVS je také dodana se dvéma optickymi kabely pro pfipojeni fidictho modulu k elektrické sestavé a tremi
nevodivymi vodicimi sestavami, coZ umozriuje, aby byl soft startér vyzkousen s nizkonapétovym elektromotorem
(<500 VAC).

2.2 Seznam vlastnosti

Spousténi
e Konstantni proud UZivatelské rozhrani
e NarUst proudu e LEDky stavu startéru
e Zaznam udalosti (99 poloh, v¢. data a Casu)
Zastaveni e Zaznam odpojeni (8 poloh, v&. data a ¢asu)
* Dobéh setrvacnosti e Pocitadla (starty, provozni hodiny, kWh)
* Pozvolné (Soft) zastaveni e Méfeni (proud, napéti, Gcinik, kwh)
e UZivatelsky programovatelnd méfici obrazovka
Ochrana

TR e Viceurovnova ochrana heslem
e Podpéti/Prepéti 9 ] )
v , e e Tlacitko nouzového zastaveni

e Frekvence pfivodniho napdjeni

e Fazova sekvence Pfipojeni k napajeni

e Zkrat tyristoru e 50Aaz390A, jmenovity

e Pretizeni motoru (teplotni model) e 2300 VAC a3 13800 VAC

e Okamzity nadproud (dva stupné)

e Casové-nadproud Prislusenstvi (volitelné)

e Chyba uzemnéni e Modbus RTU rozhrani

e Podproud e Profibus rozhrani

e Proudova nerovnovaha e DeviceNet rozhrani

e Termistor elektromotoru e Rizeni synchronniho motoru
e Nadmérnda doba spousténi e PCsoftware

e Silovy obvod e Prepétovd ochrana

e Pomocné odpojeni e Napdjeci transformator fizeni

e Transformator MV/LV fizeni

Rozhrani
e Vstupy dalkového ovladani

(3 x pevné, 2 x programovatelné)
e Relé vystupy

(3 x pevné, 3 x programovatelné)
e Analogovy vystup

(1 x programovatelny)
e Sériovy port (s modulem)




OBECNY POPIS

2.3

Klicové vlastnosti

Softstartéry MVS nabizeji nékolik specialnich funkci, pro zajisténi jednoduchého pouziti a umoznéni optimalniho
fizeni elektromotoru ve vSech okolnich podminkach a pro vSechna mozna pouziti.

e Upravitelna ochrana
MVS nabizi komplexni ochranu k zajisténi bezpecného provozu elektromotoru a softstartéru. Vlastnosti ochrany
mohou byt do znacné miry upravitelné tak, aby presné odpovidaly poZadavk(m instalace.

Pro nastaveni podminek, pfi kterych se jednotlivé mechanismy aktivuji, zvolte skupinu parametri 3.

Piklad: pouZijte parametr 3-A Uroveri podproudu pro nastaveni odpojeni pfi podproudu a parametr 3-B
OdloZeni odpojeni pri podproudu pro nastaveni zpoZdéni odpojeni.

Pro vybér odezvy softstartéru pfi aktivaci ochranného mechanismu poufZijte skupinu parametrtd 21. Kazda ochrana
Ize nastavit tak, aby startér odpojila, aktivovala varovnou signalizaci nebo aby byla ochrana ignorovéana. Vsechny
aktivace ochran jsou zaznamenany v zaznamu udalosti bez ohledu na nastaveni tfidy ochrany.

Priklad: PouZijte parametr 21-B Podproud pro vybér odezvy pti odpojeni z divodu podproudu (odpojeni,
varovani nebo zapis do zdznamu). Vychozi odezva je odpojeni.

POZNAMKA

Softstartéry MVS maji nastavené body odpojeni, aby bylo zajisténo, Ze jejich provoz zistane v ramci
moznosti softstartéru. Tato vnitfni body odpojeni nelze potlacit. Rovnéz nékteré chyby uvniti MVS
také zabrani provozu softstartéru. Viz Odstrariovdni zdvad na strané 62 ohledné podrobnosti.

e Pokrocily model predvidani teploty

Inteligentni teplotni modelovani umozriuje softstartéru predvidat, zda je elektromotor schopen Uspésného spusténi.
MVS vyuziva informace z predeslych spusténi k vypoctu dostupné teplotni kapacity elektromotoru a povoli pouze
spusténi, u kterého se predvida, Ze bude Uspésné.

Tuto vlastnost Ize aktivovat nebo deaktivovat pouZitim parametru 3-L Kontrola teploty pfi restartu.

e Komplexni zaznamendvani udalosti a odpojeni
MVS ma 99 mistny zaznam udalosti pro ukladani informaci tykajici se provozu softstartéru. Samostatny zaznam
odpojeni uklada podrobné informace tykajici se poslednich 8 odpojeni.

e Informacni obrazovky

Velkoformatové obrazovka umozriuje MVS jasné zobrazovat dilezité informace. Komplexni informace o méreni,
podrobnosti o stavu startéru a pribéh posledniho spusténi umozriuji snadné monitorovani vykonu startéru
nepretrzité.

e Dvé sady parametrl
MVS Ize naprogramovat s pomoci dvou samostatnych sad provoznich parametrt. To umoZznuje softstartéru fidit
motor ve dvou odliSnych spoustécich a zastavovacich konfiguracich.

Druhé nastaveni elektromotoru (skupiny parametrd 12 az 13) jsou idedlni pro asynchronni krouzkové motory,
dvourychlostni motory nebo konvencni (klecové) elektromotory, které mohou startovat za dvou réznych podminek
(jako napfriklad zatizené a nezatizené dopravni pasy).

POZNAMKA
Softstartéry MVS nejsou vhodné pro fizeni dvou samostatnych motor(. Druha sada parametrd by
méla byt pouZita pouze pro sekundarni konfiguraci primarniho motoru.

MVS poufZije sekundarni nastaveni motoru pro fizeni a start, je-li tak instruovano skrz programovatelny vstup (viz
parametry 4-C a 4-D Vstup A nebo B Funkcnost).

e Opticka vlakna

MVS pouZiva spojeni pomoci dvojitych optickych vldken mezi nizkonapétovym Fidicim modulem a vysokonapétovou
silovou soustavou kv(li elektrické izolaci. Toto optické vlakno zjednodusuje instalaci MVS startérd, urcenych

k montdzi do ramu, do zékaznikem stanovenych paneld.
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2.4

Kédy modelt

MVS

03212.8B

V02 = 2300
V03 = 3300
V04 = 4160
V06 = 6600
VQO7 = 7200
V11 = 11000
V13 = 13800

L— Jmenovity proud

VAC
VAC
VAC
VAC
VAC
VAC
VAC

50 /60 Hz
50 /60 Hz
50 /60 Hz
50 /60 Hz
50 /60 Hz
50 /60 Hz
50 /60 Hz

0080 = 80A @ ACS53b4-20:1780
0159 =159 A @ AC53b 4-20: 1780
0230 =230 A AC53b 4-20 : 1780
0321 =321A AC53b 4-20 : 1780

Napdjeni fidiciho modulu

C12 =110 VAC & 220 ~ 230 VAC (s V07)
C12 =110 ~ 240 VAC (V11 & V13)

L~ Napdjeci napéti
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Oddil 3 Specifikace

3.1 Jmenovité proudy

(v 1000m.)

Dva starty za hodinu

35-15: 1785 4.0-20: 1780 4.0-30: 1770 5.0-30: 1770 5.0-60: 1740

40°C | 50°C | 40°C | 50°C | 40°C | 50°C | 40°C | 50°C | 40°C 50 °C

MVS0080 96 gl 80 74 72 66 59 55 46 42
MVS0159 190 | 177 159 147 143 132 7 109 51 84
MVS0230 282 | 26| 230 213 201 185 165 152 121 1]
MVS0321 393 | 363 321 296 279 257 229 211 168 |54

T¥i starty za hodinu

4.0-20: 1180 40-30: 1170 5.0-30: 1170 50-60: 1140

40°C | 50°C 40 °C 50 °C 40 °C 50 °C 40 °C 50 °C
MVS0080 73 68 65 60 53 49 40 37
MVSO15% | 46 135 129 |19 106 98 79 73
MV50230 207 190 175 162 |44 132 101 93
MVS0321 288 265 244 225 200 184 [4] 129

Ctyf¥i starty za hodinu

4.0-20: 880 40-30: 870 5.0-30: 870 5.0-60 : 840
40°C | 50°C 40 °C 50 °C 40°C 50 °C 40 °C 50 °C
MVS0080 68 63 59 54 48 45 35 i3
MVS0159 136 125 L7 108 96 89 70 65
MVS0230 188 173 157 [44 129 118 88 81
MVS0321 262 241 218 200 179 |64 122 112

Format kategorie uziti AC53b

80 A: AC-53b 4-20 : 1780

[ Doba vypnuti
Doba spusténi (sekundy)

Spoustéci proud (nasobek FLC)

03213.A

| Jmenovity proud startéru (ampéry)

Jmenovity proud startéru
Jmenovity proud pIného zatiZeni softstartéru dany parametry podrobné uvedenymi ve zbyvajicich oddilech uZitkového
kédu.

Spoustéci proud
Maximalni dosazitelny proud pfi startu.

Doba spusténi
Maximalni povolena doba spusténi.

Doba vypnuti

Minimalni povolend doba mezi koncem jednoho startu a za¢atkem startu dalsiho.

Ohledné jmenovitych hodnot v provoznich podminkach, které tyto tabulky nezahrnuji, prosim kontaktujte svého mistniho
dodavatele.
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Rozméry a Hmotnosti

e Modely V02 ~ V07 (Silova jednotka)

Al a
Pohled zepredu Pohled z boku S vysunutym fazovym ramenem

A B C a b c d e Hmot.

mm mm mm mm mm mim mm mm ke (b

(inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) 8 (Ib)

VSV

E\/é ggg 77 669 667 750 658 650 1302 531 |65
_ 304 (26.3 (263 29.5 259 256 (51.3 (209 3638
R E04) | (63 | @63) | @5) | @59) | @56 | (513 | @09 | (3639)

MVSx000c-V06 832 875 817 810 864 800 1559 551 217
MV Ssoom-V07 (32.8) (34.5) (32.2) (31.9) (34.0) (31.5) (61.4) (21.7) (4784)

e Modely V11 a V13 (Silova jednotka)

I
b ] <) 0 [5)
Ala t o .;O 0:. S Q
o . | = et e .
- 1 | I | I 1
II b 'I I C 1 I d I
| B 1 | C |
Pohled zepredu Pohled z boku S vysunutym fazovym ramenem
A B C a b 4 d e Hmot.
mm mm mm mm mm mm mm mm ke (Ib)
(inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) (inch) g (Ib)
MVSxooo-V 2210 1170 1170 2220 1150 1150 1785 510 720
MVSsooo-V | 3 (87.0) (46.0) (46.0) (874) (45.3) (45.3) (70.3) (20.1) (1587)
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Nizkonapétovy oddil

e Modely V02 ~ V07

S B A

== -

T 4

@D = \ @R =]

074984

Vstupni otvory pro napajeni fidiciho modulu LV

Svorkovnice fidiciho modulu

Konektory optickych kabelt Fidicich elektrod

Ptistupovy otvor pro kabely proudovych transformatord

Pfipojeni pro opticka vlakna k ovladaci

LEDky

Konektory optickych kabell zpétné kontroly

VIN(O|VNR|WIN|=

Proudovy transformator zemniciho proudu

e Modely V11aVi3

8 10 IF a
d a a ¥ @ o

=11\ 4 N - |@

0
|-CD—C)—C)—D—D—

:I ' EI:
1 O
o | ]

B) —
< - = o= =
3 1 o ] :| = :| L
ol O
= @ °| Py P 9 @

U
"
G0 88 o

Vstupni otvory pro napajeni fidictho modulu LV

Svorkovnice tidiciho modulu

Konektory optickych kabeld fidicich elektrod

Pristupovy otvor pro kabely proudovych transformatord

Ptipojeni pro opticka vlakna k ovladadi

LEDky

Konektory optickych kabell zpétné kontroly

Proudovy transformator zemniciho proudu

VIR IN OV WIN|(-=

Vstupni otvory pro opticky kabel Ovladace MVS

=
o

Spinany napajeci zdroj
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3.2

Ovladac

Ovladac¢ MVS je vhodny pro pouziti se vsemi softstartéry MVS.

»l
340.0 '
(13.39)

Rozmeéry jsou zobrazeny v mm (palcich)
Hmotnost: 2.1 kg (4.63 Ib)

Klicové komponenty

1 |
54.0
(2.13)

032158

Kli¢cové komponenty (modely V02 ~ V07)

Svorkovnice
fidiciho napéti

PCB rozhrani

Fazova ramena (x3)

Vv A

[

7 o ) /A o
,/.s'.'.-",i.l"'-rzr Tk

Silové jednotka

Fazové rameno

Koncovy blok fidiciho napéti

PCB rozhrani

Fazové rameno

Ovladac¢ MVS

AN BRIWIN|=

Fazové rameno
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33

Obecna technicka data

Napajeni

Napéti sité
IMIVSXXXX-VO2 ..verireeiniereieseniresentseses et et esens sestseess et et esese sesssesessesessss sesesssosasenensnssessesesssesasesenens sessesasenenes 2.3 kV Faze - Faze
MVSxxxx-V03 ....3.3kV Faze - Faze
MVSXXXX-VO....ocoereeireeieirtiesenresesss et sseassessssssssesssessssssssssssessssssssssssssssssssssssssesesssssssssssssnsesesnssnensennennnns . 2 KV FAze - Faze
IMIVSXXXX-VOB....v e seeieeiierineseniresesine st ieseaesensseesssesasesssssesessnsesssesesssssensssssssssssssesesesssesssssssssassenesesanesnennnenenns 0.0 KV FAz€ - Faze
IMIVSXXXX-VO7 ...eveeereeireerensriesenressssss st ssssassessssssssesssesssssssessssesssssssssssssssssssssssssssesassssssssssssessssnenssnensenennnns 1.2 KV FAZE - FAzE
IMVSXXXX-V L L. ctieeseeireciesees s et ssise st seseasses s ses s ssessssesessssssesssssssssssessssssssessssssssssssssesssasessnsasesnsenennnenenss L 1.0 KV FAze - Faze
IMIVSXXXX-V L3 ..ttt sttt et erene ses sttt asesesasesen s stesessnesensseesssssesssssenssesesenessnessssssenenenenenenenenns 1.3.8 KV FAze - FAze

JMENOVITA FTEKVENCE (1) vttt ettt et ettt et e s ettt b ees e ettt s seates st st saeses st ereses et netssnnsenetenns 50/60 Hz
Odolnost vGci vyboji blesku (U,)
IVIVSXXXX-VO2 ™ VO ... ceeieieieeste st sttt st st et teste s e st sae st aestes et saesaeasaes s bessaesseeaeaesaesses seessesreansaensessessesnensasssens 45 kv
IMIVSXXXX-VOB ™ VO7 . oot et tetieieeste ettt e st st sttt sa s e s sae sae et essses e s st saesuteeessenaaesee sseansesssansenns suesnsesssessennsensesnnens 45 kv
IVIVSXXXX-VLL . oottt ettt eeeteetestestestestesteste st st steses e e e e sesbesbessaes et et asas st et ansersanserseseaheateatestessessessenssnsnsann 85 kV
IVIVSXXXX-V L3 .. eoeiieeieiiestesteste st e e te s et te s et ae s e s e ba s aesaesesseseareessareassaseateeebesesseesesseeses e ssssensensensensassessessessesas st arsansansenns 85 kV
Odolnost pfi stfidavém napéti (Ugy)
IMIVSXXXX-VO2 ™~ VOA.....oootiiiee it eetieitetee st st et tes st st sae st esaes e s saesaeaesess e saeseesueeaesten e sae saesueesssenseenes seesananssensenansssessens 11.5 kv

MV Sxxxx-V06 ~ V07
MVSxxxx-V11 ~ V13
Normalni jmenovity proud (I,)

IVIVSOOBO-VXX e sssssssssssssessossessessessessessessosssessesees oo 80 A
IVIVSOL5G-VRX vvevveoeer oo seesessssssssss s ssss s e s ssssssssssos s sess s s st et sssess s s ses s sssses s 159 A"
IVIVS0230-VXX ovvvvvvvesesrieneces e sossssssssssssssssssssssssess e sossssssssss s sessss s sesssss s s s sesses sosssssssssssns s sssssssessessesssssnns 230 A’
IVIVSOB2L-VXX covvvvvvvesesaminns s sosssssssssssssssss s s o sssssssssses s s s oot s st sns s s s o s sss s sms s s s sesssssos o 321 A"
Odolnost vuci kratkodobému proudu (asymetricka efektivni Spicka) (1)
IVIVSXXXX-VO2 ™ VO7 oo ssessessossessmssmsssssssssssssssssessessessessss s s s st s s 48 kA’
IVIVSXXXX-VIL ™ VL3 oovvovvvevsovssasssssssss s eessosssssssssssessss s sss s sesssssssssssssssssss s sssssssessessessossssssssssssss s sesssssssssnns 75 kA®
TYP FOMM. ettt e s s e sen e ens Premostény polovodicovy startér motoru form. 1
Ridici vstupy
STAME (SVOTKY €23, C24) ettt ettt ettt v s ete st et ae e saesee e st ea et sasesensssesans et setesseasstennasaetenes 24 VDC, 8 mA cca
SEOP (SVOIKY €31, €32) wouuiieieriireutieiee et sttt et ees e st sttt ses e et et ebs et ses s eessa seb b et eas et et et ebneae st ens sbnsrenns oo 24 VDC, 8 mA cca
RESET (SVOTKY CAL, CA2) ettt sttt et st eteeste st st es et sasa b aas e astesasaae st ses st ate st ssassaassanessesasenes 24 VDC, 8 mA cca
VStUP A (SVOTKY €53, C54) ...voviiiecteeerieee st seveves et sressnsnsstesntesssnestesnssessssesesssessnessssnennsneneenenneees 24 VDC, 8 MA cCa
VSTUP B (SVOTKY €63, CB4) ..cuiuerveirirerireieereisiseserees ettt sttt stsese et e sebets e st ebs s sesebs st sessnesesesssnssessssnenenns 24 VDC, 8 mA cca
Termistor Motoru (SVOTKY B4, B5) .....ccucuieiceeierieeete sttt st evee s st sessse s st sss s asssaesna s sessas et sesssssneene Bod odpojeni > 2.3 kQ
POZNAMKA
A Vsechny fidici vstupy nejsou pod napétim. K témto vstuplim nepfivadéjte vnéjsi napéti.
Nizkonapétové napajeni
Jmenovité napéti
IMIVSXXXX-V 02 ™ VO7 oo ceeerietieeeteste st eetteieestesreensees e aeaestesssaessesssesse sesensaessensenssessesssesssennss ssessesnsessssnsessen 110 nebo 220 ~ 240V
IMIVSXXXX-VLL N VL3 ottt st sttt te e et ste et aesae st e sae sreaesaesbassaesesteeesaensaessesreensaesssenssentesas et aennennees 110~ 240V (+10%)
JMENOVITA FIEKVENCE ..ottt ettt ettt e s ettt s s e et ses e et ee e sen et s s s essaeeseresent e esseseeensenesnns 50/60 Hz
Typicka spotreba elektrické energie
IVIVSKKKK-V02 ™ VT eveoreeeeeee oo eeeeesees s sessesseseessesees s ses e seesessesessssssee e ses o ess s ees e seeseesesseessenmseesees 70 W * nepietrzité
IMIVSXXXX-V L ™~ V13 oottt ettt sttt st st et et sae st s et saeebe e s besaasebesstes st eaeebensaseseebestensanaseaeseennasesanes 100w * nepretrzité
Vystupy
REIE VYSTUDY uvvreerieeseeireetrercessesesetse et s ssesesesesssssssseses e ses e ssssssssenssenssessseesssesessesssessnssenssensnsaseasen 8 A @ 250 VAC odporovy
10 A @ 250 VAC 15 p.f. 0.3
8 A @ 30 VDC odporovy
HIQVNT STYKAC (SVOTKY 13,14) woviirieecteetie sttt sttt sas st s st s sassesea e b b st ssssas ses e et bes e seabssbensasennas otevreny kontakt
StykaC pFemMOSLENT (SVOTKY 23,24) ....ocvieeeteererectie sttt es st ses e ssaase et bee st et ssesea e et bes et essasasssssenssesesansasenen otevreny kontakt

Vystup chodu /kompenzace Uciniku (svorky 33,34) ..

.. otevieny kontakt
VYSTUPNT FEIE A (SVOTKY 43, 44) ...ttt st s es s v s s sns s st ssssnssss e esesesesesesenseennenenneneons OLEVIENY kONtakt
VYSTUPNT FEIE B (SVOIKY 51,52,54) ....ovviveierieseeieseiseeteesetesssaesasssssasaeses s ssesssassesssesessesssesssssssesssesssssaseneses prepinaci
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Vystupni relé C (svorky 61, 62, 64) ... ....... prepinaci
Analogovy vystup (SVOrKY BL0O, BLL) c.ccucecveiereriuerieeeeiieeeeeete et eetessvss v eseaeessssssvsen s aessaesnasansens 0-20 mA nebo 4-20 mA

Ve vztahu k Zivotnimu prostredi

Stupen ochrany
Silova soustava ....

OVIQAAC ...ceeeeetee ettt ettt ettt et e b et sete st atebe s seb st ebeseases st ebe s s tesaas et sbeseasesatesbenesses et seberserennen IP54/NEMA 12
PrOVOZNT EEPIOTA «..vevevereeeecece et et cas s es st s e e ses s st e e e es s sassbs st et et s e seasassassasseeareas -10°C az + 60°C
TEPIOTA USKIAANENT 1..veveveee ettt s et st st s e sas st s sasses s s sa st ses s sss et —25°C do 55°C

-25°C do + 70°C (< 24 hodin)
VINKOST vttt ettt et sea e st et bt s et et e eb s ses st ees et b sebeae ses e san et ene seses senseetens 5% do 95% relativni viIhkost
L AU o YT T2 1= ) =T o T PP TTR TSROt Stupen znecisténi 3
VIDICE .ttt ettt ettt ettt et e e s eaeaesseesas et eessesateses s sen e esses et nesenssensesessesasensssrssensesasenesen navrzeno dle IEC 60068
EMC emise
THAQ VYDAVENT (EMC) .ottt ettt ee s sesase et et et st tes st ssseas ses e eassessseseseas stssesasesnsans sensnsessesasesssnsesensrsasnsesasans Trida A

Vedené radiove BMISE .......cccccueivveereerieeie e seerieseeevesrseseevesnsssssssssesnssesssessssnsennnnanens. 10 KHZ d0 150 kHz < 120 — 69 dB pV
0.15 MHz do 0.5 MHz < 79 dB pV
0.5 MHz do 30 MHz < 73 dB pV
VYZATENE rAdIOVE EMISE ..vvvveeecveeietie ettt ettt bt st sea et eee 0.15 MHz do 30 MHz < 80-50 dB pV/m
30 MHz do 100 MHz < 60-54 dB puV/m
100 MHz do 2000 MHz < 54 dB pV/m
Tento produkt byl navrZzen pro vybaveni tfidy A. PouZiti produktu v domdcich prostfedich mize zplsobit ruseni
radiovych vin, pficemz v takovém pripadé muize byt zapotrebi, aby uZivatel pouZzil dalsi metody pro sniZeni ruseni.

EMC odolnost

Elektrostatické VYDOJe .......ccvueviveriirereiee et e s 6 kV kontaktni vyboj, 8 kV atmosféricky vyb.
Elektromagnetické pole radiovyCh VIN .........cc.oovieieiieicececcee e e 80 MHz do 1000 MHz 10 V/m
Rychld prechodna napéti (hlavni a Fidici obvody) .......cccceeeieivieeccececeee 2 kV vedeni — zem, 1 kV vedeni - vedeni
Vyboje 1.2/50 us (hlavni a Fidici 0bvody) ....cocoevveeeeriereeirrereseie e 2 kV vedeni —zem, 1 kV vedeni - vedeni

Propad napéti a kratkodobé prerusent .........cccccevevveirceseccerieeceeeeee e seeveneen.. 5000 ms (pfi 0% jmenovitého napéti)
(bezpectné vypnuti)

o % , - s s . . 1
Priimérné vyzarovani tepla elektrickym obvodem

Jmenovité napéti MVS0080 MVS0159 MVS0230 MVS0321
V02 240 W 290 W 270 W 310w
Vo3 265 W 365W 330 W 410 W
Vo4 270 W 370 W 340 W 420 W
Vo6 305W 460 W 410 W 530 W
Vo7 310 W 465 W 410 W 530 W
V11 375W 630 W 550 W 740 W
V13 415 W 720 W 620 W 850 W

Schvaleno dle norem

Dle poZzadavkd EMC
Dle smérnice EMC EU

1 Tyk4 se AC53b 4-20:1780. Viz Jmenovité proudy.

ZZkratovy proud s namontovanou spravnou pojistkou o jmenovitém odporu R.

® Je kritické, aby jisti¢ a souvisejici ochranné relé byly nastaveny tak, aby se odpojily <150ms. V pfipadé, Ze se tak
nestane, mlzZe dojit k prarazu tyristoru a naslednému vzniku elektrického oblouku.

4 Vyluéuje stykace a/nebo jistice.
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Oddil 4 Instalace

POZNAMKA
MVS softstartér mizZe byt nainstalovan pouze v mistech s omezenym pristupem, vhodnych pro elektrické zatizeni.

4.1 Montazni pokyny — Silova soustava

VSechny modely MVS maji kryti IPOO a musi byt instalovany v uzavienych skfinich.

Ze zdola ani z bok( neni nutna jakakoliv svétlost. U modelli VO2 ~ V07 by méla byt silova soustava instalovana se
svétlosti 100mm nad skfini z dGvodu izolace. Modely V11 a V13 v oblasti vné ramu Zadnou vuli nevyzaduiji.

Imin 100 mm (3.93 inch)
j[
b

&
%]

[

b

03216.A
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Body upevnéni (modely V02 ~ V07)

Silova soustava je upevnéna do polohy pomoci ¢tyf Sroubl M12. Jeden Sroub je zapotiebi v kazdém rohu zakladové
desky jednotky, utazen momentem 40 Nm. Jednotliva fazova ramena jsou zajisténa v ramu s pomoci matice M10 a
dvou Sroubll M10 s vysokou pevnosti v tahu tfidy 8.8 spolec¢né s talifovymi podlozkami, vSechny utazeny
momentem 28 ~ 30 Nm.

Padorys

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|
e b

I

A

Pro Srouby M12
Y Pfedni strana jednotky

Body upevnéni (modely V11 a V13)

U modeld V11 a V13 je silova soustava namontovana do polohy s pomoci osmi Sroubl M12 (dva Srouby na kazdé

strané 944 mm od sebe). Jednotliva fazova ramena jsou jisténa v ramu pomoci dvou ty¢i s jiSténim a dvou pojistnych

matic utazenych momentem 10 Nm.

Modely MVS V11 a V13 jsou doddny spolu s pohyblivym podstavcem. Pfi instalaci musi byt ram pfiSroubovan do

panelu pomoci osmi sroubld M12 utazenych momentem 28 ~ 30 Nm.

Padorys

e e — il ;

N o o A o
@ e e:p T

)
e 51

“ “ B
@ ) [ ] 9 r

2o - Lty c

e )
Predni strana jednotky
A B (o
mm (palce) mm (palce) mm (palce)

MV Sxxxx-V02 636 513 68.5
MVSxxxx-V03 (25.04) (20.20) (2.70)
MVSxxxx-V04
MVSxxxx-V06 842 663 68.5
MV Sxxxx-V07 (33.15) (26.10) (2.70)
MVSxxxx-V11 1150 944 103
MVSxxxx-V13 (45.28) (37.17) (4.06)
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4.2 Montazini pokyny — Ovladaci zafizeni MVS

Ovladaci zatizeni MVS miZe byt zajisténo v poloze pomoci deseti matic M4 pfipevnénych k ¢epiim na zadni strané

ovladaciho zafizeni.

) i
t - & & : & &
Il_i_ |
|
|
g 88 |
S I U SO YO S
(=1 =-R =}
] & |
!
! ]
V | i
. S @ & & &
Y I
L 112(441) : 540 213)
o =
: T 300(1181) | i '
e 310 (12.20) N
L 340 (13.39) '

Pro montaz ovladaciho zafizeni udélejte v misté budouciho umisténi vyfez o rozmérech 186mm x 300mm. Zajistéte

dostatec¢nou vili (54mm) za mistem montaze.

Vyvrtejte diry o priméru 5 mm pro ¢epy ovladaciho zafizeni. Umistéte ovladaci zafizeni do vyfezu a utdhnéte matice

na ¢epech.

POZNAMKA
Pred montazi se vidy ujistéte, Ze pouzivate spravné ovladaci zafizeni pro dany softstartér. To Ize ovérit
porovnanim sériového Cisla na zadni strané ovlddaciho zafizeni se sériovym ¢islem na predni strané

silové soustavy.

| 1 [ sériové ¢gislo

wmvvs MVS 0321-V04-C12 /
Soft Starter  OC MVS0321-411 SN 98589580
INPUT RATING: 4160 VAC 50v80 Hz
OUTPUT RATING: 321 A ACE3b 4-20 1780
AUXILIARY CONTACTS:  8A, 20 VDG resistive / 10 A, 250 VAC 380 VA MAIN CONTROL MODULE
WITHSTAND CURRENT:  20KA MVS-(§21-V04-C12
WITHSTAND VOLTAGE: 45000 VAC Cat Il S/N: 989898-0
AUKILIARY CONTACTS:  #24-#14 AWG, 0:2-2.5 mm2 (0.5 NM, 44 b-n)
a
AUCOM c ND CONT EQ ( E Mo SONTER ) 5
32AN 20 B8
zra Z 8
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4.3  Koncovky silové soustavy

Modely V02 ~ V07

032608

03446.C

Pro koncovky pouZivejte pouze upevinovaci prvky M10 s vysokou pevnosti v tahu tridy 8.8 . PouZijte moment
s predpétim mezi 28 ~ 30 Nm. PouZijte pouze talifové podlozky.

a I

F—ﬁ Zadni strana jednotky
[ b
BF £ SN
i a \E/ N .
= ° .f »’fl 3
. N u I ?J
il'flilili == T] Eﬂl@l
| | I
c . ! !
!|‘!‘\E\LI‘|L_ el |
| ¥ I | |
Iyl et
=1 L) L 3 [ |E|
i | A l 1
| | A . i
gl [1 i 1 | lptipman il 18
z — —— I mrh T W
9 E j f ———="
. | ol
L2 T3B, L3
I I T3 |
I o
I o
| L
I o
I o
" T g h 1 J |
r i ' i !
* > ”
a b c d e f g h i
mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce)
MVSxxxx-V02 228 79 744 79 129 179 200 200 200

MVSxxxx-V03 (8.98) (3.11) (2.70) (3.11) (5.08) (7.05) (7.87) (7.87) (7.87)
MVSxxxx-V04
MVSxxxx-V06 228 79 804 107 164 222 268 268 268

MVSxxxx-V07 (8.98) (3.12) (2.70) (4.19) (6.46) (8.72) | (10.55) | (10.55) | (10.55)
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Modely V11 a V13
SN R
- M10 x 30 mm hloubka zavitu.
: i Ujistéte se, 7e minimaln& 25 mm zavitu
5’/ = je v zabéru.
1 ]
LD :
v .
I 4001 6
N 138 0.18) 0.24)
1] o
= =l
i - I8 ]
t - f
] g
h
2 e [ [l o
, . Pro koncovky pouZivejte pouze
ﬁ upevnovaci prvky M10 s vysokou
& o 00 |- ] ! I :‘ pevnosti v tahu tfidy 8.8 . Pouzijte
kN . ¢ S ] P moment s predpétim mezi 28 ~ 30 Nm.
— N 2 PouZijte pouze talifové podlozky.
e
| —m
=1
< - :::'_ °
5 . 00
a b c d e
mm mm mm mm mm
(palce) (palce) (palce) (palce) (palce)
MVSxxxx-V11 127.8 19.8 203.5 228.0 355.0
MVSxxxx-V13 (5.03) (0.78) (8.01) (8.98) (13.98)
f g h i j k | m n o
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm
(palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce) | (palce)
MVSxxxx-V11 2200 1965.5 1936.5 1686.5 1274.8 | 1245.8 | 995.8 584.1 555.1 305.1
MVSxxxx-V13 (86.6) (77.4) (76.2) (66.4) (50.2) (49.0) (39.2) (23.0) (21.9) (12.0)
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4.4

Koncovky uzemnéni

4.5

Na kaZdé strané vzadu silové soustavy se nachazi zemnici ¢ep o priméru 10mm. Pro koncovky pouZivejte pouze
upevinovaci prvky M10 s vysokou pevnosti v tahu tfidy 8.8 . PouZijte moment s pfedpétim mezi 28 ~ 30 Nm. Pouzijte
pouze talifové podlozky.

036454

Svorky ovladani

4.6

Na Fidicim napétovém koncovém bloku je Fidici vedeni zajisténo v poloze s pomoci 3 pruZinovych svorek.
Sroubovéakem svorku oteviete a vlozte do ni drat. Sroubovak nasledné vyndejte.

NS I

Cable: 2.5 mm? max

mm 0

Ridici elektroinstalace

O

o
3 T

03282.8

Softstartér mlze byt ovladan tfemi zplsoby:

e Pouzitim tlacitek na Ovladacim zafizeni MVS

e Skrz vstupy dalkového ovladani

e  Skrz sériové komunikacni spojeni
Tlaéitko LCL/RMT ovlada, zda bude MVS reagovat na mistni ovladani (pfes Ovladaci zafizeni MVS) nebo na dalkové
ovladani (pres vstupy dalkového ovladani). Mistni LED na ovladacim zatizeni MVS sviti, kdyZ je startér v rezimu
mistniho ovladani a nesviti, kdyZ je startér v rezimu dalkového ovladani. LEDka dalkového ovladani na MVS sviti,
kdyz je softstartér v rezZimu dalkového ovladani a nesviti, kdyzZ je zatizeni v rezimu mistniho ovladani.

Sériova komunikace je v rezZimu mistniho ovladani vzdy aktivni a v rezimu ddlkového ovlddani muze byt aktivovana
nebo vypnuta (viz parametr 4-B).

Tlacitko STOP na Ovladacim zafizeni MVS je vZdy aktivni.

MVS disponuje tfemi pevnymi vstupy pro délkové ovladani. Tyto vstupy jsou ovlddany nizkonapétovymi kontakty,
slaboproudé (pozlacené kontakty nebo podobné).

Start — ——1C23 — 1 | Dvoudratové ovladani
Start o, - A 121
c24 2 | Tri-dratové ovladani
g Stop c31 3 | Ctyi-dratové ovladani
Start/stop Stop
caz2
] e e
R Reset Reset
eset Caz
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Resetovaci vstup je normalné zavreny.

VAROVANI

Na vstupni svorky ovladaciho zafizeni nepfivadéjte napéti. Jedna se o aktivni 24 VDC vstupy a musi byt
ovladany kontakty, které nejsou pod napétim.

Kabely vedouci ke vstuptiim ovladaciho zafizeni musi byt oddéleny od kabelaze privodniho napajeni a

motoru.
4.7  Svorkovnice (Ovladaci zafizeni MVS)
Pro zakonceni jsou u ovladaciho zafizeni MVS pouZity zasuvné svorky. Svorkovnice odpojte, dokoncete zapojeni a
zpétné svorkovnice zasurite do ovladaciho zafizeni.
L Napdjeni Lo Analogovy
Relé vistupy ovladani Vstupy oviadan vystup Pfipojeni optickych vldken
e B — Do, R
\ \j—| \ - g g g . K silové soustavé
FEEREEEEEE  EEEEREEEEE  [ZEEE[] R
: 3 3 LI mlelelU] ] © e
g g {3} 24 VAC .
pEREERREEE]  ERRERREEEE  [EERE
L=
4.8 Silové obvody

Prehled

Softstartér MVS je navrZen tak, aby jej bylo moZné provozovat jako soucast systému, ve kterém jsou zahrnuty jiné
komponenty. Hlavni stykac a styka¢ premosténi jsou zapotrebi v kazdé instalaci. MVS modely V02 ~ VO7 musi byt
instalovany s pojistkami. Modely V11 ~ V13 musi byt instalovany budto s pojistkami nebo s jistici.

Zapotiebi mohou byt nasledujici dodatecné komponenty:

. Hlavni izolator/zemnici spinac

e  R-hodnocena ochranna pojistka

e  Uprava tciniku

e  Liniové induk¢ni civky

e Ochrana pfed pfepétim/nadproudem

e  Napadjeci transformator MV/LV ovladani

Hlavni stykac

MVS musi byt vZdy nainstalovéna s hlavnim stykacem. Vyberte si stykac s hodnocenim AC3 nebo vy$sim neZ nebo
rovnym hodnoté proudu pfi plném zatiZzeni zapojeného motoru nebo je zde moznost vyuzit jisti¢ s hodnotou nad
7,2 kV.

Hlavni stykac je spojen se svorkami L1, L2, L3 na strané napajeni softstartéru. Civka je spojena s vystupnimi svorkami
MVS | 3, 1 4 (viz Standardni konfigurace silového obvodu).

K zajisténi izolace potencialné nebezpedné oblasti stfedniho napéti od nizkonapétové oblasti ovladani, je civka
hlavniho stykace napajena z napétové svorkovnice ovladani (viz Vnitfni zapojeni na str. 26).

Stykac premosténi

MVS musi byt vZdy instalovana se stykacem premosténi. Vyberte stykac s hodnocenim ACI vétsim nebo rovnym

hodnoté proudu pfi plném zatizeni zapojeného motoru nebo je zde moznost vyuzit jisti¢ s hodnotou nad 7,2 kV.

Stykac premosténi je spojen se svorkami L1, L2 ,L3 na strané napdjeni softstartéru a svorkami premosténi T1B, T2B,
T3B na strané motoru. Civka je spojena se svorkami vystupd 23, 24 a pomocny normalné otevieny kontakt je spojen
se vstupnimi svorkami softstartéru C73, C74 (viz Standardni konfigurace silového obvodu).

K zajisténi izolace potencialné nebezpeéné oblasti stfedniho napéti od nizkonapétové oblasti ovladani, je civka
hlavniho stykace napajena z napétové svorkovnice ovladani (viz schéma: Vnitfni zapojeni na str. 26).
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Celkova konfigurace silového obvodu (modely V02 ~ V07)

Silovy obvod MVS s hlavnim stykacem, styka¢em premosténi, hlavnim izoldtorem/zemnicim pfepinacem, R-
hodnocenych pojistek a napdjeni ovliddani. Nastaveno pro dvoudrdtové start/stop ovldddani.Modely V02 aZ VO7 musi
byt instalovdny se zdloZnimi/R-hodnocenymi pojistkami (viz R-hodnocené ochranné pojistky).

M2
o
ot
-
an L~ "7 i
4 " — J( ! L1 $ ' " !
—a L | TE | —
B R : | ! [E] e 7 ! >’ \"I
— | — ! T Lyt —— 3 |
! ' | A
L — A= | s i 3| _—
— — i Ea [ me a
= |
= SR
momMonec M : UI-!] ! 1 ‘:I\-EI -
[rinkini | R o |
| |
| a =
e
| L
| I l
[ R
Ll_d_ L wnles] o
i 1_i___-u—v}‘ﬁ_”}—l
I dan Leiz AR TH |
| cza i
— —a
e [
: (=] _-:) I
T |
.| 9=
| CAL E A4 :
|
- | s 0|
1o |
- | om 1
’ \'.EI_ :
| |
(T :
—
m__ ]
Fl__ o _B
Al Silova soustava A4 Ovladaci zafizeni
1 3 fazové 50/60 napdjeni 5 Vstupy dalkového ovladani
Q1 Hlavni izolator C23-24 Start
F1 R-hodnocené ochranné pojistky C31-32 Stop
KM1 Hlavni stykac C41-42 Reset
KM2 Stykac¢ premosténi C53-54 Programovatelny vstup A
2 K motoru C63-64 Programovatelny vstup B
A2 Napétové svorky ovladani 6 Programovatelné vystupy
3 Napajeni ovladani 43-44 Programovatelny vystup A
A3 Svorky zapojeni ovladani 51,52, 54 Programovatelny vystup B
4 Vystupy relé 61,62, 64 Programovatelny vystup C
C73-74 | Zpétny signal stykace pfemosténi 7 Vstup pro termistor
13-14 Hlavni styka¢ KM1 nebo zpétny signal 8 Analogovy vystup
23-24 Stykac premosténi KM2 A5 Komunika¢ni modul
Nebo jisti¢ premosténi Q2 (volitelné vybaveni)
3334 Vystup (kompenzace Gciniku)
(viz Vnitfni zapojeni na str. 26)
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Celkova konfigurace silového obvodu (modely V11 a V13)

Silovy obvod MVS s hlavnim stykacem/jisticem a stykacem premosténi/jisti¢em. Nastaveno pro dvoudrdtové

start/stop ovldaddni s mozZnym transformdtorem napéti.

MM
-
-1
Y
i r
KM =T o
I e T
| | b
ok e (M)
| L= \ LY
I | - ol }—/
ey g : a
] I
| n"@-] |
e
BT ’A_’T » I
— — L U T [ I.‘:-
us e |
Ej E ﬂ.\]ﬂ 3 EM20 2
¢ a -
L

B
— R -
rq ottt
Al Silova soustava A4 Ovladaci zafizeni
1 3 fazové 50/60 napdjeni 5 Vstupy dalkového ovladani
KM1/Q1 | Hlavni styka¢ nebo jisti¢ C23-24 Start
KM2/F1 | Styka¢ pfemosténi nebo jisti¢ C31-32 Stop
2 K motoru C41-42 Reset
A2 Napétové svorky ovladani C53-54 Programovatelny vstup A
3 Napajeni ovladani C63-64 Programovatelny vstup B
A3 Svorky zapojeni ovladani 6 Programovatelné vystupy
4 Vystupy relé 43-44 Programovatelny vystup A
C73-74 Zpétny signal stykace pfemosténi 51,52,54 Programovatelny vystup B
13-14 Hlavni styka¢ KM1 nebo zpétny signal 61,62, 64 Programovatelny vystup C
23-24 Styka¢ premosténi KM2 7 Vstup pro termistor
Nebo jisti¢ premosténi Q2 8 Analogovy vystup
33-34 Vystup (kompenzace uciniku) AS Komunika¢ni modul
(viz Vnitfni zapojeni na str. 26) (volitelné vybaveni)
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Skfriné (modely V02 ~ V07)

Softstartéry MVS mohou byt snadno nainstalované do standardnich skfini a poskytnout tak kompletni fizeni
elektromotoru v podobé skiiné. Kompaktni rozméry silové soustavy ponechavaji misto pro instalaci pomocného
vybaveni.

Silova soustava by méla byt pfipevnéna na spodni strané skfiné a ovladaci zafizeni MVS muze byt pfipevnéno na
prednim panelu. Schémata niZe ukazuji mozné konfigurace instalace.
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Pohled z boku Pohled zepredu Pohled zezadu
1 | Hlavniizoldtor/zemnici spina¢ 5 | Silova soustava
Pojistky Zadni oddil pro kabelaz

Vstupni svorky, M18 (utdhnout na 20 Nm)
Vystupni svorky, M18 (utahnout na 29 Nm)

Hlavni stykac
Stykac premosténi

AlWIN
[o BN N

Nouzové tlacitko stop

V pripadé nouze zmacknéte nouzové tlacitko umisténé na predni strané panelu.

Nouzové tlaéitko stop > @

076204
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Hlavni izolator/Zemnici spinaé (modely V02 ~ V07)

Hlavni izoldtor/zemnici spina¢ mohou byt pfipojeny na strané napajeni hlavniho stykace (viz Celkova konfigurace
silového obvodu na str. 21)

VAROVANI{

Hlavni izoldtor/zemnici spina¢ by mély byt provozovany pouze tehdy, neni-li motor v provozu.

K otevreni izolatoru vytahnéte kolik a pfepnéte do polohy vypnuto. Je-li startér v provozu, odstranéni koliku otevie
hlavni stykac.

07619.A

R-hodnocené ochranné pojistky

Je-li specifikovano, R-hodnocené ochranné pojistky mohou byt nainstalovany na strané napajeni softstartéru, aby
poskytly koordinaci Typu 2 a ochranu pred zkratem pro jisténi fazi motoru. Z tabulky, uvedené nize, by méla byt
vybrana vhodna pojistka na zakladé jmenovitého proudu elektromotoru pfi plném zatizeni. MVS modely V02 ~ V07
musi byt instalovény s pojistkami.

Charakteristika pojistek:

lim Pojistka
80 A 6R
159 A 12R
230 A 18R
321A 24R

Kédové formaty typd pojistek:

Napéti systému Napéti systému Napéti systému
2,3 kV 3.3~4.2kV 6~7.2kV
Ferraz A240Rrr A480Rrr-I A072xxDxRO-rr
Bussman JCK-x-rr JCL-X-rr JCR-x-rr

rr = R hodnoceni pojistky

x = fyzicky format pojistky (vyberte dle pozadavkU instalace)
Priklady:

6R pojistka pro 2,3 kV: A240R6R nebo JCK-A-6R

12R pojistka pro 3,3 kV: A480R12R-I nebo JCL-B-12R
18R pojistka pro 6.6 kV: AO72B1DARO-18R nebo JCR-B-18R

Uprava téiniku

POZNAMKA
A Nepfipojujte kondenzatory upravujici Ucinik na vystup MVS softstartéru. PouZije-li se kompenzace
statického Uciniku, musi byt pfipojena k napajeci strané softstartéru.

Kondenzatory Upravy uciniku by mély byt vybrany na zakladé Gdajt elektromotoru a pozadovaného kone¢ného
uciniku.

Jsou-li pouzity kondenzatory pro Upravu uciniku, vyberte stykac dle poZzadovaného kVAr. Styka¢ musi byt pfipojeny
na strané napajeni softstartéru. Civka stykace pro kompenzaci Uciniku je pfifazena k vystupnim svorkam 33,34 na
PCB silovém rozhrani softstartéru.
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K zajisténi toho, aby byla potencidlné nebezpeéna stfednénapétova ¢ast izolovana od nizkonapétové ¢asti, je
napajeni vedeno na civku stykade kondenzatoru Upravy Gciniku z napétové svorkovnice ovladani (viz schéma Vnitini
zapojeni na strané 26).

POZNAMKA
Blok kondenzéator( musi byt napajen ze strany napajeni softstartéru.

Liniové induk¢ni civky

Liniové induk¢ni civky jsou potreba, pokud je délka napajeciho vedeni mezi softstartérem a motorem vétsi nez
200m. Liniové indukéni civky by mély byt instalovany vné panelu, mezi vystupy softstartéru a elektromotorem.
Ohledné podrobnosti vybéru prosim kontaktujte svého dodavatele.

Ochrana pred pfepétim/nadproudem

Ochrana proti pfechodovym jeviim a prepéti by méla byt nainstalovana, pokud existuje riziko vysokonapétovych
pfepéti v instalaci. Je-li to zapotfebi, pouZijte volitelnou sadu pfepétové ochrany. Ohledné podrobnosti prosim
kontaktujte svého dodavatele.

Napajeci transformator ovladani (PT/VT)

MVS vyZaduje nizkonapétové napajeni ovladani. Neni-li nizké napéti k dispozici, je zapotiebi transformator. PouZijte
transformator s primarnim napétim shodnym s pfivodnim napajenim MV a sekundérni napéti vhodné pro startér
MVS. PouZijte jednofazovy 500 VA transformator s ochrannyma pojistkami na primarni i sekundérni strané (viz
Celkovad konfigurace silového obvodu na strané 22).



Z
w
o
a
<
N
=
o
=
2
>

s

re

itfni zapojeni

5 Vni

oddil

eni (modely V02 ~ V07)

¥ni zapoj

Vnit

5.1

oizze

VA OFT {z)e-zv op (2)zv VA OFT | B e R e R S S e A IJ
ovAosz | (2lzzvop(zlzy | (2 AIWYNZOd) | 2WAOEZ | | e |
{z)etor(z)ev | owaozz | (z)t-zv op(zlev zvegy | ovaozz | | v, T _ | !
owAOET | (Z)ezv op (zlzv VA OET _ g ozv_} = v POy A ..\“
w0zt | (Zzzv opizley | (2 AwwyNZOd) | JwAOZT | v o 1 70w Py O ) LV
(getop(g)v | awaort | (2)t-zvepizley e | JWAOTT | | d (A S0 o
z _cw_.oaw nadey z ualcds BB ufodig nadey | v_“nnv == e pecy 14 .Nn.-.nmv./_ (1 PINTNZOD)
e I — (22 — ==
-TA) @223A3s Ay ualeden wepejao ualedeu uispg | Hw — vl - IMFW/_
| |
(F ¥HNTNZO) (xZ) Alacey 23ondo - i mw I AH_
||||| z L
"ililge  ve B! . [ 1la|. !
“ | (Ftoyd (44 \ﬂﬂ/l«ll EZy| = . “
L W Vv w.w =il e | (@ 9iNgNZOd)
gl Ve — il } :
Lzl g = sv il s | . ovAozzon
ey —_— ]
g - 5 |2y ] ey
_, Dy wsledeu Gonay |mww.l. P 2 1 D | obi OVADEIOL
U@ e T oz @ © [ @ » |
i g NHAID | %A OFZ 048U 0E ) 04d (L)E-Z2%
L miAR | OWA 0EZ 03U 0Z ) 04d (LZ-Zv
2 o (& ¥HNYNZOD) MR WA 0ZZ 043U 0L L 04d (117
AT o | :0p WOD Wodid
dnisda, | Woo
‘7
(folvz ! !
) e _|\ T Thorz ! !
v lan.uNL‘An}LJH ul_.u,«. ugjsowald N mons conomii Soy o |
ANYQOC NOST (23 J138vs L0 T o 2 | ¥ I._
7’
s S (Aol
3PN IOMEVL A HOINS
|LSONECHCOS TIG3LAYEEN 7 2LTELSCO | _I\ol ulliwﬂ ANTILAOA " I "
AETON INIT O 3DWAALS AXAD [L3EVN ¥ INYCYIND NE3LGE uaelH fJ
WA OFT O IWNZ 0SS INANZ AVEAN WEDECEAN 2MNOSC (27) juajsowad S lokzLy < | 2e841s D4d |
INYCYIND ¥3HOAS HOANOLIEYN TOCO € wgwww sula _..mN b (A2)#lD N 2} t |
NOYLSIOS ANSYLYSO FNEILXS LIB [SNAN £ 083N T = T (holeLo WOWEQ 3 w. M..%,“_n-n( N |
OC ON3MOGVZ INYCaYIAD IRETFEVN2 Loy (UMNIZ=2Y | PO TN T |
“WAILYAZN INVC NIIOGYZ PYNZ--- T \ ) VY (W 1=2v | Augowod |
Oz |
SENYNZOS B .« Teneo Y N _ o __ -——=
- - / v A Y (7
FUNjES _u,?{u,no-q.ou..z A .«,c . \ S1¢ | |
o ainon pvasenas | eve : AP [ G [ D
INFLSONZge JORLENTIRS ; \ anze .N ¢ | ugisowald oe3yiis "
PVAMLS [NAYTH TN _
SNTTP NS0T § B3¢ o v - -~
% FCTIND w7 3 o \. ,n_mwowv “ e / (nudas jupzod | A~ |“
EDd [NVEHZO 3A0US 34 (5] (v - —_—— - .
INYCTIND ITNACHEONS YACLIETN v / < i luslodpo gusegpayd) bt 1=LD b LD
" e
e et [v] ~ Ugiors 2e3Als JuARH




VNITRNi ZAPOJENI

5.2 Vniténi zapojeni (modely V11 a V13)

P D T
14 . 15 ML om o ~ L !
L 2ok oo : e i
| 1 i L
u N R e
L] | || e ]
I 1
[y [} 1 | |
KMZa1 i i
I I
T T cra !
c7e g
23
com 24
/— -
i3 :._
m @ [ ow W - = g
ol e rez
L A AZ1
Ay T [ ]
T T
a4 — i;
24 - 33 T :: 24
2 @
14 23 "—1‘17 AN
[ 14 e X
K cré —s "1.-’:1 — :mi
’_|:|7_«. Cra(110) 78
Crazan; |
A2 Al2
— A12
{ Adl — P AN
Al Napdjeni ovladani Qil-1 Hlavni izoldtor/zemnici spinac
(pred¢asné odpojeni/pozdni sepnuti)
A2 Napétova svorkovnice ovladani R Odpor
A3 PCB silového rozhrani C73,C74 Zpétna vazba pfemosténi
A4 Ovladac 13, 14 Hlavni stykad/vystup
A5 PCB fidicich ¢len( 23-24 Stykad pfemosténi/jistic vystup
SMPS Spinany zdroj (ovladani) 33,34 Vystup pro styka¢ kompenzace
uciniku
KM1 Hlavni styka¢ nebo jisti¢ A21, A22 Napajeni elektroniky
KM2 Stykac premosténi
Tx, Rx Optické kabely

POZNAMKA
Pro 110V napajeni ovladani neni odpor zapotrebi.

Pro vice informaci, pfi pouziti jisticl misto stykacd, kontaktujte AuCom.

074814
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6

Klavesnice a zpétna vazba

6.1

LEDKy

6.2

Ovladaci zafizeni MVS ma 13 LEDek pro vizualni kontrolu stavu startéru.

LEDKky stavu startéru informuji o provoznim stavu softstartéru:

Starter Control Relay
Statm  Inputs s

OStart O Start  ORLA
CRun  OStop ORLE
O Trp O Reset  ORLC
© Waming O input A
O Remote O input B

030144

LEDka Start sviti, kdyZ startér startuje, je v chodu nebo zastavuje.
LEDka Run sviti, kdyZ je startér v chodu.

LEDka Trip sviti, doslo-li k odpojeni.

LEDka Warning sviti, pokud je aktivni varovani.
LEDka Remote sviti, je-li zvolen rezim dalkového ovladani.

LEDky stavu startéru

LEDKky relé vystupu

LEDky vstupu ovladani

LEDka ovladani vstup sviti, kdyz je na pfislusnych svorkach ovladani pritomen signal.

LEDka relé vystup sviti, kdyzZ je pFislusny relé vystup aktivni.

Menu

Nastaveni a ovladani softstartéru je fizeno pres ovladaci zarizeni MVS. Informace jsou usporadany do tfi menu:

Navigace

A

stisknutim tlacitka » .
Menu uvedeni do provozu poskytuje pristup k nastrojlim, které pomahaji pfi nastaveni, kdyz je softstartér
v misté provozu. Menu uvedeni do provozu je zpfistupnéno stisknutim tlacitka SETUP TOOLS.

Menu se zaznamy poskytuje nahlédnuti do zaznam( udalosti a odpojeni a pocitadel vykonu softstartéru.

Menu zaznamd je zpfistupnéno stisknutim tlacitka LOGS.

Otevrit menu zaznam( \

Programovaci menu poskytuje vSechny programovaci parametry. Programovaci menu je zpfistupnéno

Otevfit menu uvedeni do provozu

Pouzivejte tlacitka « a ¥ k rolovani polozkami v menu.

Otevrit programovaci menu

Menu jsou zptistupnény pouze z méricich obrazovek. Nelze oteviit menu z jiného menu.

Pro zobrazeni poloZzek v pod-menu, stisknéte tlacitko » . Pro zavieni pod-menu a navrat na predchozi Uroven,

stisknéte « .
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6.3

Menu zkratky

Ovladaci zatizeni MVS nabizi kldvesové zkratky pro rychly pristup k bézné pouzivanym parametrim. PouZzijte
parametry 11-B a 11-C (F1 a F2 funkce tlacitek) pro vybér cile zkratky.

Pro pouziti zkratek stisknéte tlacitko FN a bud F1 (LOGS) nebo F2 (SETUP TOOLS) soucasné.

Tlacitko F2

Tlacitko F1

Tlacitko Fn

=y

Zména hodnot parametru
Pro zménu hodnoty parametru:

e Narolujte na dotyény parametr v programovacim menu a stisknéte » pro vstup do edita¢niho rezimu.

e Prozménu nastaveni parametru pouZijte tlaCitka « a w . Stisknutim a nebo ¥ jednou zvysi nebo snizi
hodnotu o jedna (I). Pokud je tlacitko drzeno déle nez pét sekund, bude se hodnota zvySovat nebo
snizovat rychlejsim tempem.

e Pro uchovani zmén stisknéte tlacitko STORE. Nastaveni zobrazené na obrazovce bude uloZeno a Ovladaci
zafizeni MVS se vrati do seznamu parametrd.

e Prozruseni zmén stisknéte tlacitko UNDO. Ovladaci zafizeni MVS si zazada o potvrzeni, pak se vrati do
seznamu parametr( bez uloZeni zmén.

e Pro zruseni reZimu editace, stisknéte tlacitko UNDO. Ovladaci zafizeni se vrati do seznamu parametrG a
vsechny neuloZzené zmény budou ztraceny.

Programovaci menu je pristupné kdykoliv, i v dobé, kdy je softstartér v provozu. Jakékoliv zmény v profilu spusténi
budou uplatnény pfi nasledujicim startu. VSechny ostatni zmény se projevi okamzité.

Zabezpeceni

Uzamceni proti provadéni zmén
Programovaci menu Ize uzavfit, aby tak bylo zabranéno uZivatellm provadéni zmeén v nastaveni parametrd.
Uzamceni Ize zapnout a vypnout pouZitim parametru 20-B.

Pokud se uZivatel pokusi o zménu hodnoty parametru nebo o pfistup do menu uvedeni do provozu, kdyz je
uzamceni aktivovano, zobrazi se chybova hlaska:

fccess Denied
&dj Lock iz On

Pristupovy kod

Kritické parametry (skupina parametr( 20 a vyse) jsou chranény ¢tyfmistnym Ciselnym pfistupovym kédem, coz
neautorizovanym uZivatelim brani v nahledu nebo provddéni zmén nastaveni parametru.

KdyZ se uZivatel pokusi o vstup do uzamcené skupiny parametrt, ovladaci zafizeni MVS si vyzada pristupovy kdd.
Pristupovy kéd je pfi programovani vyzadan jednou a autorizace je platnd, dokud uZivatel menu nezavre.

Pro vloZeni pristupového kédu poufzijte tlacitka 4 a » pro vybér Cisla a tlacitka « a v pro zménu hodnoty. Kdyz se
véechny ¢islice shoduji s pFistupovym kédem, stisknéte STORE (ULOZIT). Ovladaci zaFizeni MVS pied pokracovanim
zobrazi potvrzujici zpravu.

Enter Access Code
U
| STORE
Aiccess Allowed
SUperisar

Pro zménu pristupového kddu pouzijte parametr 20-A.
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6.4

Obrazovky

Ovladaci zafizeni MVS zobrazuje Sirokou $kalu informaci o vykonu softstartéru. Vrchni polovina obrazovky ukazuje
informace v redlném ¢ase o proudu nebo vykonu motoru (dle vybéru v parametru 9-L). PouZijte tlacitka a pro vybér
informace zobrazené ve spodni poloviné obrazovky.

e  Stav startéru

e Teplota motoru

e Proud

e  Vykon motoru

e  Napéti

e Informace o poslednim startu
e Datum a cas

MEérici obrazovky

MVS pouziva méfici obrazovky pro zobrazeni informace tykajici se vykonu softstartéru. PouZijte tlacitka a pro pohyb
mezi méficima obrazovkama.

ST i

Stav startéru

Programovatelna
obrazovka

Datum/cas Napéti a proud

Informace ‘ ‘ ‘
o poslednim startu \\_/ Méfeni vykonu

Stisknutim tlacitka » pt¥i prohlizeni obrazovky Datum/Cas umozni uZivateli nastavit datum a ¢as na ovladacim
zafizeni MVS.

Stisknutim tlacitka » na kterékoliv jiné obrazovce otevie programovaci menu.

Stav startéru

Obrazovka stavu startéru ukazuje podrobnosti ohledné stavu startéru v redlném case, véetné proudu a teploty.
Stav Auto-stop informace

039124

Proud motoru Teplota motoru

Sada parametr(
Informace na obrazovce jsou usporadany nasledovné:
e Nahore vlevo: informace o stavu (pfipraven, startuje, v chodu, zastavuje nebo byl odpojen).
e Nahore vpravo: auto-stop informace.
e  Dole vlevo: proud motoru (stfedni hodnota tti fazi).
e Dole uprostied: sada parametru v uzivani (primarni (M1) nebo sekundarni (M2)).
e  Dole vpravo: teplota motoru (zaloZzeno na teplotnim modelu).

KdyzZ se teplota motoru bliZi teploté odpojeni, zacne teplota blikat.

V pfipadé, Ze teplotni kapacita motoru neumozni restart, pred hodnotou teploty se objevi hvézdicka.
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KdyZ dojde na varovani, méni se vrchni radek stavu a zobrazuje typ varovani. Spodni fadek pokracuje v zobrazovani
hodnoty proudu a informaci o teploté:

Current Imbalance FUMMIMG stopin 1402
260 A b1 i53% 260 A kA1 s

Dojde-li k odpojeni, stavova obrazovka je zaménéna a zobrazuje informaci o typu odpojeni:

Tripped
Current Imbalance

V rezimu nouzového provozu obrazovka zobrazuje ,Nouzovy provoz“:

Ernergency Operation
2004 kA1 i

Proud

Obrazovka current zobrazuje podrobnosti tykajici se zemniciho proudu a proudu vedeni v kazdé fazi v redlném case:

L1 Zo0A 2 208
L3 ZmA GC 1A

Neni-li proud méren, displej bude ukazovat 0.

Napéti a proud
Obrazovka voltage and current ukazuje napéti a proud ve vedeni v kazdé fazi v realném cCase:

BEO0Y  GAI0W AB05Y |
2604 7564, 2614
L Lz L3

Neni-li motor v chodu bude displej ukazovat na misté napéti proud 0 A.

Méreni vykonu

Obrazovka power metering zobrazuje podrobnosti tykajici se celkového vykonu motoru, vykon motoru v konskych
silach, ¢inny vykon motoru a ucinik.

2313 kN J353TZhp
2970 KA 0482 pt

Informace tykajici se posledniho startu

Obrazovka last start information ukazuje podrobnosti tykajici se posledniho UspéSného startu.
e Doba spusténi (v sekundach)
e Maximalni odbér proudu pfi startu (jako procentu proudu motoru pfi plném zatizeni)
e Vypocteny vzestup teploty motoru

Last start 12 Sec
400 %% 40%% T-rise

Nejsou-li Gdaje z posledniho startu k dispozici, bude displej v kazdém policku ukazovat 0.

Datum/Cas

Obrazovka datum/¢&as ukazuje soucasné datum a ¢as systému (24 hodinovy format):

DateTirme
Z004MovE2 112036

Pro zménu data a ¢asu, stisknéte pfi prohlizeni méfici obrazovky Datum/Cas tlacitko » . Pro vybér, které ¢asti data a
¢asu chcete zménit, poutzijte tlacitka 4 a », a pouzijte tlacitka « a v pro zménu hodnoty.

Stisknutim STORE pfi vybéru sekund ulozi sou¢asné hodnoty a vrati se zpét na méfrici obrazovky. Pro ndvrat na
méfrici obrazovky bez ulozeni stisknéte opakované tlacitko « .
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Programovatelna obrazovka

Programmable green ukazuje informace vybrané v parametrech 11-D az 11-G.

Starting 0404
1340 1030

Vychozi nastaveni jsou stav startéru, proud motoru, kWh a pocet hodin v provozu.
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oddil 7

Menu programovani

Menu programovani poskytuje pfistup k programovatelnym parametrim.

Béhem prohlizeni m

e

ficich obrazovek stisknéte tlacitko » pro prechod do programovaciho menu.

Polozky v programovacim menu jsou rozdéleny do skupin dle spojitosti jednotlivych parametr(. PouZijte tladitka a

a v pro pohyb mezi skupinami parametr(i a mezi parametry v kazdé skupiné.

Pro ptistup ke skupiné parametrd 20 a vySe je nutné vloZit bezpeénostni pfistupovy kdd.

7.1

Menu programovani

Vs
Tridy ochrany

21-A Pietizeni

21-B Podproud

21-C Okamity nadproud

21-D Proudova nerovnovéha

21- Kmitocet privodniho napdjeni

!

Primarni nastaveni motoru

1-A Proud motoru pfi plném zatizeni
1-B Doba chodu motoru pfi
zablokovaném rotoru

1-C Proud blokovaného rotoru motoru
1-D Zatétovatel motoru

Nastaveni ochrany
3-A Podproud Hladina

Refim Start/Stop-1

2-AReim spusténi

2-8 Omezeni proudu

2-C Proudova rampa — potateéni spoustéci
proud

21-F Pomocné odpojeni A

21-G Pomocné odpojent B

21-H Termistor motoru

211 Prebytecny Cas spusténi

21-) Komunikace startéru Vyprieni casu
21-K Baterie/Hodiny sethani

21-L Tyristory Teplotni model

21-M Komunikace se sitf Vypreni &asu
21-N Zemni zkrat

21-0 PFepéti

2-D Proudova rampa — Cas rampy spusténi
2-E Spusténi s momentovym impulzem
Hladina proudu

2-F N Spusténi s momentovym impulzem
Doba trvani

2-G Prebytek tasu pfi startu

2-H Rezim zastaveni

2-1 Doba rampy soft zastaveni

3-8 Podproud Zpoidéni odpojent

3-C Okamiity nadproud Stuperi |

3-D Okamiity nadproud Prodieva stupei |

3-E Nestalost proudu Hladina

3-F Nestalost proudu Prodleva odpojeni

3-G Sekvence fzf

3-H Frekvence piivodniho napajeni Rezim odpojeni
3| Frekvence piivodniho napajeni Rozsah odpojent
3-J Frekvence piivodniho napajeni Prodleva odpojeni
3-K Restart Prodleva

3-L Restart Kontrola teploty

3-M Pomocné odpojeni A — Rezim

3-N Pomocné odpojeni A - Prodleva

3-0 Pomocné odpojeni A - Aktivace prodlevy

3-P Pomocné odpojeni B - Rezim

3-QPomocné odpojeni B - Prodleva

r - 3-R Pomocné odpojeni B~ Aktivace prodlevy
. 21-P Podpéti .
Parametry s omezenym pfistupem N 3-5 Zemni zkrat Hladina
3 nes N 21-QRezervovdno " ot
20-A Piistupovy kéd zabezpeeni . 3-TZemni zkrat Prodleva odpojeni
21-R Rezervovdno
20-B Uzaméeni parametr( x P 3-U Nadproud Hladina
21-5 Casové zévisly nadproud .
20-C Nouzowy refim 3.V Nadproud Prodleva odpojeni
20-D Kalibrace proudu motoru 3-W Podproud Hladina
20 Kalibrace napéti 3X Podproud Prodleva odpojent
20-F Hlavni styka¢ Doba 3-Y Okamity nadproud Stuperi 2
20-G Stykaé premosténi Doba 32 Okamiity nadproud Prodleva stupeii 2
\ b, p N \ J
Ochrana pred ¢asové zavislym nadproudem Skupiny parametrii Vstupy
16-A Casové zavisly nadproud Hiadina 1. Primarni nastaveni motoru 4-A Mistni/Dalkové ovladani
16-8 Casové zavisly nadproud Krivka 2. Refim Start/Stop-1 4-B Sériové ovladani ~Rezim dalkového ovlsdani
16-C Casové zavisly nadproud Doba resetu 3. Nastaveni ochrany 4-C Vstup A Funkénost
16-D Rezervovdno 4. Vstupy 4-D Vstun B Funkénost
\ J 5. Vystupy
( " h 6. Auto-stop Vistupy )
Start/Stop Rezimy-2 9. Nastaveni krouzkového motoru
13-AReZim spustént 11, Nastaven( HMI 5-ANizka hladina proudu Praporek
13-8 Omezeni proudu / DNestsveriin o | 5-B Vysoka hladina proudu Praporek
13-C Proudova rampa — Potétetni startovaci proud 13, Start/Stop Retimy-2 P| 5.C Teplota motoru Praporek
13- Proudova rampa — Startovaci rampa Cas 16. Ochrana pred Easové zavislym nadproudem 5-D Vystupni relé A - Funkénost
13- Nastartovani Hladina proudu 20. Parametry s omezenym pristupem 5-E Vystupni relé A - Prodleva Zapnuta
13-F Nastartovéni Délka trvéni 21 THidy ochrany 5.F Vystupni relé A - Prodieva Vypnuta
13-G PFebytecny cas pfi spusténi _J 5-G Vystupni relé B — Funkénost
13-H Rezim zastaveni 5-H Vystupni relé B - Prodleva Zapnuta
13- Rama zastaveni Cas 5-1 Vystupni relé B — Prodleva Vypnuta
L 5-J Vystupni relé C — Funkénost
motor Nastaveni 5-K Vystupni relé C - Prodleva Zapnuta
u i oiném aatizent 5-L Vystupni relé C - Prodleva Vypnuta
12-A Proud motoru pfi plném zatizeni 5-M Analogovi vystup A - Funkénost
5-N Analogovy vystup A — Rozsah
Nastaveni HMI 5-0 Analogovy vystup A — Uprava (maximum)
11-A Jazyk 5-P Analogovy vystup A — Uprava (minimum)
11-B Funkee tlatitka F1 5-Q Piivodni napéjeni Referenéni Napéti
11-C Funkee tlatitka F2 J
11-D Programovatelng obrazovka — Nahofe vievo
11-E Programovatelna obrazovka — Nahofe vpravo Auto-stop
11-F Programovatelnd obrazovka - Dole vievo 6-A Auto-Stop Refim
11-G Programovatelna obrazovka — Dole vpravo v 6-8 Auto-Stop Cas

Nastaven krouzkového motoru

9-A Primarni motoru Konfigurace rampy

9-8 Sekundarni motor Konfigurace rampy

9-C Odporovy stykat rotoru krouzkového motoru Doba
9-D Vedeni krouzkového motoru Opozdéni

PFistup k programovacimu menu lze ziskat kdykoliv, v€etné doby, kdy je softstartér v chodu. Jakékoliv zmény

v profilu spusténi se projevi aZ pfi pfistim startu.

Skupina parametr Parametry

1-A
1-B
1-C
1-D

Primarni nastaveni motoru Proud motoru pfi plném zatizeni
Doba chodu motoru pfi uzamceném proudu rotoru
Proud uzamcéeného rotoru motoru

ZatéZovatel motoru

ReZim Start/Stop-1 2-A
2-B
2-C
2-D
2-E
2-F
2-G
2-H
2-|

ReZim spusténi

Omezeni proudu

Proudova rampa — pocatecni spoustéci proud
Proudova rampa — Cas rampy spusténi
Nastartovani Hladina proudu

Nastartovani Doba trvani

Prebytek ¢asu pfi startu

ReZim zastaveni

Doba rampy soft zastaveni
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Nastaveni ochrany 3-A Podproud Hladina

3-B Podproud Zpozdéni odpojeni

3-C Okamtzity nadproud Stupen |

3-D OkamtZity nadproud Prodleva stuperi |

3-E Nestélost proudu Hladina

3-F Nestélost proudu Prodleva odpojeni

3-G Sekvence fazi

3-H Frekvence privodniho napajeni Rezim odpojeni

3l Frekvence privodniho napajeni Rozsah odpojeni

3-J Frekvence privodniho napajeni Prodleva odpojeni

3-K Restart Prodleva

3-L Restart Kontrola teploty

3-M Pomocné odpojeni A — Rezim

3-N Pomocné odpojeni A - Prodleva

3-0 Pomocné odpojeni A — Aktivace prodlevy

3-p Pomocné odpojeni B - Rezim

3-Q Pomocné odpojeni B - Prodleva

3-R Pomocné odpojeni B — Aktivace prodlevy

3-S Zemni zkrat Hladina

3-T Zemni zkrat Prodleva odpojeni

3-U Nadproud Hladina

3-v Nadproud Prodleva odpojeni

3-W Podproud Hladina

3-X Podproud Prodleva odpojeni

3-Y OkamtZity nadproud Stupen 2

3-Z OkamZity nadproud Prodleva stuperi 2
Vstupy 4-A Mistni/Délkové ovladani

4-B Sériové ovladani — ReZim déalkového ovladani

4-C Vstup A Funkénost

4-D Vstup B Funkénost
Vystupy 5-A Nizka hladina proudu Praporek

5-B Vysoka hladina proudu Praporek

5-C Teplota motoru Praporek

5-D Vystupni relé A — Funkénost

5-E Vystupni relé A — Prodleva Zapnuta

5-F Vystupni relé A — Prodleva Vypnuta

5-G Vystupni relé B — Funkénost

5-H Vystupni relé B — Prodleva Zapnuta

5-1 Vystupni relé B — Prodleva Vypnuta

5-J Vystupni relé C — Funk¢nost

5-K Vystupni relé C — Prodleva Zapnuta

5-L Vystupni relé C — Prodleva Vypnuta

5-M Analogovy vystup A - Funkénost

5-N Analogovy vystup A — Rozsah

5-0 Analogovy vystup A — Uprava (maximum)

5-P Analogovy vystup A — Uprava (minimum)

5-Q Ptivodni napajeni Referenéni Napéti
Auto-stop 6-A Auto-Stop Rezim

6-B Auto-Stop Cas
Nastaveni krouzkového 9-A Primarni motoru Konfigurace rampy
Motoru 9-B Sekundarni motor Konfigurace rampy

9-C Odporovy stykac rotoru krouzkového motoru Doba

9-D Vedeni krouzkového motoru Opozdéni
Nastaveni HMI 11-A Jazyk

11-B Funkce tlacitka F1

11-C Funkce tlacitka F2

11-D Programovatelna obrazovka — Nahote vlevo

11-E Programovatelna obrazovka — Nahofe vpravo

11-F Programovatelna obrazovka — Dole vlevo

11-G Programovatelna obrazovka — Dole vpravo
Sekundarni motor Nastaveni 12-A Proud motoru pfi plném zatizeni
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7.2

Start/Stop Rezimy-2 13-A ReZim spusténi
13-B Omezeni proudu
13-C Proudova rampa — Pocatecni startovaci proud
13-D Proudova rampa — Startovaci rampa Cas
13-E Nastartovani Hladina proudu
13-F Nastartovani Délka trvani
13-G Prebytecny cas pfi spusténi
13-H ReZim zastaveni
13-1 Rampa zastaveni Cas
Ochrana pred ¢asové 16-A Casové zavisly nadproud Hladina
zavislym nadproudem 16-B Casové zavisly nadproud Kfivka
16-C Casové zavisly nadproud Doba resetu
16-D Rezervovdno
Parametry 20-A Pristupovy kéd zabezpedeni
s omezenym pfistupem 20-B Uzamceni parametrd
20-C Nouzovy rezim
20-D Kalibrace proudu motoru
20-E Kalibrace napéti
20-F Hlavni styka¢ Doba
20-G Stykac premosténi Doba
Tridy ochrany 21-A Pretizeni
21-B Podproud
21-C Okamtzity nadproud
21-D Nestélost proudu
21-E Kmitocet pfivodniho napajeni
21-F Pomocné odpojeni A
21-G Pomocné odpojeni B
21-H Termistor motoru
21-1 Prebytecny cas spusténi
21-) Komunikace startéru Vyprseni ¢asu
21-K Baterie/Hodiny selhani
21-L SCR Teplotni model
21-M Komunikace se siti Vyprseni ¢asu
21-N Zemni zkrat
21-0 Nadproud
21-P Podproud
21-Q Rezervovdno
21-R Rezervovdno
21-S Casové zévisly nadproud

Popis parametri

| Primarni motor, nastaveni

Parametry nastaveni primarniho motoru konfiguruji softstartér, aby odpovidal profilu primarniho motoru.
Teplotni model motoru, ktery fidi ochranu motoru pred nadproudem a teplotni vypocty motoru, je zaloZen na
parametrech I-A az |-D.

I-A Proud motoru pfi plném zatizeni

Rozsah: 5-550A Vychozi: 100 A

Popis: PtizpUsobi startér proudu plného zatizeni motoru (v ampérech). Nastaveno na proud plného zatizeni
(FLC) uvedeného na motorovém stitku motoru.

I1-B Doba chodu motoru pfti zablokovaném rotoru

Rozsah:  0:01 - 2:00 (minuty:sekundy) Vychozi: Omin:10s

Popis: Nastavuje maximalni dobu, po kterou mize motor bézZet s blokovanym rotorem pred dosazenim
maximalni teploty. Toto nastaveni je pouZzito teplotnim modelem k vypoctu teplotni kapacity motoru.
Teplotni kapacita motoru je maximalni ¢as, po ktery mize motor vydrzet proud s blokovanym rotorem
ze studena. Tato informace je dostupna z listu Udajd o motoru nebo pfimo od dodavatele motoru.
Schéma nize ukazuje typické kfivky maximalni doby spusténi pro motor s blokovanym rotorem o 600%
proudu plného zatiZeni pfi studeném startu.
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Nastaveno na maximalni povolenou dobu spusténi pfi proudu s blokovanym rotorem dle listu
s charakteristikami motoru.

I-C Zamceny proud rotoru

Rozsah:  400% - 1200% FLC Vychozi: 600%FLC

Popis: Nastavi proud s blokovanym rotorem zapojeného motoru jako procento proudu plného zatizeni motoru.
Nastaveno dle listu s charakteristikami motoru.

I-D ZatéZovatel motoru

Rozsah:  100% - 160% FLC Vychozi: 105%FLC

Popis: Nastavuje zatéZovatel motoru pouzivany teplotnim modelem jako procento proudu plného zatizeni motoru.
Nastaveno dle listu s charakteristikami motoru.

2 Start/Stop rezimy — |

2-A ReZim spusténi

Moznosti: KONSTANTN{ PROUD Vychozi: KONSTANTN{ PROUD

Popis: Vybira rezim spusténi
ReZim konstantniho proudu maze byt pouzit k poskytnuti limitu proudu nebo spusténi proudovou rampou
v zavislosti na nastaveni parametrt 2-B, 2-C a 2-D.

2-B Limit proudu

Rozsah:  100% - 600% Vychozi:  400% FLC
Popis: Nastavuje limit proudu pro spusténi konstantnim proudem jako procento proudu plného zatizeni motoru.
Nastavte tak, aby:
e Byl motor napajen dostatecnym proudem pro spusténi, aby bylo mozné vyvinout moment dostatec¢ny k tomu, aby
bylo snadné rozbéhnout pfipojenou zatéz.
e Byl ziskdn dostatecny vykon pro spusténi.
e  Nebyly prekroceny limity softstartéru.

700%| ﬂ

600% el

500%
Otacky rotoru N 1: Pocatedni proud (parametr 2-C)

400% E \ L
(%plIné rychlosti) 2: Limit proudu (parametr 2-B)
200% \ a 3: Proud pfi maximalnim napéti
200%

100%

03321.0

T T T T T T T T T
10% 20% 30% 40% 50% 60% 70% 80% 90% 100%

Proud (%proudu pfi plném zatizeni motoru)

2-C Proudova rampa — Pocatecni proud pfi startu

Rozsah:  100% - 600% Vychozi:  400% FLC

Popis: Nastavuje hladinu pocatec¢niho proudu pfi startu pro proudovou rampu v reZimu spusténi jako procento
z proudu pfi pIném zatizeni motoru.
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Parametry 2-C a 2-D jsou dohromady pouzity pro ovladani proudové rampy rezimu spusténi. Neni-li spusténi
proudovou rampou zapotrebi, nastavte pocatecni proud pti spusténi (parametr 2-C) roven limitu proudu
(parametr 2-B).

PouZijte spusténi proudovou rampou v pfipadech, kdy:

e  Potfebny moment pro spusténi se mze pti kazdém startu lisit, napfiklad pasovy dopravnik méze byt naloZzen
nebo prazdny. Nastavte pocatecni proud pti spusténi (parametr 2-C) na hladinu, ktera motor nastartuje pti lehké
zatézi a limit proudu (parametr 2-B) na hladinu, ktera umozni motoru dosahnout plnych otacek pfi vysoké zatézi.

e  Doba spusténi snadno se uvolniujici zatéze je potreba prodlouZit, napfiklad u odstredivého Cerpadla, kde je nutné
tlak v potrubi zvySovat postupné.

e  Motor je napajen generatorem s omezenymi moznostmi napajeni a pomalejsi zatéZovani umozni delsi dobu pro
to, aby bylo napajeni schopno se prizpUsobit.

Nastavte pocatecni proud pfi spusténi tak, aby motor zacal akcelerovat ihned po spusténi.

2-D Proudova rampa — Doba rampy spusténi

Rozsah:  1-60 sekund Vychozi: 1 sekunda

Popis: Nastavi dobu rampy (v sekundach) pro spusténi s pomoci proudové rampy. Nastavte dobu rampy pro
optimalizaci spusténi.
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2-E Hladina proudu pfi spusténi s momentovym pulzem

Rozsah:  100% - 700% Vychozi:  500% FLC

Popis: Nastavuje hladinu proudu pfi spusténi s momentovym pulzem jako procento proudu pfi plném zatizeni
motoru. Nastartovani poskytuje extra moment na zacatku startu po dobu uréenou v parametru 2-F. To mze
byt uZiteCné pro nastartovani zatézi, které vyzaduji velky zabérny moment, ale nasledné snadno zrychluji
(napfiklad setrvacnikové zatéze jako naptriklad lisy). Nastavte dle potieby.

POZNAMKA
A Spusténi s momentovym pulzem vystavuje mechanické vybaveni zvysenym momentdm. Ujistéte se, Ze motor,
zatéz a spoje tento dodatecny moment snesou predtim, nez této moznosti vyuzijete.

2-F Doba trvani spusténi s momentovym pulzem

Rozsah:  0-2000 milisekund Vychozi: 0 (vypnuto)

Popis: Nastavi délku trvani funkce nastartovani se zvySenym momentem v milisekundach. Nastavte dle potreby.

POZNAMKA
A Spusténi s momentovym pulzem vystavuje mechanické vybaveni zvysenym momentdm. Ujistéte se, Ze motor,
zatéz a spoje tento dodatecny moment snesou predtim, nez této moznosti vyuzijete.

2-G Nadmérna doba spusténi

Rozsah:  0:00 — 4:00 minut:sekund Vychozi:  0min:20s
Popis: Nastavuje maximalni povolenou dobu pro motor, aby dosahl pinych otacek.

Nastavte dobu tak, aby byla o néco malo delsi, nez je zapotfebi pro normalni spravny start. Startér se odpoji,
pokud bude start prodlouzen na dobu za naprogramovanym limitem, coZ znaci, Ze se zatéz zasekla nebo se
potfeba momentu od predchoziho startu vyznamné zvysila. Nastaveni 0 tuto ochranu deaktivuje.
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POZNAMKA
A Ujistéte se, Ze je nastavend nadmérna doba spusténi v mezich hodnot schopnosti startéru. To zajistuje, Ze je
startér také chranén pred abnormalnimi zatéZzovymi podminkami.

2-H ReZim zastaveni

Moiznosti: DOBEH SETRVACNOSTI Vychozi: DOBEH SETRVACNOSTI
CASOVANA NAPETOVA RAMPA
Popis: Vybér aktivniho rezimu zastaveni.

Dobéh setrvacnosti: KdyzZ je vydan povel k zastaveni, zrusi startér jakékoliv napéti na motoru a motor
zpomaluje setrvacnosti zatéZze. Tento reZzim zastaveni je vhodny pro zatéze s vysokou setrvacnosti.

Casovana napétova rampa: Softstartér redukuje napéti motoru linedrné, na konci rampy dosahuje nulového
napéti (parametr 2-1). Casovana napétova rampa je vhodna pro zatéze s vysokym tienim, jako napfiklad u
cerpadel nebo u dopravnich pasud. Vyberte nejvhodnéjsi rezim zastaveni.

2-1 Pozvolné zastaveni

Rozsah:  0:00 — 1:40 minut:sekund Vychozi:  Omin:0s (vypnuto)

Popis: Nastavi dobu trvani rampy pro pozvolné zastaveni motoru za pouziti ¢asované napétové rampy pro
pozvolné zastaveni. Je-li pouzit hlavni stykac, musi stykac zUstat zavieny do konce doby rampy zastaveni. Pro
ovladani hlavniho stykace pouZzijte vystupni relé hlavniho stykace (svorky 13, 14).

3 Nastaveni ochran

Tyto parametry urcuji, kdy budou aktivovany ochranné mechanismy softstartéru. Bod aktivace kazdého ochranného
mechanismu lze nastavit tak, aby vyhovoval instalaci.

Softstartér reaguje na udalosti, kdy je zapotrebi ochrana, odpojenim, varovanim nebo zapisem udalosti do zaznamniku
udalosti. Reakce je uréena nastavenim ochrannych tfid (skupina parametrl 21). Vychozi reakce je odpojeni.

POZNAMKA
A Nastaveni ochran je Zivotné dileZité pro bezpecny provoz softstartéru a motoru. Potlaéeni ochrany mlze chod
instalace narusit. K potlaceni ochran by mélo dochazet pouze v nouzovych situacich.

3-A Podproud Hladina

Rozsah: 0% - 100% FLC Vychozi: 20% FLC

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu proti podproudu jako procento proudu motoru pfi plném zatizeni.
Nastaveno na hladinu pod béznym rozsahem prace motoru a nad hladinu magnetizujiciho (bez zatéze)
proudu (typicky 25% az 35% jmenovitého proudu pfi pIném zatiZeni).

Nastaveni 0% deaktivuje ochranu proti podproudu.

POZNAMKA
Ochrana proti podproudu je aktivni pouze za chodu.

3-B Podproud Prodleva odpojeni

Rozsah:  0:00 — 4:00 minut:sekund Vychozi: Omin:05sekund
Popis: Nastavuje dobu, po kterou stav podproudu trva, nez dojde k odpojeni. Nastavte dle potieby.

3-C Okamzity nadproud Stupen |

Rozsah:  80% - 600% FLC Vychozi:  400% FLC

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu pfed okamzitym nadproudem jako procento proudu motoru pfi plném
zatizeni. Nastavte dle potteby.

POZNAMKA
Ochrana pred okamzitym nadproudem je aktivni pouze za chodu zafizeni.

Toto nastaveni musi byt nastaveno tak, aby bylo slazeno s parametrem 3-Y.



MENU PROGRAMOVANI

3-D Prodleva pfi okamzitém nadproudu Stuperi |

Rozsah:  0:00 - 1:00 min:s Vychozi:  Omin:00s

Popis: Nastavuje dobu trvani potfebnou pro proud, aby pfekracoval hladinu nastavenou v parametru 3-C, nez
dojde k odpojeni. Nastavte dle potreby.

3-E Nestalost proudu Hladina

Rozsah:  10% - 50% Vychozi: 20%

Popis: Nastavuje maximalni povolenou nestalost mezi nejvys$simi a nejnizsimi proudy na vsech tfi fazich, vypocteno
jako procento z nejvyssiho proudu. Nastaveni vyrobcem je vhodné pro vétsinu pouziti. Tuto hladinu lze
upravit tak, aby vyhovovala podminkam danych lokalitou.

POZNAMKA
Schopnost rozpoznani proudové nerovnovahy je béhem startu a zastaveni snizena o 50%.

3-F Nestalost proudu Prodleva pfed odpojenim

Rozsah:  0:00 —4:00 min:s Vychozi: Omin:03s
Popis: Nastavuje dobu, po kterou musi stav nestalosti proudu trvat, nez dojde k odpojeni. Nastavte dle potieby.

3-G Sekvence fazi

Moznosti: KTERAKOLIV SEKVENCE Vychozi:  KTERAKOLIV SEKVENCE
POUZE KLADNA
POUZE ZAPORNA
Popis: Vybira, ktera ze sekvenci bude pfi spusténi povolena. Startér zkouma sekvenci fazi na vstupnich svorkach a

dochazi k odpojeni, pokud dana sekvence nesouhlasi s vybranou volbou. Nastavte dle potreby.

POZNAMKA
Ochrana sekvenci fazi je aktivni pouze u kontrol pied spusténim.

3-H Pfivodni napajeni ReZim odpojeni

MozZnosti: VYPNUTO Vychozi: START/PROVOZ
POUZE START
START/CHOD
POUZE CHOD

Popis: Vybird provozni stavy, béhem kterych bude startér monitorovat odpojeni pfivodniho napajeni. Nastavte dle
potreby.

3-1 Pfrivodni napajeni Rozsah pro odpojeni

MozZnosti: +2 Hz Vychozi: +5Hz
+5Hz
+10 Hz
+15Hz
Popis: Vybira toleranci v kolisani kmitoctu pfivodniho napajeni, pfi jejim pfekroceni dochazi k odpojeni. Nastavte

dle potreby.

POZNAMKA
A Vybérem vyssi tolerance kolisani mlze narusit Zivotnost motoru. Vyssi toleranci vyberte pouze po zvazeni
ucinku na motor a hnané zatizeni.

3-) Pfivodni napajeni Prodleva pred odpojenim

Rozsah:  0:00 —4:00 min:s Vychozi:  0min:00s

Popis: Nastavuje dobu, po kterou musi naruseni kmito¢tu mimo rozsah vybrany v parametru 3-I trvat, nez dojde
k odpojeni. Nastavte, pokud potfebujete nepretrzity provoz motoru béhem extrémnich, ale do¢asnych
podminek, kdy je kmitocet nad nebo pod poZzadovanou hodnotou, coz miiZe ohrozit Zivotnost motoru.
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POZNAMKA
Pokud kmitocet pfivodniho napajeni klesne pod 35 Hz nebo vzroste nad 75 Hz, startér se okamzité odpoji.

3-K Prodleva pfi restartu

Rozsah: 00:01 - 60:00 min:s Vychozi: 00min:10s

Popis: Nastavuje minimalni dobu mezi koncem zastaveni a zacatkem nového spusténi. BEhem prodlevy pfi restartu
zobrazuje displej zbyvajici Cas, po jehoZ uplynuti bude mozné se pokusit o nasledujici start. Nastavte dle
potreby.

POZNAMKA
A Prodleva pfi restartu je mérena od konce kazdého zastaveni. Zmény v nastaveni prodlevy pfi restartu se projevi
az po dalsim zastaveni.

3-L Kontrola teploty pfi restartu

Moznosti:  VYPNUTO Vychozi: VYPNUTO
ZAPNUTO
Popis: Vybird, zda bude startér kontrolovat, jestli je k dispozici dostatecna teplotni kapacita pro vykonani

Uspésného startu predtim, neprobéhne pokus o spusténi. Kontrola porovnava teplotni vzrist pfi
predeslém startu motoru, pfi dostupné teplotni kapacité. Nastavte dle potreby.

3-M Pomocné odpojeni A — ReZim

Moiznosti:  VZDY AKTIVNI{ Vychozi:  VZDY AKTIVNI
POUZE ZA PROVOZU
POUZE PRI USTALENEM CHODU

Popis: Vybird, kdy bude startér monitorovat vstup A zda nenastala situace pomocného odpojeni.
Vidy aktivni: Pomocné odpojeni miZe nastat kdykoliv, kdyZ je ovladaci zafizeni MVS napajeno.
Pouze za provozu: Pomocné odpojeni miZe nastat, kdyzZ startér je v chodu, startuje nebo zastavuje
(véetné kontrol pred startem).
Pouze pfi ustaleném chodu: K pomocnému odpojeni mize dojit pouze tehdy, aZ softstartér Gspésné
dokonil spusténi a je jiz v ustaleném chodu.
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3-N Pomocné odpojeni A — Prodleva

Rozsah: 0:00 — 4:00 min:s Vychozi: Omin:0Os
Popis: Nastavuje prodlevu mezi aktivaci vstupu A a odpojenim. Nastavte dle potreby.

3-0 Pomocné odpojeni A — Aktivace prodlevy

Rozsah: 00:00 - 30:00 min:s Vychozi:  00min:00s
Popis: Nastavuje prodlevu, nez nastane pomocné odpojeni na vstupu A potom, co startér presel do stavu
zvoleném v parametru 3-M. Nastavte dle potieby.

3-P Pomocné odpojeni B — ReZzim

MozZnosti:  VZDY AKTIVNI Vychozi:  VZDY AKTIVNI
POUZE ZA PROVOZU
POUZE PRI USTALENEM CHODU

Popis: Vybira, kdy bude startér monitorovat vstup B zda nenastala situace pomocného odpojeni. Viz parametr
3-M Pomocné odpojeni - ReZim ohledné vice podrobnosti.
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3-Q Pomocné odpojeni B — Prodleva

Rozsah: 0:00 — 4:00 min:s Vychozi: Omin:00s
Popis: Nastavuje prodlevu mezi aktivaci vstupu A a odpojenim. Nastavte dle potreby.

3-0 Pomocné odpojeni B — Aktivace prodlevy

Rozsah: 00:00 — 30:00 min:s Vychozi: 00min:00s
Popis: Nastavuje prodlevu, nez nastane pomocné odpojeni na vstupu B potom, co startér presel do stavu
zvoleném v parametru 3-P. Nastavte dle potreby.

3-S Zemni zkrat Hladina

Rozsah: 1-40 A Vychozi: 10A

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu proti zemnimu zkratu, v ampérech. Zemni zkrat je dynamické
odpojeni zaloZzené na méfenich proudu ve fazi kazdého pul-cyklu. Proud zemniho zkratu je vektorovym
souctem jednotlivych proud( ve fazich. Nastavte dle potreby.

POZNAMKA
Ochrana proti zemnimu zkratu je aktivni pouze za chodu.

3-T Zemni zkrat Prodleva pred odpojenim

Rozsah: 0:01 - 4:00 min:s Vychozi: O0min:03s

Popis: Nastavuje Cas, po ktery musi zemni zkrat prekracovat hladinu danou parametrem 3-S, nez dojde
k odpojeni. Nastavte dle potreby.

3-U Prepéti Hladina

Rozsah: 100 - 14000 V Vychozi: 7200V
Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu proti prepéti. Nastavte dle potreby.

3-V Prepéti Prodleva pied odpojenim

Rozsah: 0:00 — 4:00 min:s Vychozi:  Omin:05s

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu proti pfepéti. Nastavte dle potreby.
3-W Podpéti Hladina

Rozsah: 100 - 14000 V Vychozi: 100V

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro ochranu proti podpéti. Nastavte dle potieby.

3-X Podpéti Prodleva pred odpojenim

Rozsah: 0:00 — 4:00 min:s Vychozi:  Omin:05s
Popis: Nastavuje ¢as, po ktery musi stav podpéti trvat, aby doslo k odpojeni. Nastavte dle potieby.

3-Y Okamzity nadproud Stupen 2

Rozsah: 30-4400 A Vychozi: 4400 A

Popis: Nastavuje bod odpojeni pro pfipad okamZzitého nadproudu, ochrana — Stupeni 2, jako procento proudu
pfi plném zatiZzeni motoru (FLC). Nastavte dle potieby.

Tato doba zavisi na konfiguraci softstartéru. Tato ochranna funkce pouziva hlavni spinaci prvek.

Pokud je hlavnim spinacim prvkem stykac (chranén pojistkou), pak musi byt tato funkce koordinovéna

s pojistkou, aby bylo zajiéténo, 7e se styka¢ NEOTEVRE, bude-li hladina proudu vys$i, neZ je maximalni
hladina odpojeni.

Je-li hlavnim spinacim prvkem jisti¢, pak musi byt tato prodleva zmensena tak, aby poskytovala co nejlepsi
ochranu pro tyristory.

Existuji dvé funkce okamzitého odpojeni, stupen 1 a 2. Tyto ochranné funkce jsou nastaveny tak, aby se
vzajemné doplriovaly. Doporucuje se, aby stupen 1 byl nastaven tak, aby se spoustél pti nizsich
proudech/delsich ¢asovych hodnotach nez stupen 2.

Kdyz dojde ke spusténi stupné 1, dochazi k fizenému zastaveni, kdy tyristory vedou po néjakou dobu
proud, kdeZto stupen 2 pouze otevira hlavni spinaci zafizeni.

Stupen 1 musi byt nastaven tak, aby chranil tyristory. Dale pak stupen 2 musi byt nastaven tak, aby chranil
hlavni spinaci zafizeni.
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Priklad: Stykac a pojistka
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1 | Okamzity nadproud Stupen 1 (3D) 7 OkamtZity nadproud Stupen 2 (3Y)
2 | 20 sekund Oblast bez ochrany
3 | Okamzity nadproud Prodleva (32) 9 | Tyristory
4 | Proud pfi plném zatizeni 10 | Pojistka
5 | 4 x Proud pfi pIlném zatizeni 11 | Kfivka pretizeni
6 | Okamzity nadproud Stupen 1 (3C) Vybarvenad oblast znaci provoz motoru
Priklad: Jisti¢
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Proud
1 | Okamzity nadproud Stupen 1 (3D) OkamtZity nadproud Stuperi 2 (3Y)
2 | 20sekund 8 | Stupenl
3 | OkamtZity nadproud Prodleva (32) 9 Stupen 2
4 | Proud pfi pIném zatizeni 10 | Tyristory
5 | 4 xProud pfi plném zatizeni 11 | Cas-proud
6 | Okamzity nadproud Stuper 1 (3C) Vybarvena oblast znaéi provoz motoru
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3-Z Okamzity nadproud Prodleva Stuper2

Rozsah:
Popis:

4 Vstupy

10-1000 ms Vychozi: 10 ms

Nastavuje dobu, po kterou musi proud prekracovat hladinu nastavenou v parametru 3-Y, nez dojde

k odpojeni. Nastavte dle potieby.

Tato ¢asova mez zavisi na konfiguraci softstartéru. Tato ochranna funkce vyuziva hlavni spinaci prvek.

Je-li hlavnim spinacim prvkem stykac (chranén pojistkou), pak musi byt tato funkce koordinovana s pojistkou
pro zajisténi toho, aby NEDOSLO k otevieni stykace, pokud je hladina proudu vyssi ne# je maximalni vypinaci
proud.

Pokud je hlavnim spinacim prvkem jistic¢, pak musi byt tato prodleva minimalizovéna, aby poskytla co mozna
nejlepsi ochranu tyristordm.

4-A Mistni/Dalkové ovladani

Moznosti: TLACITKO JE VZDY AKTIVNI Vychozi:  TLACITKO JE VZDY AKTIVNI

Popis:

TLACITKO JE AKTIVNI PRI VYPNUTEM STAVU
POUZE MISTNi OVLADANI
POUZE DALKOVE OVLADANI

Aktivuje a deaktivuje tlacitka mistniho ovladani a vstupy dalkového ovladani. Rovnéz uréuje kdy a jestli bude
tlaéitko LCL/RMT pouZito pro pfepinani mezi mistnim a délkovym ovladanim.

Tlacitko STOP je na ovladacim zafizeni MVS vidy aktivni.

Tlaéitko je vidy aktivni: LCL/RMT je vidy aktivni.

Tladitko je aktivni pfi vypnutém stavu: LCL/RMT tlaéitko je aktivni, pokud je startér vypnuty (nespousti se,
nezastavuje se, neni v chodu).

Pouze mistni ovladani: Vsechny vstupy dalkového ovladani jsou deaktivovany.

Pouze dalkové ovladani: Tladitka mistniho ovladéni (START, RESET, LCL/RMT) jsou deaktivovény.

Pti pouzivani dvoudratového ovladani se softstartér okamzité restartuje, je-li spusténi pres dalkovy vstup stéle

: VAROVANI

aktivni.

4-B Rezim dalkového ovladani pres sériovou komunikaci

Moznosti: DEAKTIVOVANY V REZIMU DALKOVEHO OVLADANI Vychozi: AKTIVOVANY V REZIMU DALK. OVLADANI{

Popis:

AKTIVOVANY V REZIMU DALKOVEHO OVLADANI

Vybira, zda startér pfijme povely Start, Stop a Reset pres sériovou komunikacni sit v rezimu dalkového
ovladani. Povely Force Comms Trip (vynucené odpojeni pfes sit), Local/Remote Control (mistni/dalkové
ovladani) a Test start (zkusebni start) jsou vzdy aktivni.

4-C Vstup A Funkénost

Moznosti: VYBER SADY PARAMETRU Vychozi: POMOCNE ODPOJENI (N/O)

Popis:

POMOCNE ODPOJEN/ (N/O)
POMOCNE ODPOJEN/ (N/C)
VYBER MISTNi/DALKOVE

NOUZOVY REZIM PROVOZU
NOUZOVE ZASTAVENI (N/C)

Urcuje funkénost Vstupu A.

Vybér sady parametrt: MVS miZe byt naprogramovano dvéma sadami dat pro motor a spusténi. Primarni
sada dat je programovana pouzitim parametrd I-A aZ 2-1. Sekundarni sada parametr( je programovéana
pouZitim parametr 12-A az 13-I. Pro aktivaci sekundarni sady dat musi byt parametr 4-C nastaven na vybér
sady parametrd a v dobé vydani povelu pro start musi byt okruh pres C53-C54 uzavien.

Pomocné odpojeni (Normalné otevieny): MVS mlze byt odpojena vzdalenym okruhem ptipojenym na
vstup A. Je-li parametr 4-C nastaven na pomocné odpojeni (N/O), uzavieny okruh pfes C53-C54 softstartér
odpoji. Funkénost vlastnosti pomocného odpojeni mize byt upravena pouZitim parametrd 3-M Pomocné
odpojeni A — ReZim, 3-N Pomocné odpojeni A — Prodleva, 3-O Pomocné odpojeni A — Aktivace prodlevy.
Pomocné odpojeni (Normalné zavieny): MVS mize byt odpojena vzdalenym okruhem pfipojenym na vstup
A. Je-li parametr 4-C nastaven na Pomocné odpojeni (N/C), otevieny okruh pfes C53-C54 softstartér odpoji.
Funkcnost vlastnosti pomocného odpojeni mize byt upravena pouZitim parametrd 3-M Pomocné odpojeni A
— ReZim, 3-N Pomocné odpojeni A — Prodleva, 3-O Pomocné odpojeni A — Aktivace prodlevy.
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AN

Vybér mistni/dalkové: Vstup A mazZe byt pouZit pro vybér mezi mistnim a dalkovym ovlddanim misto poufZiti
tlaéitka LCL/RMT na ovlddacim zafFizeni MVS. Vybér této moZznosti deaktivuje tladitko LCL/RMT a softstartér
bude ignorovat jakékoliv povely tykajici se vybéru Mistni/Dalkové ze sériové komunikacni sité. Otevieny
okruh pres vstup vybira mistni ovladani a uzavieny okruh vybira dalkové ovladani.

POZNAMKA
Pro pouziti vstupu A pro vybér mezi mistnim a dalkovym ovladanim musi byt parametr 4-A vidy nastaven na
Tlacitko je vZdy aktivni nebo Tlacitko je aktivni pfi vypnutém stavu.

Nouzovy rezim provozu: V nouzové rezimu pokracuje softstartér v chodu, dokud neni zastaven, ignoruje
vSechna odpojeni a varovani. Kdyz je parametr 4-C nastaven na ReZim nouzového provozu, uzavienim
okruhu pres C53-C54 aktivuje reZim nouzového provozu, jak je popsan v parametru 20-C Nouzovy reZim.
Otevreni okruhu ukoncuje nouzovy rezim a vraci fizeni béznym fidicim okruhlim. MVS zastavuje motor
pouZitim reZzimu zastaveni vybraném v parametru 2-H nebo 13-H ReZim zastaveni.

Nouzové zastaveni (normalné uzavieny): MVS muze dostat povel k provedeni nouzového zastaveni,
ignoruje rezim pozvolného zastaveni nastaveného v parametru 2-H Rezim zastaveni. KdyZ je parametr 4-C
nastaven na Nouzové zastaveni a okruh je pfes C53-C54 otevien, zapalovani tyristor( je zastaveno, hlavni
stykac a stykac pfemosténi je otevien a motor setrvac¢nosti dobéhne do zastaveni.

4-D Vstup B Funkénost

Moiznosti: Viz parametr 4-C Vychozi: POMOCNE ODPOJENI (N/O)

Popis:

JAAN

5 Vystupy

Urcuje funkénost vstupu B. Viz parametr 4-C ohledné podrobnosti. PouZijte parametry 3-P Pomocné
odpojeni B—ReZim, 3-Q Pomocné odpojeni B — Prodleva, 3-R Pomocné odpojeni B — Aktivace prodlevy pro
upravu funkénosti, je-li to zapotrebi.

POZNAMKA
Pokud vstup A a vstup B jsou oba nastaveny pro Vybér sady parametr nebo Vybér mistni/dalkové, stav vstupu
A bude mit prioritu.

5-A Nizky proud Praporek

Rozsah:

Popis:

1% - 100% FLC Vychozi: 50% FLC

Nastavuje Uroven proudu, pti které je praporek nizkého proudu aktivni, jako procento z proudu motoru pfi
plném zatiZeni. Se zabudovanou hysterezi.

Praporek nizkého proudu muze byt ptifazen k jednomu z programovatelnych vystupnich relé pro indikaci
toho, Ze proud motoru je nizsi, neZ je naprogramovana hladina. Praporek je odstranén, kdyz se proud zvysi
nad hladinu aktivace o 10% z naprogramované hodnoty proudu motoru pfi plném zatizeni (parametr I-A).

5-B Vysoky proud Praporek

Rozsah:

Popis:

50% - 600% FLC Vychozi:  100% FLC

Nastavuje hladinu proudu, pfi které je praporek vysokého proudu aktivni, jako procento z proudu motoru pfi
plném zatiZeni. Se zabudovanou hysterezi.

Praporek vysokého proudu lze pfifadit k jednomu z programovatelnych vystupnich relé pro indikaci toho, Ze
proud motoru je vyssi, nez je naprogramovana hladina. Praporek je odstranén, kdyz se proud snizi pod
hladinu aktivace o 10% z naprogramované hodnoty proudu motoru pti plném zatiZeni (parametr I-A).

5-C Teplota motoru Praporek

Rozsah:

Popis:

0% - 160% Vychozi: 80%

Nastavuje teplotu, pfi které je aktivni praporek teploty motoru, jako procento z teplotni kapacity motoru.
Praporek teploty motoru lze pfifadit k jednomu z programovatelnych vystupnich relé pro indikaci toho, zZe
teplota motoru (vypoctend teplotnim modelem motoru) prekracuje naprogramovanou hodnotu. K odpojeni

dochazi, kdyZ teplota motoru (vypoctena teplotnim modelem) dosahne hodnoty nastavené v parametru I-D
ZatéZovatel motoru.

5-D Vystupni relé A Funkénost

Moznosti: VYPNUTO (nepouZito) Vychozi: HLAVNI STYKAC

HLAVNI STYKAC
CHOD
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ODPOJENI

VAROVANI

NiZKY PROUD PRAPOREK
VYSOKY PROUD PRAPOREK
TEPLOTA MOTORU PRAPOREK
POMOCNE ODPOJENI A
POMOCNE ODPOJENI B
PREPNUTI ODPORU ROTORU

Popis: Urcuje funkénost Vystupniho relé A. Vystupni relé A je normalné oteviené.
Hlavni stykac: Relé se zavre, kdyzZ startér obdrzi povel. Relé setrvava zaviené tak dlouho, dokud je motor
pod napéti.
Chod: Relé se zavre, kdyZz motor bézi pri plném napéti potom, co je ukoncen start.
Odpojeni: Relé se uzavre, kdyZ je startér odpojen.
Varovani: Relé se uzavre, kdyZ se aktivuje ochranny mechanismus a startér vyda varovani.
Nizky proud Praporek: Relé se uzavie po aktivaci praporku nizkého proudu, jak je uvedeno v parametru 5-A
Nizky proud Praporek.
Vysoky proud Praporek: Relé se uzavre po aktivaci praporku vysokého proudu, jak je uvedeno v parametru
5-B Vlysoky proud Praporek.
Teplota motoru Praporek: Relé se zavie po aktivaci praporku teploty motoru, jak je specifikovano
v parametru 5-C Teplota motoru Praporek.
Pomocné odpojeni A: Relé se uzavie, kdyZ na vstupu A dojde k odpojeni, jak je uvedeno v parametru 3-P
Pomocné odpojeni A — ReZim.
Pomocné odpojeni B — Rezim: Relé se uzavre, kdyz na vstupu B dojde k odpojeni, jak je uvedeno
v parametru 3-P Pomocné odpojeni B— Rezim.
Prepnuti odporu rotoru: Relé se uzavre, kdyZ proudova rampa vysoké odolnosti rotoru dosahne plného
napéti, coZz umoznuje pouziti s krouzkovym motorem (viz PouZiti MVS k ovildddni krouZkového motoru na str.
67).

POZNAMKA
A Ve vsech pfipadech miZe nastat prodleva mezi podminkami pro zavieni a zavienim relé, jak je uvedeno
v parametru 5-E Vystupni relé A Prodleva Zapnuta.

5-E Vystupni relé A Prodleva Zapnuta

Rozsah:  0:00 - 5:00 min:s Vychozi: Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred uzavienim Vystupniho relé A potom, co byl k uzavieni vydan povel.

5-F Vystupni relé A Prodleva Vypnuta

Rozsah:  0:00 - 5:00 min:s Vychozi:  Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred otevienim Vystupniho relé A potom, co byl k otevieni vydan povel.

5-G Vystupni relé B Funkcnost

Moznosti: Viz parametr 5-D Vychozi: CHOD

Popis: Urcuje funkénost Vystupniho relé B. Vystupni relé B je prepinaci relé. Viz parametr 5-D Vystupni relé A
Funkcnost ohledné podrobnosti.

5-H Vystupni relé B Prodleva Zapnuta

Rozsah:  0:00 - 5:00 min:s Vychozi: Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred uzavienim Vystupniho relé A potom, co byl k uzavieni vydan povel.

5-1 Vystupni relé B Prodleva Vypnuta

Rozsah:  0:00 —5:00 min:s Vychozi: Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred prepnutim Vystupniho relé B potom, co byl k pfepnuti vydan povel.

5-J Vystupni relé C Funkénost

MozZnosti: Viz parametr 5-D Vychozi: ODPOJENI

Popis: Urcuje funkénost Vystupniho relé C. Vystupni relé C je pfepinaci relé. Viz parametr 5-D Vystupni relé A
Funkcnost ohledné podrobnosti.
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5-K Vystupni relé C Prodleva Zapnuta

Rozsah:  0:00 —5:00 min:s Vychozi:  Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred prepnutim Vystupniho relé C potom, co byl k pfepnuti vydan povel.

5-L Vystupni relé C Prodleva Vypnuta

Rozsah:  0:00 —5:00 min:s Vychozi:  Omin:00s
Popis: Urcuje prodlevu pred prepnutim Vystupniho relé C potom, co byl k pfepnuti vydan povel.

5-M Analogovy vystup A Funkcnost

Moznosti: PROUD (%FLC) Vychozi: PROUD (%FLC)
NAPET( (% PRIVODNIHO NAPAJENI)
TEPLOTA MOTORU (% ZATEZOVATEL MOTORU)
MOTOR kW (%)
MOTOR kVA (%)
UCINIK
Popis: Nastavuje funkénost Analogového vystupu A. Vykon signdlu analogového vystupu lze upravit pouzitim
parametrd 5-N, 5-O a 5-P.

5-N Analogovy vystup A Rozsah

Moznosti: 0-20 mA Vychozi: 4-20 mA
4-20 mA
Popis: Vybira rozsah pro Analogovy vystup A.

5-0 Analogovy vystup A Uprava - maximum

Rozsah: 0% - 600% Vychozi: 0%

Popis: Kalibruje horni hranici analogového vystupu A tak, aby se shodovala s informaci signdlu externiho zatizeni
pro méreni proudu. Nastaveno tak, aby byl proud naméreny na simulaci analogového vystupu 20mA pfi
100%.

5-P Analogovy vystup A Uprava - minimum

Rozsah: 0% - 600% Vychozi: 0%

Popis: Kalibruje spodni hranici analogového vystupu A tak, aby se shodovala s informaci signdlu externiho zafizeni
pro méreni proudu. Nastaveno tak, aby byl proud naméreny na simulaci analogového vystupu 0 nebo 4mA
pti 0%, jak je stanoveno parametrem 5-N.

5-Q PFivodni napajeni Referencni napéti

Moznosti: 100 — 14000V Vychozi: 400V
Popis: Poskytuje referencni napéti pro analogovy vystup.
6 Auto-Stop

Tyto parametry urcuji jakym zplsobem budou parametry auto-stop ovladat softstartér.
6-A Auto-Stop ReZim

MozZnosti: VYPNUTO Vychozi: VYPNUTO
CASOVY SPINAC
HODINY
Popis: Nastavuje rezim pro funkci auto-stop. Parametr 6-A je pouzit ve spojeni s parametrem 6-B k urceni provozu
auto-stop.

Vypnuto. Softstartér ignoruje jakakoliv ¢asova auto-stop nastaveni v parametru 6-B a bézi dokud neni prijat
povel k zastaveni.

Casovy spinac: Softstartér provede auto-stop po ukonéeni intervalu danym v parametru 6-B naméteném od
doby povelu pro start.

Hodiny: Softstartér provede auto-stop v ¢ase daném parametrem 6-B.

6-B Auto-Stop Cas

Rozsah:  0:01 - 24:00 hodiny:minuty Vychozi:  0h:01mni (vypnuto)
Popis: Nastavuje ¢as pro funkci auto-stop. Parametr 6-B je pouZit ve spojeni s parametrem 6-A k uréeni provozu
auto-stop nasledovné:
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6-A 6-B Auto-Stop Akce softstartéru
Auto-Stop Cas
Rezim
Vypnuto 3:34 Softstartér ignoruje Casové nastaveni a

pokracuje v chodu.

Casovy spinac 3:34 Softstartér za 3 hodiny a 34 minut provede
zastaveni potom, co obdrzel povel ke spusténi.

Hodiny 3:34 Softstartér provede zastaveni ve 3:34 (24
hodinovy cas).

9 Krouzkovy motor Nastaveni
Tyto parametry umoznuiji, aby byl softstartér nakonfigurovan pro pouziti s krouzkovym motorem.

9-A Primarni motor Konfigurace rampy

Moznosti: JEDNA RAMPA Vychozi: JEDNA RAMPA
DVOJITA RAMPA
Popis: Vybira, zda poutzit profil jedné nebo dvojité rampy pro pozvolné spusténi pfi pouZiti primarniho motoru. Pro

klecové indukéni motory nastavte profil jedné rampy nebo pak profil dvojité rampy pro krouzkové motory.
9-B Sekundarni motor Konfigurace rampy

Moznosti: JEDNA RAMPA Vychozi: JEDNA RAMPA
DVOJITA RAMPA
Popis: Vybird, zda pouZzit profil jedné nebo dvojité rampy pro pozvolné spusténi pri pouZiti sekundarniho motoru.

Viz parametr 9-A ohledné podrobnosti.
9-C Odporovy stykac rotoru krouzkového motoru Doba

Rozsah: 100 -500 ms Vychozi: 150 ms

Popis: Nastavuje prodlevu mezi uzavienim odporového relé rotoru a startem nizkonapétové rampy.
Krouzkové motory lze nastartovat pouZzitim metody odporu rotoru. Tento pfistup vyZaduje, aby bylo
vystupni relé naprogramovano na Pfepnuti odporu rotoru (parametr 5-D, 5-G nebo 5-J) a zapojeno tak, aby
sniZilo odpor rotoru k poskytnuti vhodného momentu pro danou aplikaci.
Motor je nastartovan poskytnutim hrani¢ni proudové rampy do plné vodivosti za vysokého odporu rotoru,
pak je relé pouZito pro snizeni odporu rotoru a v ¢innost je uvedena druha hrani¢ni proudova rampa.
Plynulého chodu je dosaZzeno pfi dosazeni pIné vodivosti.
Tento parametr je platny pouze, jsou-li parametry 9-A nebo 9-B Proudovd rampa Nastaveni nastaveny na
dvojitou rampu.
Nastavte tak, aby mél stykac dostatek ¢asu na zavreni, ale tak, aby nedoslo ke zpomaleni motoru.

9-D Zpomaleni vodivosti krouzkového motoru

Rozsah: 10-90% Vychozi: 50%

Popis: Nastavuje hladinu vodivosti pfi startu druhé hrani¢ni proudové rampy jako procento pIné vodivosti (viz
parametr 9-C Odporovy stykac rotoru krouZkového motoru Doba ohledné podrobnosti). Nastavte tak, aby
nedoslo k pulzu proudu, ale aby si motor ponechal dostate¢né otacky pro spravné spusténi.

11 HMI nastaveni
Tyto parametry umoZzniuji Upravy uzivatelského rozhrani ovladaciho zafizeni MSV dle pozadavki jednotlivych uZivatelG.

11-A Jazyk

Moznosti: ANGLICTINA Vychozi: ANGLICTINA
Popis: Vybér v jakém jazyce se budou zobrazovat zpravy na displeji.

11-B F1 Funkce tlacitka

Moznosti: ZADNA Vychozi: AUTO-START/STOP MENU
AUTO-START/STOP MENU
Popis: Vybira klavesovou zkratku pro tla¢itko F1 na ovladacim zafizeni MVS.

Zadna: Stisknuti tlacitka F1 nema zadny Gcinek.



MENU PROGRAMOVANI

Auto-Start/Stop: Stisknuti tla¢itka F1 spolu s FN zpfistupriuje nastaveni Auto-stop v programovacim menu.

11-C F2 Funkce tlacitka

Moznosti: Viz parametr 11-B Vychozi: ZADNA
Popis: Vybird klavesou zkratku z menu pro tlacitko F2 na ovladacim zafizeni MVS. Voz parametr 11-B Tlacitko F1
funkce ohledné podrobnosti.

11-D Programovatelna obrazovka — Nahore vlevo

Moznosti: STAV STARTERU Vychozi:  STAV STARTERU
PROUD MOTORU
NAPETI NAPAJECI SITE
UCINIK MOTORU
KMITOCET NAPAJECI SITE
PROVOZNI VYKON (kW)
PROVOZNI VYKON (k)
TEPLOTA MOTORU
MOTOR kWh
POCET HODIN PROVOZU

Popis: Programovatelna obrazovka umoznuje uZivateli vybér ¢tyf proménnych, které se na obrazovce budou

zobrazovat, pro snadnou vizualni kontrolu stavu startéru. Parametr 11-D urcuje, kterd proménna se bude
zobrazovat na levé horni strané obrazovky.

e  Hodnoty proud motoru a napéti napajeci sité jsou aritmetickym primérem vsech tfi fazi.
e  Hodnoty uciniku a teplot motoru jsou vypocteny softstartérem.

11-E Programovatelna obrazovka — Nahote vpravo

Moznosti: Viz parametr 11-D Vychozi: PROUD MOTORU
Popis: Parametr 11-E vybird, ktery parametr bude zobrazen v pravé horni oblasti programovatelné obrazovky. Viz
parametr 11-D pro nahled seznamu moznych proménnych.

11-F Programovatelna obrazovka — Dole vlevo

Moznosti: Viz parametr 11-D Vychozi: MOTOR kWh
Popis: Parametr 11-F vybird, ktery parametr bude zobrazen v levé spodni oblasti programovatelné obrazovky. Viz
parametr 11-D pro ndhled seznamu moznych proménnych.

11-G Programovatelna obrazovka — Dole vpravo

Moznosti: Viz parametr 11-D Vychozi: POCET HODIN PROVOZU
Popis: Parametr 11-G vybir3a, ktery parametr bude zobrazen v pravé spodni oblasti programovatelné obrazovky. Viz
parametr 11-D pro nadhled seznamu moZnych proménnych.

12 Sekundarni motor Nastaveni
Parametry sekundarniho nastaveni motoru nastavuji softstartér, aby odpovidal profilu sekundarniho motoru.

12-A Proud motoru pfi plném zatiZeni

Rozsah: 5-550A Vychozi: 100 A
Popis: Nastavuje proud plného zatiZzeni sekundarniho motoru (v ampérech). Ohledné podrobnosti viz parametr
1-A.

13 Start/Stop ReZimy-2

13-A ReZim spusténi

Moznosti: KONSTANTN{ PROUD Vychozi: KONSTANTNi PROUD
Popis: Vybird rezim spusténi. Ohledné podrobnosti viz parametr 2-A.

13-B Proud Limit

Rozsah: 100% - 600% FLC Vychozi: 400% FLC
Popis: Nastavuje limit proudu pro spusténi konstantnim proudem jako procento z proudu motoru pfi plném
zatizeni. Ohledné podrobnosti viz parametr 2-B.

13-C Proudova rampa — Pocatecni spoustéci proud

Rozsah:  100% - 600% FLC Vychozi:  400% FLC



MENU PROGRAMOVANI

Popis: Nastavuje hladinu poc¢atecniho proudu pfi startu pro rezim spusténi proudovou rampou jako procento
proudu motoru pfi plném zatiZeni. Viz parametr 2-C ohledné podrobnosti.

13-D Proudova rampa — Rampa spusténi Cas

Rozsah: 1-60 sekund Vychozi: 1 sekunda
Popis: Nastavuje dobu trvani rampy (v sekundach) pro spusténi proudovou rampou. Ohledné podrobnosti viz
parametr 2-D.

13-E Nastartovani Hladina proudu

Rozsah: 100% - 700% FLC Vychozi: 500% FLC
Popis: Nastavuje hladinu proudu pfi nastartovani jako procento proudu motoru pfi plném zatiZeni. Viz parametr

2-E ohledné podrobnosti.

13-F Nastartovani Doba

Rozsah: 0 -—2000 milisekund- Vychozi: 0 (vypnuto)
Popis: Nastavuje dobu trvani funkce nastartovani v milisekunddach. Viz parametr 2-F ohledné podrobnosti.

13-G Prebytecny cas spusténi

Rozsah:  0:00 —4:00 minuty:sekundy Vychozi: Omin:20s
Popis: Nastavuje maximalni povoleny ¢as pro to, aby motor dosahl plnych otacek. Ohledné podrobnosti viz
parametr 2-G.

13-H ReZim zastaveni

Moznosti: ZASTAVENI SETRVACNOSTI Vychozi:  ZASTAVENI SETRVACNOST{
CASOVANA NAPETOVA RAMPA
Popis: Vybira rezim aktivni rezim zastaveni. Ohledné podrobnosti viz parametr 2-H.

13-1 Pozvolné zastaveni Doba trvani rampy

Rozsah:  0:00 - 1:40 min:s Vychozi: Omin:00s
Popis: Vybira dobu trvani rampy pro pozvolné zastaveni. Ohledné podrobnosti viz parametr 2-I.

16 Ochrana pred ¢asové zavislym nadproudem

Nastaveni ochrany proti ¢asoveé zavislému nadproudu poskytuji motoru ochranu proti pretizeni pouzitim fixniho teplotniho
modelu. Ochrana proti ¢asové zavislému nadproudem je zaloZena na IEEE normé C37.112-1996.

Je-li to zapotiebi, miZe byt ochrana proti ¢asové zavislému nadproudu pouZita namisto ochrannych mechanisma proti
pretizeni motoru a okamzitému nadproudu — viz Ochrana proti pretizeni motoru na strané 63 ohledné informaci tykajicich
se optimalizace ochrany motoru.

16-A Casové zavisly nadproud Maximalni hladina

Rozsah:  100% - 999% Vychozi: 999%
Popis: Nastavuje hladinu proudu, pfi které se startér pfi nadproudu okamZité odpoji jako procento proudu motoru
pfi plném zatiZeni.

16-B Casové zavisly nadproud K¥ivka

Rozsah: 0-15 Vychozi: 0

Popis: Vybird k¥ivku, kterad bude startérem pouzita pro ochranu proti casové zavislému nadproudu.
Model ¢asoveé zavislého nadproudu definuje 15 ochrannych kfivek. Kfivky urcuji dobu, po kterou startér
motoru umozni provoz nad hladinou proudu motoru pfi plném zatiZeni, neZ motor odpoji. Nastaveni
parametru 16-B na 0 ochranu proti ¢asové zavislému nadproudu deaktivuje.
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Vyberte kfivku, kterd se co nejvice blizi specifikaci na listu charakteristiky motoru. PouZzijte hodnotu
proudu motoru pfi uzaméeném rotoru pro vybér vhodného sloupce (hladiny proudu), nasledné
vyberte kfivku, ktera nejlépe odpovida maximalni spoustéci dobé pti proudu blokovaného rotoru.
Pokud Zadna z kfivek pfesné neodpovida maximalni dobé spusténi, vyberte dalsi vyssi krivku.
Napfiklad, u motoru s proudem blokovaného rotoru 600% a maximalni dobou spusténi 20 sekund,
vyberte kfivku 8. Pro motor s proudem blokovaného rotoru 500% a maximalni dobou spusténi 50
sekund, vyberte kfivku 14.
Je-li maximalni doba spusténi vyssi nez tomu kfivky dovoli, deaktivujte ochranu proti casové
zavislému nadproudu a pouZijte teplotni model motoru.

POZNAMKA
Mze byt daleZité vybrat vyssi kiivku, je-li pouZito pozvolné zastaveni.

K¥ivky ¢asové zavislého nadproudu
Tabulka niZze ukazuje dobu do odpojeni (v sekundach) pro kazdou krivku.

Hladina proudu (% FLC)
Kfivka 105% | [10% | 150% | 200% | 300% | 400% | 500% | 600% | 700% | 800% 1000
%
\ 853 416 70 29 10 5 3 2 | | 0
2 1707 833 140 58 21 'l 7 5 3 2 |
3 2561 1250 210 87 32 7 10 7 5 4 2
4 3414 | 666 280 16 43 23 14 0] 7 5 3
5 4268 2083 350 145 54 29 18 12 9 6 4
6 5122 2500 420 175 65 35 21 [5 10 8 5
7 5976 2916 490 204 7 40 25 |7 12 9 6
8 6829 3333 560 233 g/ 46 29 20 14 I 7
9 7682 3750 630 262 98 52 32 22 16 12 8
10 8537 4166 700 291 109 58 36 25 18 13 8
I 9390 4583 770 320 120 64 40 27 20 I5 9
12 10244 | 5000 840 350 131 70 43 30 21 16 10
13 [1097 | 5416 910 379 142 75 7 32 23 18 I
14 [1951 | 5833 980 408 153 8l 51 35 25 19 12
15 12805 | 6250 1050 437 |64 87 54 37 27 20 13
16-C Casové zavisly nadproud Kfivka
Rozsah:  0:02 —4:00 min:s Vychozi:  Omin:20s
Popis: V pfipadé, Ze je pouzit model ¢asové zavislého nadproudu pro ochranu motoru, nastavuje tento parametr

dobu, potfebnou pro ndvrat motoru ze 100% na 0% své kapacity Casové zavislého nadproudu, kdyz neni

v provozu (tj. pfi nulovém proudu).



MENU PROGRAMOVANI

KdyzZ je model ¢asoveé zavislého proudu pouzit pro typ ochrany s pojistkami, nastavuje tento parametr dobu
potfebnou pro ndvrat teploty pojistky z maximalni teploty na okolni teplotu, neni-li v provozu (tj. pfi
nulovém proudu). Nastavte dle charakteristiky motoru nebo pojistek.

16-D Rezervovano

Popis: Tento parametr je rezervovan pro budouci pouZziti.
20 Parametry s omezenym pristupem

20-A Pristupovy kéd zabezpeceni

Rozsah: 0000 - 9999 Vychozi: 0000
Popis: Méni soucasny pristupovy kéd zabezpeceni. PouZzijte tlaCitka 4« a » pro vybér, ktera Cislice bude zménéna.
Pouzijte tlacitka « a v pro zménu zobrazené hodnoty na poZzadované nastaveni.

20-B Uzamceni uprav

Moznosti: VYPNUTO Vychozi: VYPNUTO
ZAPNUTO
Popis: Umoznuje softstartéru, aby byl chranén pred neautorizovanymi zménami pfes programovaci menu a

zamezuje neautorizovany pfistup do menu uvedeni do provozu.

Vypnuto: Umozniuje plny pfistup do menu uvedeni do provozu a povoluje uZivateli ¢teni a zménu hodnot
provoznich parametr( bez nutnosti autorizace. Nutnost autorizace je stale potfebna pro pfistup

k zabezpedenym parametriim systému (skupina parametrd 20 a vyse).

Zapnuto: Zamezuje pristup do menu uvedeni do provozu a vyZaduje, aby byl pred zménou nastaveni
provoznich parametrll vloZen pristupovy kdd zabezpeceni. Obecna nastaveni mohou byt zobrazena bez
autorizace.

POZNAMKA
Zmény nastaveni uzamceni Uprav vstupuji v platnost potom, co bylo programovaci menu zavieno.

20-C Nouzovy rezim

MozZnosti: VYPNUTO Vychozi: VYPNUTO
ZAPNUTO
Popis: Vybira, zda softstartér povoli provoz v nouzovém rezimu. V nouzovém rezimu se startér spusti (pokud jiz

neni v chodu) a bude pokracovat v provozu, dokud mu neni vydan povel k zastaveni, ignoruje vSechna
odpojeni.

Provoz v nouzovém reZimu je ovladan s pouZitim programovatelného vstupu (parametry 4-C nebo 4-D) a
softstartér bude pokracovat v provozu tak dlouho, dokud zUstane vstup uzavien.

20-D Kalibrace proudu motoru

Rozsah: 85%-115% Vychozi: 100%

Popis: Upravuje obvody startéru monitorujici napétové obvody. MVS je kalibrovano vyrobcem s presnosti +5%.
Tento parametr mUiZe byt pouZit k Upravé proudového vystupu tak, aby se shodoval s externim méricim
zafizenim proudu.

Nastavte dle potfeby pouzitim nasledujici rovnice:

Kalibrace (%) = Proud zobrazeny na displeji MVS

Proud méreny externim zafizenim
Napf. 102% = 66A
65A

POZNAMKA
Tato Uprava ma vliv na vSechny funkce zaloZené na proudu.

20-E Kalibrace napéti motoru

Rozsah: 85%-115% Vychozi: 100%

Popis: Upravuje obvody startéru monitorujici napétové obvody. MVS je kalibrovéno vyrobcem s pfesnosti +5%.
Tento parametr miZe byt pouZit k Gpravé napétového vystupu tak, aby se shodoval s externim méficim
zafizenim napéti.

Nastavte dle potieby pouZitim nésledujici rovnice:
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Kalibrace (%) = Napéti zobrazeno na displeji MVS

Napéti méreno externim zafizenim
Napf. 90% = 6000
6600

POZNAMKA
Tato Uprava ma vliv na vSechny funkce zaloZené na napéti.

20-F Hlavni stykac Doba

Rozsah: 100 - 500 milisekund Vychozi: 500 milisekund

Popis: Nastavuje prodlevu mezi tim, kdy startér prepne hlavni stykac (svorky 13, 14) a zac¢atkem kontrol pred
spusténim (pred startem) nebo vstupu do stavu nepripravenosti (po zastaveni). Nastavte dle specifikace
pouZzitého hlavniho stykace.

20-G Stykac premosténi Doba

Rozsah: 100 - 500 milisekund Vychozi: 500 milisekund

Popis: Nastavuje prodlevu mezi tim, kdy startér prepne stykac¢ premosténi (svorky 23, 24) a pfechodu ze spusténi
do plynulého chodu potom, co napéti motoru dosahlo 100% pfi spusténi; nebo predtim, nez startér aktivuje
rampu zastaveni, po povelu k zastaveni. Nastavte dle specifikace pouZitého stykace premosténi.

21 Tridy ochrany
Tyto parametry urcuji, jak bude softstartér reagovat, kdyz dojde k udalosti vyZadujici ochranu.

Kazda udalost vyZadujici ochranu miZe byt nastavena tak, aby startér odpojila, aktivovala varovny praporek, nebo aby byla
udalost ignorovana. KaZzdou udalost vyZadujici ochranu softstartér zapisuje do zaznamu udalosti, bez ohledu na to, zda bude
reakce odpojeni nebo varovani. Vychozi reakce je odpojeni softstartéru.

POZNAMKA
A Nastaveni ochrany jsou pro bezpecény provoz softstartéru a motoru zasadni. Potladeni ochrany mUze instalaci
ohrozit a mélo by se k ni pfistupovat pouze v pfipadech nouze.

Bod aktivace ochrany muze byt pro kazdou ochranu nastaven ve skupiné parametrd 3.

21-A ~ 21-S Tfidy ochrany

Moznosti: ODPOJIT STARTER Vychozi: ODPOJIT STARTER
VAROVANI A ZAZNAM
POUZE ZAZNAM
Popis: Vybird reakci startéru v pfipadé aktivace ochrany.

e 21-A Pfetizeni motoru

e  21-B Podproud

e 21-C OkamZity nadproud

e 21-D Nestdlost proudu

e 21-E Kmitocet privodniho napdjeni

e 21-F Pomocné odpojeni A

e  21-G Pomocné odpojeni B

. 21-H Termistor motoru

e 21-1 Nadbytecny cas pri spusténi

e 21-) Vyprseni doby komunikace startéru
e 21-K Baterie/Hodiny selhdni

e  21-L Teplota tyristord

e 21-M Vyprseni doby sitové komunikace
e 21-NZemni zkrat

e 21-O Nadpéti

e 21-P Podpéti

e 21-QRezervovano

e  21-RRezervovano

o 21-S Casové zdvisly nadproud
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Oddil 8 Uvedeni do provozu

8.1 Menu uvedeni do provozu

Menu uvedeni do provozu poskytuje pfistup k nastrojiim pro uvadéni do provozu a k provadéni zkousek.
Pro otevieni menu uvedeni do provozu, stisknéte tlacitko SETUP TOOLS béhem prohlizeni méticich obrazovek.
Pro navigaci v menu uvedeni do provozu:
e Pro rolovani na dalsi nebo predchozi polozku stisknéte tlacitko 4 nebo ¥ .
e Pro otevieni polozky k nahlédnuti, stisknéte tlaéitko » .
e Pro ndvrat na pfedchozi droven, stisknéte tlaitko € .
e Pro zavieni menu uvedeni do provozu, stisknéte tlacitko SETUP TOOLS.
POZNAMKA
Menu uvedeni do provozu je pfistupné pouze v pripadé, kdy je menu programovani odemceno
(parametr 20-B Uzamceni uprav je nastaveno na Vypnuto).
8.2 Menu uvedeni do provozu

( )
Simulace signalu na vystupu

Reset teplotnich modelQ

V ptipadé potreby, v pfipadech
nouze, resetuje teplotni model
startéru.

Simulace signalizace na vystupu
pro potvrzeni funkce vystup(.
Analogovy vystup

Praporek nizkého proudu

Praporek vysokého proudu
Relé A

4 N\
Relé B Menu uvedeni do provozu
Relé C
(.

) Reset teplotnich modell

Archiv parametrQ
Simulace chodu
Simulace ochrany

Simulace signald na vystupu
- .

~N
Archiv parametr

Uklada soucasné naprogramované

( N\
Simulace ochrany

Simulace podminek odpojeni
k potvrzeni toho, Ze na né

nastaveni, nahraje predesle
uloZenou skupinu nastaveni nebo
resetuje softstartér na vychozi

softstartér vhodné reaguje v

nastaveni vyrobcem.
odpojenim, varovanim nebo P PV . .
(odpoj ! Simulace chodu Nahrani vychoziho nastaveni

zépisem do zaznamniku). ) Simulace chodu softstartéru bez Nahrani uzivatelské sady 1

pripojeného motoru k vyzkouseni
ovladacich okruh( a ptidruZzenych

Nahrani uzivatelské sady 2

UloZeni uzivatelské sady 1
kombonenti.

\Uloieni uZivatelské sady 2

8.3 Nastroje simulace

Funkce softwarové simulace umoznuji zkouseni chodu softstartéru a fidicich obvodi bez ptipojeni softstartéru
k pfivodnimu napajeni. MVS disponuje tfemi rezimy simulace:
e Simulace chodu: simuluje start motoru, jeho chod a zastaveni pro potvrzeni spravné instalace softstartéru a
pridruzeného vybaveni.
e  Simulace ochrany: simuluje aktivaci kazdého ochranného mechanismu pro potvrzeni spravné reakce
softstartéru a pridruzenych obvod( ovladani.
e Simulace signalu na vystupu: simuluje signalizaci vystupu pro potvrzeni, Ze vystupy a jejich pfidruzené obvody
ovladani funguji spravné.
Pristup k nastrojiim simulace je skrz menu uvedeni do provozu. Simulace jsou k dispozici pouze v pfipadé, Ze je
softstartér ve stavu pfipravenosti, je k dispozici napéti ovladani a ovladaci zarizeni MVS je aktivni.

POZNAMKA
Pristup k nastrojlim simulace je chranén pristupovym kédem zabezpeceni.
Vychozi pfistupovy kéd je 0000.
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Simulace chodu

Ovladaci zafizeni MVS uZivateli umoZznuje simulovat spusténi, chod a zastaveni motoru k potvrzeni toho, Ze startér a
jakékoliv pomocné prepinaci zafizeni bylo spravné instalovano. Zpétna vazba je zprostfedkovana skrz displej a stav je
zprostredkovan pomoci LEDek.

LEDKky stavu startéru

e
Starter  Contol  Relay

i =i el LEDKky relé vystupu

CStat  OStat CRLA
CRun  Ostop CRLE

= OTHp  OReset ORLC
{\r @ © Waming O Input A
(JE]D C Rermote O Input B

[XERENY

J

; LEDky vstupu ovladani

Simulace chodu poskytuje bezpe¢nou metodu potvrzeni toho, Ze instalace bude pracovat tak, jak se predpoklada. Simulace
je obzvlast uZite¢na pro potvrzeni spravného nastaveni hlavnich stykacl a stykacd pfemosténi, ovladani optickymi vldkny a
programovatelnych vystup(.

Simulaci Ize kdykoliv ukoncit stisknutim tlacitka UNDO. Ovladaci zafizeni se vrati do menu uvedeni do provozu.

POZNAMKA

A Softstartér musi byt odpojen od privodniho napajeni a napéti ovladani musi byt pro ovladaci zafizeni MVS
k dispozici. BEhem simulace kontroluje softstartér, Ze neni k dispozici napéti pfivodniho napajeni, ale dalsi
kontrolni zkousky pfed spusténim neprovadi.
Simulace je k dispozici pouze, kdy? je startér ve stavu pripravenosti.

Pro aktivaci simulace chodu:

1. Oteviete menu uvedeni do provozu a vyberte simulaci chodu.

Sirmulation kdode

Fun zim >

2. Pro vstup do simulace chodu, stisknéte tlacitko » .
Ready

Wait for tart zig

3. Stisknéte tlacitko START.

Fre-5tart Checks

>

Softstartér provede své kontrolni zkousky pred spusténim. Pokud je parametr 5-D (Vystupni relé A Funkcnost) nastaveno
na Hlavni stykac, aktivuje se na ovladacim zafizeni MVS LEDka relé A.
4. Pro vstup do nasledujici faze simulace, stisknéte tlacitko » . MVS simuluje spusténi.

Starting Phazel

>

LEDka spusténi se na ovladacim zatizeni MVS aktivuje a LEDka faze 1 na silovém rozhrani PCB blikne.
5. Stisknéte tlacitko » pro vstup do dalsi faze simulace. MVS simuluje chod.

Running FPhase 2
Wait for Stop Signal

Stykac premosténi se uzavie a LEDka chodu se na ovladacim zafizeni MVS aktivuje. LEDka Faze 2 na silovém rozhrani
PCB blikne. Je-li parametr 5-D (Vystupni relé B Funkcnost) nastaveno na chod, aktivuje se na ovladacim zafizeni MVS
LEDka relé B.

6. Stisknéte tlacitko STOP pro vstup do dalsi faze simulace. MVS simuluje zastaveni.

atopping - Fhase 3

>
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Stykac premosténi se otevie a LEDky chodu a relé B na ovladacim zafizeni MVS zhasnou. LEDka Faze 3 na silovém rozhrani
PCB blikne.
7. Stisknéte tlacitko » pro vstup do dalsi faze simulace. MVS se vrati do stavu zastaveni.

Stopped

>

Hlavni stykac se otevre a vSsechny LEDky zhasnou.
8. Stisknéte tlacitko » pro ukonceni simulace a navrat do menu uvedeni do provozu.
Simulace ochrany
Ovladaci zafizeni MVS uzivateli umoZnuje simulovat aktivaci kazdého ochranného mechanismu, aby se tak potvrdilo, Ze
softstartér v kazdé situaci reaguje spravné.
POZNAMKA
Softstartér musi byt odpojen od privodniho napajeni a napéti ovladani musi byt pro ovladaci zatizeni MVS
k dispozici. BEhem simulace softstartér kontroluje, zda neni pfitomno napéti privodniho napajeni, ale Zzadné
dalsi kontroly pred spusténim neprovadi.
Simulace je k dispozici pouze tehdy, je-li softstartér ve stavu pripravenosti.
Simulace ochrany uZivateli umoznuje zjistit, zda jsou udalosti vyZadujici ochranu spravné nahlaseny, a to na displeji nebo
ptres komunikaéni sit.
Pro aktivaci simulaci ochrany:
1. Oteviete menu uvedeni do provozu a vyberte simulaci ochrany.

Simulation kdode
Frotection sim >

2. Stisknéte tlacitko » pro otevieni seznamu ochran. Displej zobrazi prvni simulaci v seznamu.
Current Imbalance
Sirmulate >

3. PouZijte tladitka « a~ k vybéru ochrany, kterd ma byt simulovana. K dispozici pro simulaci jsou nasledujici podminky
ochrany:
Pretizeni motoru
Podproud
Okamtzity nadproud
Proudovd nerovnovdha
Kmitocet pfivodniho napajeni
Pomocné odpojeni A
Pomocné odpojeni B
Termistor motoru
Prebytecny Cas pri spusténi
Vyprseni doby komutace startéru
Baterie/Hodiny selhani
Teplota tyristort
Vyprseni doby sitové komunikace
Zemni zkrat
Nadpéti
Podpéti
Casové zavisly nadproud
4. Podrzte tlacitko » pro simulaci vybrané ochrany. Simulace bude pokracovat tak dlouho, dokud je tlacitko stisknuto.
Reakce softstartéru zavisi na nastaveni tfidy ochrany (skupina parametr(i 21).

Tripped
Current Imbalance

menu uvedeni do provozu.
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POZNAMKA
A Je-li tfida ochrany nastavena na odpojeni, pak pred simulaci dal$i ochrany softstartér resetujte. Je-li tfida
ochrany nastavena na varovani nebo zaznam, neni reset zapotiebi.

Simulace signalizace

Ovladaci zatizeni MVS uZivateli umoznuje simulovat signalizaci vystupll k ovéreni jejich spravného provozu.
POZNAMKA
Softstartér musi byt od privodniho napdjeni odpojen a k dispozici pro ovladaci zafizeni MVS musi byt napéti
A ovladani. Béhem simulace softstartér kontroluje, zda neni pfitomno napéti privodniho napajeni, ale neprovadi
Zadné dalsi kontroly pred spusténim.
Simulace je k dispozici pouze tehdy, kdy? je softstartér ve stavu pripravenosti.
Pro aktivaci simulace signalizace:
1. Oteviete menu uvedeni do provozu a vyberte simulaci signalizace.

aimulation kode
Output Signal Sim >

2. Stisknéte tlacitko » k otevieni seznamu simulaci. Displej zobrazi prvni simulaci na seznamu.

fnalog Output

Simulate >

3. Pouzijte tlacitka « aw k vybéru simulace. K dispozici pro simulaci jsou nasledujici podminky ochrany:
Analogovy vystup
Praporek nizkého proudu1
Praporek vysokého proudu1
Praporek teploty motoru®
Relé A
Relé B
Relé C
'Pro zkugebni kontrolu praporkl nastavte vystupni relé (parametry 5-A az 5-C) na prislusnou funkci a kontrolujte
chovani relé.
4. Po zobrazeni pozadované ochrany stisknéte tlacitko » pro potvrzeni vybéru.

Lovw Current Flag

Simulate >

5. Stisknéte tlacitko a pro spusténi simulace. Stisknuti tlacitka v se signal zastavi.

Lo Current Flag
A On v Off

Béhem simulace signalu bude na displeji zobrazeno On. Neni-li signdl simulovan, bude na displeji zobrazeno Off.
6. Po dokonceni simulace stisknéte tlacitko 4 pro navrat do seznamu simulaci.
Simulace analogového vystupu

Simulace analogového vystupu pouziva tlacitka « a v ke zméné proudu analogového vystupu na svorkach B10, B11
ovladaciho zafizeni MVS.

Analog Output

1% 4 mé

Pfipojte ke svorkdm ovladaciho zafizeni MVS B10, B11 externi mérici zafizeni proudu. Pouzijte tlaCitka « a + k Upravé
procentudlni hodnoty v levé spodni ¢asti obrazovky. Zafizeni pro méreni proudu by mélo zjistit stejnou hladinu proudu, jako
je ta, ktera je zobrazena v pravém spodnim rohu displeje.
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Nizké napéti Zkusebni rezim

MVS lze ptipojit k nizkonapétovému motoru (< 500 VAC) k provadéni zkousek. To uZivateli umozriuje dikladné
vyzkouset softstartér a jeho pridruzené silové a ovladaci obvody. Zkusebni rezim nizkého napéti poskytuje
prostiedky pro zkouseni nastaveni softstartéru bez potieby kompletniho vybaveni pro provadéni stfedné
napétovych zkousek.

U modeld V06 a vySe musi byt jedna nevodiva sestava odpor(l zapojena ke kazdému fazovému rameni (tfi sestavy
jsou dodany spolecné se softstartérem). U model V02 ~ V04 nejsou nevodivé sestavy odport zapotiebi.

Béhem nizkonapétovych testl Ize otestovat vstup, vystup a nastaveni ochrany softstartéru. Nizkonapétovy rezim
neni vhodny pro zkouseni pozvolného spusténi nebo pozvolného zastaveni.

Sestava nevodivych odpori

MVSxxxx-V06, VO7

Jeden konec sestavy odporu pripnéte ke Sroubu na
nevodivém PCB. Nevodivé PCB se nachazi na strané
fazového ramene, na horni strané dlouhého kulatého
tridiciho odporu (na pravé strané fazového ramene
pfi pohledu zepfedu). Hned ptfed PCB se nachazi maly
ocelovy drzak. Druhy konec sestavy prostrcte skrz
fazové rameno, pred tfemi tfidicimi odpory, a sepnéte
jej k ocelovému drzaku pred ttidicim odporem na
druhé strané fazového ramene (tento drzak vypada
stejné jako drzak na predni strané nevodivého PCB).

MVSxxxx-V11, V13

Jeden konec sestavy odporu pripnéte ke Sroubu na
nevodivém PCB. Nevodivé PCB se nachdzi na strané
fazového ramene, na horni strané dlouhého kulatého
tfidiciho odporu (na pravé strané fazového ramene
pfi pohledu zepredu). Druhy konec sestavy prostréte
skrz fazové rameno, pred tfemi tfidicimi odpory, a
sepnéte jej k ocelovému drzaku pred tfidicim
odporem na druhé strané fazového ramene.

07488 A

VAROVANI

A Po kazdém provedeni zkousky v nizkonapétovém rezimu se pred pfipojenim softstartéru ke stfedné
napétovému motoru ujistéte, Ze byla sestava nevodivych odpor( odstranéna z kazdého fazového
ramene. Pokud sestavy nevodivych odpord na fazovych ramenech zlstanou, mdze dojit k zasadnimu
poskozeni softstartéru.

K provozu MVS v nizkonapétovém zkusebnim rezimu:

1. Izolujte softstartér od motoru a privodniho napajeni.

2. Pripojte sestavu nevodivych odpor( ke kazdému fazovému rameni.

3. Pripojte T1, T2, T3 softstartéru ke tfem fazim motoru s proudem plného zatizeni o 5 ~ 20 A. Pfipojte L1, L2, L3
softstartéru ke tfem fazim privodniho napajeni s napétim nizSim nez 500VAC (kmitocet 50 Hz nebo 60 Hz).

4. Nastavte parametr 1-A Proud motoru pfi pIném zatiZeni na hodnotu zobrazenou na $titku motoru. Nastavte
parametry 3-U Nadproud Hladina a 3-W Podproud tak, aby vyhovovaly nizkonapétovému pfivodnimu napéjeni.

5. Zapnéte napajeni ovladani a pfivodni napajeni a pouzijte MVS k nastartovani motoru. Povel ke spusténi muize
byt poslan z ovladaciho zatizeni MVS nebo pres vstup dalkového ovladani. Zkontrolujte displej softstartéru a
ovérte hodnoty napéti ve vedeni.
Nékolikrat motor zastavte a restartujte a potvrdte tak spravnost a stalost jeho chodu.

7. KdyzZ jsou zkousky hotové, izolujte softstartér od privodniho napajeni. Odpojte softstartér od motoru a
privodniho napdjeni, pak odpojte napajeni ovladani. Odstrarite sestavu nevodivych odpor( z kazdého fazového
ramene.
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8.5

Reset teplotniho modelu

8.6

Pokrocily software teplotniho modelovani softstartéru monitoruje praci motoru béhem kazdého startu a béhem
provozniho cyklu. To softstartéru umoznuje vypocitat teplotu motoru a dava mu schopnost vzdy Uspésné
nastartovat.

Teplotni model softstartéru Ize dle potreby resetovat.

Reset Thermal kodels
Rezet >

Pro reset teplotniho modelu stisknéte tlacitko » . Pfi pobidce k potvrzeni stisknéte STORE pro potvrzeni nebo
UNDO pro zruseni akce. Zruseni akce vrati do menu uvedeni do provozu.

Byl-li teplotni model resetovan, obrazovka kratce zobrazi potvrzujici zpravu, nasledné se vrati na predchozi
obrazovku.

Rezet Thermal kdodels
Feset

Archiv parametri

8.7

Archiv parametrd uzivateli umoziiuje:

e Obnoveni vychoziho nastaveni MVS
e UloZeni souc¢asného nastaveni parametrd do vnitfniho souboru
e Nahrani nastaveni parametrd z vnitfniho souboru.

MVS mdize uloZit dva samostatné uZzivatelem definované soubory.

1. Pro vybér funkce archiv parametrd, rolujte na obrazovku archiv parametrd v menu uvedeni do provozu a
stisknéte tlacitko » .

Farameter Archive
LoadsSawe >

2. Poutijte tlacitko ¥ pro vybér poZzadované funkce.

Load Defaults

Load >

Volby jsou:
e Nahrani vychozich hodnot
e Nahrani uZivatelské sady 1
o Nahrani uZivatelské sady 2
e UloZeni uZivatelské sady 1
e  UloZeni uZivatelské sady 2
3. KdyZ obrazovka ukaZe pozadovanou funkci, stisknéte tlacitko » . MVS pobidne k potvrzeni.
Sawve User Set 1
Ok 3TORE

4. Stisknéte tlacitko STORE pro potvrzeni nebo UNDO pro zruseni. Zruseni vrati na predchozi obrazovku. Pfi

dokonceni akce displej kratce zobrazi potvrzeni Uspésného provedeni a vrati se zpét na obrazovku hlavniho
stavu.

Menu zaznamu

Menu zaznamU poskytuje informace tykajici se udalosti, odpojeni a provozu startéru.
K otevieni menu zaznam stisknéte tlacitko LOGS, zatimco si prohlizite mérici obrazovky.

e  Pro navigaci menu zaznamu:

e  Pro otevfeni zéznamniku stisknéte tladitko P .

e  Prorolovani vstupy v kazdém zaznamniku stisknéte tlacitka « a ¥ .
e  Pro ndhled do podrobnosti vstupu stisknéte tlagitko P .

e Pro zavieni menu zaznam stisknéte tlacitko LOGS.



UVEDENI DO PROVOZU

Menu zaznamu

4 N\ (" N\
Zaznam udalosti Zaznam odpojeni
Uklada klicové informace o poslednich 99 Ukldda kompletni podrobnosti tykajici
udalostech tykajicich se softstartéru: se poslednich 8 odpojeni:
Zmény v nastaveni Typ ochrany
Starty, zastaveni a resety Menu zaznamu udalosti Datum a ¢as
Odpojeni Z4znam udélosti Stav softstartéru
Varovani Zaznam odpojeni Kmitocet ptivodniho napajeni
Zaznamenané udalosti tykajici se ochrany Potitadla provoznich hodnot Proud a napéti na kazdé fazi
& J \\§ J
A 4
4 N

Pocitadla provoznich hodnot

Uklada podrobnosti tykajici se provozu a vykonu
softstartéru:

Pocet hodin provozu od posledniho resetu pocitadla
Pocet provoznich hodin za celou dobu provozu zafizeni
Pocet spusténi od posledniho resetu pocitadla

Pocet spusténi za celou dobu provozu zafizeni

kWh od posledniho resetu pocitadla

kWh celkem za celou dobu provozu zafizeni

Celkovy pocet resetl teplotniho modelu

Zaznam udalosti

Zaznamnik udalosti uklada podrobnosti s uvedenim ¢asu zaneseni ohledné poslednich 99 poslednich udalosti (¢innosti,
varovani a odpojeni). Udalost | je nejnovéjsi a udalost 99 je nejstarsi uloZzenou udalosti.

Pro nahled polozky v zaznamu udalosti stisknéte tlacitko » na hlavni obrazovce zdznamu udalosti. PouZijte tladitka « a
pro navigaci zaznamy a udalostmi k nahlédnuti. Pro zavieni zdznamu a navrat zpét na hlavni obrazovku stisknéte « .

Zaznam udalosti uklada spolu s kazdou udalosti struny popis. Pfi nahledu ukazuje horni fadek ¢islo udalosti, popis a typ; na
spodnim fadku je uvedeno datum a ¢as zaznamenani udalosti.
Cislo udalosti (1~99)

—Kdéd typu udalosti
/— Podrobnosti

03910.A

L Datum a ¢as J

RGzné podrobnosti jsou zaznamenany v zavislosti na povaze udalosti.

Typ kédu Typ udalosti Podrobnosti

Ochrana XXXXXXXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXXXXXX = nazev ochrany
y = typ ochrany

T — odpojeni

W —varovani

L — pouze zdznamnik

CTRL PWR Napajeni ovladani OFF — napajeni odpojeno
RESTORE — napajeni obnoveno

op Provoz Load defaults = obnoveni vychozich nastaveni
Load set 1 = nahrani sady parametra 1

Load set 2 = nahrani sady parametrd 2

RESET Thermal = reset teplotniho modelu

RESET hrs run = reset pocitadla provoznich hodin
RESET kWh = reset pocitadla kWh

Save set 1 = uloZeni uzivatelské sady parametrd 1
Save set 2 = uloZeni uZivatelské sady parametr( 2
SET Time = nastaveni ¢asu/hodin
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SIM protect = simulace ochrany
SIM run = simulace provozu
SIM signal = simulace signalizace

PROG

Programovani

XX-X Y 2Z
XX-X
y = pocet upravenych prilehlych parametrd
22z = zdroj povelu

LCL — mistni tlacitka

SRL — sériové pfipojeni

RESET

Reset

LCL — mistni tla¢itka
RMT — reset pomoci vstupl dalkového ovladani
SRL — sériové pfipojeni

START

Start

WWW XXXY Z
WWW = zdroj povelu
LCL — mistni tlacitka
RMT — vstupy dalkového ovladani
SRL — sériové pfipojeni
XXX = Cas spusténi (sekundy)
y = sada parametr(
1 = nastaveni primarniho motoru
2 = nastaveni sekundarniho motoru
Z = typ spusténi
N = normalni
E = nouzové

STOP

Stop

XXX YYY
XXX = zdroj povelu
LCL — mistni tlacitka
RMT — vstupy dalkového ovladani
SRL — sériové pfipojeni
YYY = reZim zastaveni
CST — zastaveni setrvacnosti
SFT — pozvolné zastaveni

Zaznam odpojeni

Pti aktivaci ochranné vlastnosti za Gcelem odpojeni softstartéru, jsou podrobnosti tykajici se priciny a stavu startéru

zaznamenany v zdznamu odpojeni.

Zaznam odpojeni uklada podrobnosti poslednich osmi odpojeni. Odpojeni 1 je nejnové;jsi a odpojeni 8 je nejstarsi ulozeny

zaznam odpojeni. Pfi odpojeni MVS uklada informace o proudu a napéti v kazdé fazi a s pomoci tlacitek 4 a » lze tyto

podrobnosti o kazdé fazi zptistupnit. Podrobnosti dalsiho odpojeni mohou byt zpfistupnény pouzitim tlacitek « a v . Pro

uzavieni zaznamniku a ndvrat na hlavni obrazovku stisknéte tlacitko « .

1 Undercurrent T | » | kainzFreq 30 Hz » | Wolts L1 4160
2004kARR0Z 230314 | « | State  Running <« | Amps L1 139
A A A
v v v
2 Overload ktr 1 t | » | k&INS Freq 30 Hz > | Waolts L1 4133
Z003kARR0Z 28032y | 4| State  stopping < | Amps L1 133
I
gaugitrip T
2004Febzh 14:03:28

A\

POZNAMKA

zaznamu.

Pokud dojde k selhani hodin softstartéru, budou udalosti zaznamenany s nespravnym ¢asem provedeni
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Pocitadla provoznich hodnot

Pocitadla provoznich hodnot ukladaji podrobnosti tykajici se celého provozniho Zivota startéru.

Pro nahled informace v kazdém pocitadle stisknéte tlacitko v pro rolovani seznamem. Pro reset pocitadla stisknéte tlaitko
» z prislusné obrazovky a stisknéte tlacitko STORE pro potvrzeni této akce.

Reset Hours Run?
ORAstore

Stisknéte STORE pro reset nebo
UNDO pro stornovani volby

Reset Start Counter?
ORAStore

Stisknéte STORE pro reset nebo
UNDO pro stornovani volby

Hours Run >
08T054.32  Reset> <
A
v
Total Elapsed Time
123436.78
A
|
Start Count >
3 reset > <
A
\
Total Starts
43
A
A
k'Wh count >
b reset > <
A
|
Total k'Wh
Ta923
A
|
Thermal Model Reset
Count =2

Reset k'W'h Counter?
ORAStore

Stisknéte STORE pro reset nebo
UNDO pro stornovani volby
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Oddil 9 Provoz

VAROVANI
Doporucujeme otestovat nastaveni softstartéru s nizkonapétovym motorem predtim, neZ za¢nete provozovat
stfednénapétovy motor. To provozovateli umoziiuje zkontrolovat, zda je startér spravné zapojen k pomocnému
vybaveni.

9.1 Pouziti MVS k ovladani motoru

Pro pozvolné spusténi motoru, stisknéte tlacitko START na ovladacim zafizeni MVS nebo aktivujte vstup spusténi
dalkového ovladani. Motor se spusti v reZimu vybraném v parametru 2-A.

Pro zastaveni motoru stisknéte tlacitko STOP na ovladacim zafizeni MVS nebo aktivujte vstup pro dalkové ovladani
zastaveni. Motor se zastavi v reZimu vybraném v parametru 2-H.

Pro nouzové zastaveni motoru stisknéte mistni tlacitka STOP a RESET soucasné. Jinak je také mozné jeden z
programovatelnych vstup( nastavit pro nouzové zastaveni (parametry 4-C a 4-D). Softstartér odpoji napajeni
motoru a otevie hlavni stykac a motor setrvac¢nosti dobéhne az do zastaveni.

Pro reset odpojeni na softstartéru stisknéte tlacitko RESET na ovladacim zafizeni MVS nebo aktivujte vstup resetu
dalkového ovladani.

9.2 Provozni stavy

Stavy spusténi a chodu
MVS softstartér ma Sest provoznich stavl a v kazdém stavu provadi nasledujici ¢innosti:

. - - a. - .
i a 1<} 1<} 1} i
: e : e < A :
! b Lo Lo Lo !
! b o o o !
i L Lo Lo - i
< >In ri< ,i< >i< >i4 0 >i1 :§>
a8 B8 | | | B B &
Stav Cinnosti startéru
1 Nepftipraven Napdjeni ovladani je zapnuto a startér provadi kontrolu systému. Startér
muZe Cekat, aZ se motor ochladi, neZ spusténi povoli.
2 Ptipraven Startér je pfipraven a Cekd na povel ke spusténi.
3 Kontroly pred startem Povel ke spusténi byl pfijat (a). Hlavni stykac je sepnut (b) a startér provadi
kontroly zapojeni.
4 Startovani Startér najizdi tyristory do pIné vodivosti a nasledné sepne stykac
premosténi (c).
5 Chod BéZzny chod motoru.
6 Zastaveni Byl obdrZen povel k zastaveni (d). Startér otevie stykac premosténi (e),
Stavy odpojeni

Reakce startéru na odpojeni zavisi na stavu, ve kterém se startér v dobé odpojeni nachazi.
e Odpojeni pfi spusténi (styka¢ premosténi jeSté neni sepnut)

Stav Cinnosti startéru

Nepfripraven Provadi kontroly systému.

Pfipraven Startér ¢eka na povel ke spusténi.

Pfijat povel ke spusténi Startér provadi kontroly zapojeni.

Startovani Ridi spinaci thly tyristoru dle rampy.

Chod Bézny chod motoru.

Povel k odpojeni Vypnuty tyristory, nasledné otevien hlavni stykac.
Odpojeno Vyckdavani na povel reset.

ObdrZen povel k resetu Navrat startéru do stavu pfipravenosti.
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9.3

e Odpojeni za chodu (styka¢ pfemosténi sepnut)

Stav Cinnosti startéru

Neptipraven Provadi kontroly systému.

Ptipraven Startér ¢eka na povel ke spusténi.

Prijat povel ke spusténi | Sepnuti hlavniho stykace.

Kontroly pred startem Startér provadi kontroly zapojeni.

Startovani Ridi se spinaci uhly tyristoru dle rampy.

PIna vodivost Tyristory na 100% vodivosti. Ovéreni, Ze proud < 120% FLC, nasleduje sepnuti stykace
premosténi

Chod Bézny chod motoru (v reZimu premosténi).

Povel k odpojeni Otevren stykac pfemosténi. Vypnuty tyristory, nasledné otevien hlavni stykac.

Odpojeno Vyckavani na povel reset.

ObdrZen povel k resetu Navrat startéru do stavu pfipravenosti.

e Okamazity nadproud, odpojeni 2 stupen
Hlavni stykac se okamzité otevie, bez ohledu na stav startéru.

Ochrana motoru

Ochranné mechanismy motoru, systému a softstartéru

MVS zahrnuje rozsahlé moznosti ochrany pro zajisténi bezpecného provozu motoru, systému a softstartéru. Vétsina
moznosti ochrany mize byt uZivatelem pfizpisobena tak, aby byla vhodna pro danou instalaci. Pro fizeni, za jakych
okolnosti se budou ochrany aktivovat, pouzijte skupinu parametrd 3 a pro vybér reakce softstartéru skupinu
parametrd 21. Vychozi reakce je odpojeni softstartéru.

e Koordinace ochran

Na strané napdjeni startéru zkontrolujte nastaveni ochran k zajisténi spravné selektivity se softstartérem.

P¥i pouZiti pojistek/hlavnich stykad( nastavte parametr proudu na vypinaci pro koordinaci pojistky a stykace. Stykaé
se nesmi otevfit, presahuje-li hodnota proudu svoji maximalni hodnotu. Je-li proud motoru vyssi neZ proud na
vypinaci, musi zakrocit pojistka jako prvni. Proud vypinaci musi byt nizsi nez hodnota proudu stykace pro chybové
odpojeni. V takovém pripadé nesmi konat ostatni parametry ochrany proti nadproudu.

Pti pouZiti vypinace nastavte ¢as odpojeni tak, aby byl maximalni ¢as odpojeni < 150ms.

Na fazovych ramenech nesmi byt konstantné pritomno napéti, zatimco je motor vypnut. Ve vsech instalacich musi
byt pfitomno ochranné vybaveni pro pripad zkratu.

e Ochrana motoru proti pretizeni

MVS poskytuje dvé formy ochrany motoru proti pretizeni:

e Teplotni model, ktery monitoruje vykon motoru a vypocitdva nepretrzité hodnoty svého stavu. Tato ochrana je
zaloZena na informacich o motoru naprogramovanych ve skupiné parametrt 1 a teplotni model motoru se sdm
ptizpUsobuje na zakladé neddvné historie provozu motoru (véetné narGstu teploty z pfedeslého provozu). Tento
model poskytuje lepsi ochranu motoru nez model ¢asové zavislého nadproudu, jsou-li naprogramované
informace o motoru presné.

e Model ¢asové zavislého nadproudu pocitd stav motoru dle predem definované vykonnostni kfivky.

Tato metoda je zaloZena na IEEE normé C37.112-1996 (Rovnice pro nadproudovd relé se zdpornou ¢asovou
charakteristikou) a poskytuje relé podobnou ochranu. Tento model miiZe byt vhodny pro uZivatele, kteti znaji
modely ochran proti Casové zavislému nadproudu, ale poskytuje motoru pouze hrubou ochranu.

Tyto dvé metody poskytuji podobné zplsoby ochrany a doporucujeme pouZiti pouze jedné z nich.

/8

Zatézovatel motoru

Proud pfi blokovaném motoru

KFivka selhdni motoru

Krivka ochrany teplotniho modelu motoru

Krivka ochrany proti Casové zavislému nadproudu
Typicky proud pfi provozu motoru

AN IWIN| R

403 B

Proud motoru
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POZNAMKA
Softstartér mize byt chranén pred zkraty pouze vhodné vybranymi R hodnocenymi pojistkami.

Ochrana teplotnim modelem motoru
Pro aktivaci ochrany motoru a startéru pouzitim teplotniho modelu motoru musi byt startér naprogramovan presnymi
informacemi z charakteristiky motoru.

1.

Nastavte parametr 1-B Maximdini doba spusténi motoru, 1-C Proud pri zablokovaném motoru a 1-D ZatéZovatel
motoru dle specifikace motoru.

Pouzijte ochranu proti okamzitému nadproudu (parametry 3-C, 3-D, 3-Y a 3-Z) pro poskytnuti ochrany v pfipadech
zablokovani rotoru. Ohledné podrobnosti nahlédnéte do jednotlivych parametr(.

Deaktivujte ochranu proti ¢asoveé zavislému nadproudu nastavenim parametru 16-B Kfivka casové zavislého
nadproudu na 0.

Ochrana proti ¢asoveé zavislému nadproudu

Pro aktivaci ochrany motoru proti pfetizeni pouzitim modelu ¢asové zavislého nadproudu:

1.

PouZijte proud motoru pfi zablokovaném rotoru a maximalni dobu spusténi (doba zablokovani motoru) pro vybér
nejvhodné;jsi kiivky ochrany v parametru 16-B Krivka casové zavislého nadproudu.

Nastavte parametr 16-C Casové zdvisly nadproud Doba resetu na potiebny ¢as ke zchlazeni motoru z provozni teploty
na teplotu okolni, tj. kdyZ neni v provozu (pfi nulovém proudu). Neni-li tato informace dostupna, pouzijte hodnotu
minimalné trikrat delsi, nez je maximalni doba spusténi.

Nastavte parametr 16-A Casové zdvisly nadproud Maximdini hodnota na hodnotu o 10% vy3si, ne? je hodnota proudu
pfi zablokovaném rotoru jako procento z proudu motoru pfi plném zatizeni.

Deaktivujte teplotni model motoru nastavenim parametr( 1-B Maximdlni doba spusténi motoru na 2:00, 1-C Proud
motoru pri zablokovaném rotoru na 1200%, 1-D ZatéZovatel motoru na 160% a parametr 21-A na Pouze zaznam.

POZNAMKA
A Kdyz je teplotni model motoru deaktivovan, bude informace, zobrazena na obrazovkach méreni, tykajici se

teploty motoru nepresna.
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Zpétna vazba za provozu
e Obrazovky méreni

MVS pouZiva obrazovky méreni pro zobrazeni informaci tykajicich se vykonu soft startéru. PouZijte tladitka « a v
pro pohyb mezi obrazovkami méreni.

Programovatelna Proud
obrazovka

Datum/&as

Informace ~IVIéfeni vykon
o poslednim startu

Stisknutim tla¢itka » pfi prohlizeni obrazovky Datum/Cas umozni uZivateli nastavit datum a ¢as na ovladacim
zafizeni MVS.

Stisknutim tlacitka » na kterékoliv jiné obrazovce otevie programovaci menu.

e Stav startéru

Obrazovka stavu startéru ukazuje podrobnosti ohledné stavu startéru v realném case, vCetné proudu a teploty.

Stav Auto-stop informace

03912.A

Proud motoru Teplota motoru

Sada parametr(
Informace na obrazovce jsou usporadany nasledovné:
e Nahore vlevo: informace o stavu (pfipraven, startuje, v chodu, zastavuje nebo byl odpojen).
e Nahofe vpravo: auto-stop informace.
e Dole vlevo: proud motoru (stfedni hodnota tti fazi).
e  Dole uprostied: sada parametrd v uzivani (primarni (M1) nebo sekundarni (M2)).
e  Dole vpravo: teplota motoru (zaloZzeno na teplotnim modelu).

KdyzZ se teplota motoru bliZi teploté odpojeni, zacne teplota blikat.

V pripadé, Ze teplotni kapacita motoru neumozni restart, pred hodnotou teploty se objevi hvézdicka.

KdyZ dojde na varovani, méni se vrchni fadek stavu a zobrazuje typ varovani. Spodni fadek pokracuje v zobrazovani
hodnoty proudu a informaci o teploté:

Current Imbalance RUMHMIMHG stopin 14:02
260 & kA1 (i 260 A kA1 it
Dojde-li k odpojeni, stavova obrazovka je zaménéna a zobrazuje informaci o typu odpojeni:
Tripped

Current Irmbalance

V reZzimu nouzového provozu obrazovka zobrazuje ,,Nouzovy provoz“:
Ernergency Operation
260 A kA1 i)
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. Proud

Obrazovka current zobrazuje podrobnosti tykajici se zemniciho proudu a proudu vedeni v kazdé fazi v redlném case:

L1 2604
L3 204

LZ Z3d8
G 1A

Neni-li proud méren, displej bude ukazovat 0.

Napéti a proud

Obrazovka voltage and current ukazuje napéti a proud ve vedeni v kazdé fazi v realném cCase:

Ba00Y  oolov BE0SY |
2Rl 2564 2614
L1 Lz L3

Neni-li motor v chodu bude displej ukazovat na misté napéti proud 0 A.

Méreni vykonu

Obrazovka power metering zobrazuje podrobnosti tykajici se celkového vykonu motoru, vykon motoru v konskych

sil

ach, ¢inny vykon motoru a ucinik.

2313 kW
2970 kA

3372 hp
092 pf

Informace tykajici se posledniho startu

Obrazovka last start information ukazuje podrobnosti tykajici se posledniho Uspésného startu.

e Doba spusténi (v sekundach)

e Maximalni odbér proudu pfi startu (jako procentu proudu motoru pfi plném zatizeni)

e  Vypocteny vzestup teploty motoru

Last start 12 Sec
400 %4

40%% T-rise

Nejsou-li Gdaje z posledniho startu k dispozici, bude displej v kazdém policku ukazovat 0.

Datum/Cas

Obrazovka datum/¢&as ukazuje soucasné datum a ¢as systému (24 hodinovy format):

DateTirme

2004MovE2 11200360

Pro zménu data a ¢asu, stisknéte pfi prohlizeni méfici obrazovky Datum/Cas tlacitko » . Pro vybér, které ¢asti data a

¢asu chcete zménit, poutzijte tlacitka 4 a », a pouzijte tlacitka « a v pro zménu hodnoty.

Stisknutim STORE pfi vybéru sekund uloZi souc¢asné hodnoty a vrati se zpét na méfici obrazovky. Pro navrat na

méfici obrazovky bez uloZeni stisknéte opakované tlacitko < .

Programovatelna obrazovka

Programmable green ukazuje informace vybrané v parametrech 11-D az 11-G.

Starting
113410

10404
1030

Vychozi nastaveni jsou stav startéru, proud motoru, kWh a pocet hodin v provozu.




PROVOZ

Pouziti MVS k ovladani krouzkového motoru

MVS Ize pouZzit k ovladani krouzkového motoru pouZitim odporu rotoru.

(77T s - T Gsseprati T T T e e |
B i & Cas sepnuti stykace premosténi
Pod-stavy | hlavniho stykage stykage odporu p Y p |
| :4—&: ! ot r—
100% napéti Tommmmm e

1
1
I
Napéti pfi opozdéni

vodivosti

i
Vystupni napéti i
|
I

Stavy

T !:. > - >

Povel ke spusténi Opozdéni proudové Zpozdéni proudové rampy

rampy odporu rotoru  zkratovani rotoru

Pro pouziti MVS spole¢né s krouzkovymi motory nastavte nasledujici parametry:

e Parametr 9-A nebo 9-B Nastaveni rampy primdrniho nebo sekunddrniho motoru musi byt nastaveno na dvojitou
rampu

e Vystupni relé (parametry 5-D aZ 5-J) musi byt nastaveny na odpor rotoru. Zapojte relé pro snizeni odporu rotoru
a poskytnuti dostatecného momentu pro dané vyuziti.

e Parametr 9-C Odpor rotoru krouzkového motoru Doba stykace urcuje ¢as mezi sepnutim stykace odporu rotoru
a spusténim zkratované proudové rampy rotoru. Nastavte dobu, ktera je:
e Dostatecné dlouha pro sepnuti stykace odporu rotoru
e Dostatecné kratka na to, aby motor zdstal v otackach

e Parametr 9-D Vedeni krouZkového motoru OpoZdéni urcuje hladinu vodivosti pfi spusténi proudové rampy
zkratovaného rotoru. Nastavte hodnotu, ktera je:
e Dostatecné nizka, aby nedoslo k pulzu proudu
e Dostatecné vysoka na to, aby motor setrval v otackach



PROVOZ

Zapojeni krouZzkového motoru
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ODSTRANOVANI ZAVAD

oddil

10 Odstranovani zavad

MVS nabizi rozsahlé informace, aby uZivateli pomohla diagnostikovat a napravit provozni problémy.

Krom vlastnosti ochrany motoru a zatéze, které jiz byly popsany, poskytuje MVS podrobna hldseni tykajici se jeho

stavu. Jakékoliv vnitfni selhani zpUsobi, Ze se softstartér odpoji a do zaznamniku odpojeni a udalosti budou

zaznamenany podrobnosti.

10.1 Reakce ochran
KdyZ dojde k podminkam pro spusténi ochrany, zapise MVS tuto udalost do zaznamniku udélosti a miZe dojit také
k odpojeni nebo vydani varovani. Reakce softstartéru na nékteré ochrany mohou zaviset na nastaveni Tfid ochran
(skupina parametr 21).
Dojde-li k odpojeni MSV, bude nutné jej pfed opétovnym spusténim resetovat. Pokud vydalo MVS varovani, tak se
softstartér, potom, co byla pficina varovani vyresena, resetuje.
Nékteré ochrany mohou zp(sobit kritické odpojeni. Tato reakce je pfedem definovana a nelze ji potlacit. Tyto
ochranné mechanismy jsou navrzeny k ochrané softstartéru nebo mohou byt zplsobeny zdvadou uvnit¥
softstartéru.

10.2 Diagnostika problému

Nasledujici tabulky pomohou pfi diagnostice problém( s MVS.

Chybové hlasky

MVS se mUze odpojit nebo vydat varovani spolecné s nasledujicimi chybovymi hlaskami. Chovani startéru lze upravit

s pomoci skupiny parametr( 3 Nastaveni ochrany a skupiny parametrG 21 Tridy ochrany.

Chybova hlaska

Popis

Navrhované feseni

softstartéru.
Souvisejici parametry: 3-P, 3-Q, 3-R, 4-D, 21-
G

Aux Trip A Vstup A byl aktivovan pro odpojeni Identifikujte a vyFeste pricinu aktivace vstupu A
softstartéru.
Souvisejici parametry: 3-M, 3-N, 3-0, 4-C,
21-F

Aux Trip B Vstup B byl aktivovan pro odpojeni Identifikujte a vyFeste pricinu aktivace vstupu B

Baterie/Hodiny

Doslo k chybé ovéreni u hodin redlného casu
na ovladacim zafizeni MVS.
Souvisejici parametry: 21-K

Baterie napdjejici hodiny dochazi. Kontaktujte
svého mistniho dodavatele.

CRNT imbalance

MVS zjistilo nerovnovahu proudu.
Souvisejici parametry: 3-E, 3-F, 21-D
POZNAMKA
Schopnost detekce nestalosti
proudu je béhem spousténi a
zastavovani snizena o 50%.

Nerovnovaha proudu muze byt snizena
problémy s motorem nebo prostiedim, napf.:
o Nestalost napéti privodniho napajeni
e Problémy s vinutim motoru
Lehké zatizeni motoru
Ztrata jedné nebo vice fazi na vstupu nebo
vystupu
Zkontrolujte vSechna napajeci zapojeni a
kabeldz. Ujistéte se, Ze je startér vhodné
nastaven pro mistni podminky.

problémy uvnitf startéru nebo nespravnou

kabelaZzi napajeni.

e Pokud jste v nedavné dobé ménili nebo
opravovali fazové rameno, konektor na
zadni strané fazového ramene nemusi byt
pevné zapojen do konektoru na télese
silové soustavy.

Odsroubuijte jistici Srouby a vysunte fazové
rameno ven a zpétné jej silné zasurite zpét.
Ujistéte se, Ze jsou konektory na PCB
spravné zapojeny a Srouby opét utahnéte.
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® MUzZe byt uvolnény vodic k fidici elektrodé

tyristoru nebo poskozena ridici el. tyristoru.
Zkontrolujte zapojeni f.el. tyristoru
(zkontrolujte na tyristorech a na PCB).
Ohledné postupt zkouseni hradel tyristord
prosim kontaktujte svého mistniho
dodavatele.

® Nespravna zapojeni mezi externim stykacem

premosténi a silovymi svorkami softstartéru.
Ujistéte se, Ze je stykac premosténi pripojen
k L1, L2, L3 aT1B, T2B, T3B na softstartéru.

Frequency

Kmitocet privodniho napajeni se lisi od
jmenovitého kmitoctu.

Souvisejici parametry: 3-H, 3-I, 3-J, 21-E

KmitocCet pFivodniho napajeni se mlize
nachazet po hodnotou jmenovitého
kmitoctu. Zkontrolujte, zda je MVS vhodné
nastaveno pro lokalni podminky.

Pokud je MVS napdjen generatorem, muize
byt generator pfilis maly nebo mize mit
problém s regulaci otacek. Zkontrolujte, zda
je generator pro dané pouZziti vhodny.

Ground Fault

Zemni zkrat (monitorovany ménicem
proudu) prekrocil vybranou mezni
hodnotu.

Souvisejici parametry: 3-S, 3-T, 21-N

Zkontrolujte izolaci na vystupnich kabelech a
motor. Zjistéte a vyreste pricinu jakéhokoliv
zemniho zkratu.

Inst Overcrnt

Startér zjistil prudky narGst proudu
motoru.
Souvisejici parametry: 3-C, 3-D, 21-C

Motor ma pravdépodobné zablokovany rotor,
ktery mlze znamenat zaseknuti zatéze.
Zkontrolujte zatéz a problém vyreste.

Motor Overload

Teplota motoru (vypocitana teplotniho
modelu softstartéru) dosahla nebo
prekrocila maximalni dosazitelnou teplotu.

Souvisejici parametry: 1-A, 1-B, 1-C, 1-D,
21-A

Pretizeni mGze byt zplsobeno poskozenymi
loZisky motoru nebo prekracovanim
vykonnosti.

Vyreste problém s pretizenim a umozZnéte
motoru, aby se ochladil. Pokud si myslite, Ze
se softstartér nespravné odpojil, zkontrolujte
nastaveni parametr(.

Mtr Thermistor

Externi odpor na vstupu termistoru motoru
(svorky B4-B5) prekrocil 2k4 Q.

Souvisejici parametry: 21-H

Pokud se startér pti spusténi odpojil, neni na
svorkach B4-B5 pritomen termistor.
NepouZivate-li termistor, musite svorky B4-B5
propojit.

Pokud se startér odpojil za chodu, pak doslo
ke zvyseni teploty na vinuti motoru. Zjistéte
pric¢inu prehrivani (k tomu miZe byt zapotiebi
kompletni zkouska motoru). Pred restartem
nechte motor vychladnout.

Network Comms

Hlavni nebo sériové rozhrani sité vyslalo
povel MVS k odpojeni nebo se mize jednat
o problémy s komunikaci v siti.

Souvisejici parametry: 21-M

Zkontrolujte sit a hledejte pFi¢inu ne€innosti.

Overvoltage

Napéti sité prekrocilo vybranou mezni
hodnotu.

Souvisejici parametry: 3-U, 3-V, 21-0

V siti doslo k napétovému razu. Potencialni
pFic¢iny zahrnuji problémy s reguldtorem
transformatoru s odboc¢kami nebo

s odpojenim velké zatéze od transformatoru.
Zkontrolujte, Ze je startér vhodné nastaven
pro mistni podminky. Monitorujte napéti sité,
abyste zjistili pfic¢inu kolisani napéti a
problém vyreste.

SCR Temp Model

Teplota uvnitt softstartéru je pfilis vysoka a
teplota tyristorového prechodu prekrocila
120°C.

Souvisejici parametry: 21-L

MVS muZe byt pro dané provozni podminky
poddimenzovany.
e Zkontrolujte, zda je softstartér pouzit
v rozsahu své jmenovité kapacity
v daném prostiedi (vhodna spusténi za
hodinu za okolni teploty).
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o Zkontrolujte teplotu uvnitf skfiné a ujistéte
se, Ze je vhodné ventilovana.

Pokud teplota uvnitf je normalni a MVS

pracuje v ramci své specifikace, nechte si

poradit od svého mistniho dodavatele.

Starter Comms

Po dobu 10 sekund nedoslo mezi
ovladacim zafizeni MVS a sériovym
zafizenim rozhrani ke komunikaci.

Souvisejici parametry: 21-J

Nastal problém se spojenim mezi ovladacim
zafizenim MVS a komunika¢nim rozhranim
nebo doslo k selhani komunikacniho rozhrani.
Rozhrani vyménte. Pokud problémy
pretrvavaji, kontaktujte dodavatele.

Time-Overcrnt

Softstartér prosel pretizenim motoru nebo
dosazeni meze odpojeni teplotnim
modelem ¢asové zavislého nadproudu.
Souvisejici parametry: 16-A, 16-B,16-C,21-S
POZNAMKA
MVS nemdze byt resetovéno
dokud nevyprsela doba pro
reset pfi nadproudu.

Zkontrolujte, zda jsou nastaveni ¢asové
zavislé nadproudové ochrany spravna a zda
jsou koordinovana s jinymi nastavenimi
ochran souvisejicich s proudem. Zkontrolujte,
zda je motor a zatéz v poradku.

Undercurrent

Proud sité klesl pod vybranou hodnotu.

Souvisejici parametry: 3-A, 3-B, 21-B

zahrnuji znicené komponenty (hfidele,
femeny nebo spojeni) nebo bézi ¢erpadlo na
sucho.

Undervoltage

Napéti sité kleslo pod vybranou hodnotu.

Souvisejici parametry: 3-W, 3-X, 21-P

Doslo k poklesu napéti na pfivodnim
napajeni. Mozné pficiny zahrnuji
poddimenzovany transformator napajeni
nebo zatizeni systému velkou nelinearni
zatézi.

napéti a problém vyreste. Zkontrolujte, zda je
startér vhodné nastaven pro provoz

v mistnich podminkach.

XS Start Time

Motor nebyl schopen zrychlit na pIné
otacky v povoleném case.

Souvisejici parametry: 2-B, 2-C, 2-G, 21-I

Spoustéci proud nebyl dostate¢ny k tomu,
aby motor urychlil do plnych otacek.

Motor mohl projit abnormalnim zvyseni
zatiZzeni — zkontrolujte pretéZovani nebo
zaseknuti zatéZe. Pokud neni zatéZ zaseknuta,
zkontrolujte, zda je spoustéci proud nastaven
na vhodnou hodnotu nebo prodluzte
maximalni dobu spusténi.

Nenastavitelné tridy ochrany
Nasledujici tabulka popisuje ochranné mechanismy, které nemohou byt upraveny za pomoci skupiny parametrt 3 a
skupiny parametrd 21. Tyto ochranné mechanismy softstartér odpoji vidy a pfi¢ina musi byt vyfesena predtim, nez
bude softstartér opét spustén.

Chybova hlaska

Popis

Navrhované reseni

Bypass Fail Stykac premosténi se v sepnuté poloze Zkontrolujte stav hlavnich péll stykace
privafil nebo nepracuje spravné. Mdze byt pfemosténi. Zkontrolujte praci ovladaciho
problém s ovladacim obvodem nebo obvodu stykace a civku stykace. Zkontrolujte,
s civkou stykace. zda je Nastaveni doby stykace premosténi (20-
G) vhodné pro dané pouZiti.
POZNAMKA
Pro kontrolu préace stykace
premosténi Ize pouzit simulaci chodu,
bez ptipojeni k pfivodnimu napdjeni.
EEPROM Fail Pti zapnuti ovladaciho zafizeni doslo MiZe byt zavada na ovladacim zafizeni MVS

k chybé pfi nahrdvani dat z EEPROM do
RAM.

nebo na PCB silového rozhrani. Odpojte a
obnovte napajeni ovladani. Pokud problém
trva, kontaktujte svého mistniho dodavatele.

L1 Shorted SCR L2

Byl zkratovan tyristor v jednom nebo vice
fazovych ramenech.

Ohledné doporucenych zkousek a postupl
vymeény prosim kontaktujte svého mistniho
dodavatele.
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Shorted SCR L3
Shorted SCR

POZNAMKA

Poskozeni tyristoru ma vzdy vnéjsi
pficinu. Tou je bézné nadpéti nebo
prekroceni teploty.

MTr Connection

Existuje problém s pfipojenim
softstartéru k motoru.

Motor neni spravné pfipojen nebo k softstartéru
Zadny motor pfipojen neni.

e Ujistéte se, Ze je motor pripojen ke svorkam T1,
T2, T3 s pouzitim in-line (tfi-dratového) zapojeni.
MVS nepodporuje vnitini zapojeni do
trojuhelniku (Sesti-dratové zapojeni).

o Zkontrolujte kazdou vystupni fazi na softstartéru
kvili kontinuité silového obvodu.

Phase Sequence

Fazova sekvence na vstupnich svorkach
softstartéru (L1, L2, L3) neodpovida
sekvenci povolené v parametru 3-G.

Zkontrolujte fazovou sekvencina L1, L2, L3 a
ujistéte se, Ze je parametr 3-G vhodny pro danou
instalaci.

Power Loss

Jedna nebo vice fazi chybi.

¢ Jedna nebo vice pojistek privodniho napajeni
nebo pojistek ochrany motoru jsou spaleny.
Zkontrolujte, zda je napajeni ze sité pripojeno
kL1, L2, L3 a Ze jsou vSechny pojistky v poradku.

e Jeden nebo vice pdll z hlavniho stykace chybi.
Zkontrolujte stav hlavniho stykace.

e Zkontrolujte, zda se hlavni stykac zavira, kdyz je
vydan povel ke spusténi a zUstava sepnut az do
konce pozvolného zastaveni. Pokud jste zménili
nastaveni doby hlavniho stykace (parametr 20-F),
bude moZna zapotrebi tuto hodnotu zvysit.

Vnitini chyby softstartéru

Nasledujici chybové hlasky hlasi vnitfni chyby softstartéru. Tyto chyby musi byt vyfeSeny pfedtim, nez je softstartér
opét uveden do provozu.

Chybova hlaska

Popis

Navrhované reseni

Assy Power Low

Napéti ovladani na PCB silovém
rozhrani kleslo pod potfebnou hranici.

Zkontrolujte, Ze transformator napéti ovladani a
pojistky obvodu ovladéni jsou v poradku a Ze je
pfitomno napéti na svorkovnici (svorky A1-A2
nebo A2-A3) v ramci daného rozsahu.

Cond 1 Invalid
Cond 2 Invalid
Cond 3 Invalid

Problém se spinanim tyristor( nebo se
systémem zpétné vazby.

e Zkontrolujte, zda jsou optické kabely mezi PCB
silového rozhrani a nevodivymi PCB spravné
zapojeny. PouZijte simulaci chodu, abyste
zkontrolovali spravnou funkci viech tfi nevodivych
LEDek na PCB silového rozhrani.

e Hodnota odporu nemusi byt vhodna pro jmen.
napéti sité. Pokud pouzivate pro zkouseni
nizkonapétovy motor, kontaktujte svého
dodavatele.

Control Volts Low

Napéti ovladani na ovladacim zafizeni
MVS kleslo pod poZzadovanou mez.

Zkontrolujte, zda je transformator napéti ovladani
a pojistky okruhu ovladani v poradku a zda je
napéti pfitomno na svorkach A11, A12 v daném
rozsahu.

Current Reading

V monitorovacim okruhu proudu se
nachdzi chyba.

Zkontrolujte zapojeni mezi PCB silového rozhrani a
transformatory proudu. Pokud jsou vSechna
zapojeni v pofadku, maze jit o chybu v PCB
silového rozhrani. Nechte si poradit od svého
mistniho dodavatele.

Gate Drive Fail

Problém s fidici tyristoru.

e Zkontrolujte, zda jsou optické kabely mezi PCB
silového rozhrani a PCB spinani t'.el. pevné
pripojeny. PouZijte simulaci chodu pro kontrolu
spravné prace LEDek spindni na PCB silového
rozhrani.

e Zkontrolujte pojistky na kazdém PCB napajeni
fidicich elektrod. >
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o MUZe jit o zavadu na PCB silového rozhrani, na
PCB spinani fidicich elektrod nebo na jednom
PCB napdjeni hradel. % Nechte si poradit od
mistniho dodavatele.

Int Comms Fail

Doslo k selhani komunikace mezi
ovladacim zafizenim MVS a PCB
silového rozhranim.

o Zkontrolujte, zda ovladaci zafizeni MVS dostava
ovladaci napéti v daném rozsahu (svorky Al1,
A12).

e Zkontrolujte, zda jsou optické kabely mezi
ovladacim zafizenim MVS a PCB rozhrani pevné
zapojeny.

e Zkontrolujte, zda kazdy opticky kabel vydava
svétlo ne konci Rx.

Motor Conn T1
Motor Conn T2
Motor Conn T3

Jedno ze zapojeni motoru chybi nebo
PCB silového rozhrani nedostava
nevodivé signaly.

o Ujistéte se, Ze je motor pripojen ke svorkam T1,
T2, T3 s pouZitim in-line (tfi-dratového) zapojeni.
MVS nepodporuje vnitini delta (Sesti-dratové)
zapojeni.

e Zkontrolujte, zda jsou optické kabely mezi PCB
silového rozhrani a nevodivymi PCB pevné
pripojeny. PouZzijte simulaci chodu pro kontrolu
spravné prace vsech tii nevodivych LEDek na PCB
silového rozhrani. *

Synch A Missing
Synch B Missing

Selhani systému detekce napéti.

Odpory délici napéti (mezi L1, L2, L3 a PCB
silového rozhrani) selhaly nebo mize zdvada na
PCB silového rozhrani. Nechte si poradit od

mistniho dodavatele.

INevodivé LEDky a LEDky spinani se nachazi na PCB silového rozhrani. Nevodivé LEDky by mély pfi spusténi
ztmavnout a po sepnuti stykace premosténi by neméli svitit. LEDky spinani by béhem spusténi mély svitit a prestat
svitit tésné pred sepnutim stykace premosténi a vstupem softstartéru do reZzimu chodu.

’PCB hradel spinani, PCB napajeni hradel a nevodivé PCB jsou umistény na jednotlivych fazovych ramenech.

MVS (modely V02~V07)

03994.B

LEDky spinani (¢ervené)

AuCom PCB Fidicich elektrod spindni, PCB napajeni
fidicich elektrod, nevodivé PCB. NEBO

Nevodivé LEDky (zelené)

Enerpro PCB fidicich elektrod spinani, PCB napdjeni
fidicich elektrod, nevodivé PCB.
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MVS (modely V11 a V13)

1 | PCB spinani ridicich elektrod 4 | Nevodivé LEDky (zelené)
2 | PCBsilového rozhrani 5 | LEDky spinani fidicich elektrod
3 | LEDKky spinani (Cervené) silového rozhrani

Obecné zavady
Tato tabulka popisuje situace, pri kterych softstartér nepracuje tak, jak se predpoklada, ale neodpoji se, ani

nevaruje.

Symptom Pravdépodobna pfiina

Softstartér nereaguje na o Pokud softstartér nereaguje na tlacitka START nebo RESET na ovlddacim zafizeni
povely. MVS.

e Softstartér se mdze nachaze v rezimu dalkového ovladani. Kdyz je softstartér
v rezimu dalkového ovladani, je LEDka dalkového ovladani na ovladacim
zafizeni MVS aktivni. Stisknéte tlaéitko LCL/RMT jednou pro zménu na mistni
ovladani (viz parametr 4-A Mistni/Ddlkové ovidddni ohledné podrobnosti).

e Pokud softstartér nereaguje na povely ze vstupll ovlddani:

e Softstartér se mdZe nachazet v reZimu mistniho ovladani. Kdyz je softstartér
v rezimu mistniho ovladani, LEDka dalkového ovladani na ovladacim zatizeni
MVS neni aktivni. Stisknéte LCL/RMT tlacitko jednou pro zménu na délkové
ovladani (viz parametr 4-A Mistni/Ddlkové ovidddni ohledné podrobnosti).

e Zapojeni ovladani neni spravné. Zkontrolujte, zda vstupy dalkového ovladani
pro start, zastaveni a reset jsou spravné nastaveny (viz podrobnosti Zapojeni
ovlddani na str. 19).

e Signaly prichdazejici na vstupy dalkového ovladani nejsou v poradku.
Vyzkousejte signalizaci aktivaci kazdého vstupniho signalu, jeden za druhym.
Na ovladacim zafizeni MVS by se méla rozsvitit pfislusna LEDka.

e Softstartér provede povel ke spusténi pouze ze vstupl dalkového ovladani, je-
li vstup pro reset dalkového ovladani sepnut. Zkontrolujte, zda je vstup pro
reset dalkového ovladani rovnéz aktivni (LEDka Reset na startéru bude svitit).

e Softstartér nebude reagovat na povel ke spusténi jak z mistniho ovladani, tak ani

z dalkového:

e Softstartér mize cekat na vyprseni prodlevy pred restartem.
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Délka prodlevy pred restartem je déana nastavenim parametru 3-K Prodleva
pred restartem.

Motor muze byt pfilis horky na to, aby byl povolen start. Pokud je parametr 3-L
Kontrola teploty pred restartem nastaven na Kontrola, pak softstartér povoli
start pouze tehdy, kdyZ vypocita, Ze ma motor dostatecnou teplotni kapacitu
na to, aby spusténi probéhlo Uspésné. Pfed pokusem o dalsi spusténi nechte
motor vychladnout.

Funkce nouzové zastaveni mGzZe byt aktivni. Je-li parametr 4-C nebo 4-D
nastaven na Nouzové zastaveni a na pfisluSném vstupu je otevieny obvod,
MVS nenastartuje. Je-li situace s nouzovym zastavenim vyresena, obvod na
vstupu uzavrete.

Softstartér béhem spusténi
neovlada motor spravné

Vykon pti spusténi mliZe byt nestabilni pfi pouZiti nizkého nastaveni hodnoty
proudu pfi plném zatiZeni v parametru 1-A). To mdZe ovlivnit pouZiti na malém
zkusebnim motoru s hodnotou proudu pfi plné zatézi mezi 5 A a 50 A.
Kondenzatory kompenzace uciniku (PFC) musi byt instalovany na strané
napajeni softstartéru. Pro ovladani pridéleného stykace kondenzatoru PFC
zapojte stykac ke svorkam relé indikace chodu.

Motor nedosahne plnych
otacek

Je-li proud spusténi pfilis nizky, motor nevyvine dostatek momentu pro
zrychleni do plnych otacek. Softstartér se mGze odpojit v dusledku vyprseni
prebytecné doby spusténi.
POZNAMKA
Ujistéte se, Ze jsou parametry spusténi vhodné pro dané poufZiti a Ze
A pouzivéate spravny spoustéci profil pro dany motor. Pokud je
parametr 4-C nebo 4-D nastaven na Vybér sady motoru, pak
zkontrolujte, Ze se prislusna jednotka nachazi v predpokladaném
stavu.
Zatéz muze byt zaseknuta. Zkontrolujte, zda neni zatéZ vystavena nadmérné
zatézi nebo zda nedoslo k zablokovani rotoru.

Nepravidelny chod motoru

Tyristory v MVS potiebuji minimalné proud o 5 A pro zapadnuti. Testujete-li
softstartér na motoru s proudem pfti plném zatizeni mensim nez 5 A, nemusi
tyristory zUstat sepnuté.

Pozvolné zastaveni skonci pfilis
rychle

Nastaveni pozvolného zastaveni nemusi byt vhodné pro motor a zatéz.
Zkontrolujte nastaveni parametr( 2-H, 2-1, 13-H a 13-I.

Je-li motor pouze lehce zatizen, mlze mit pozvolné zatizeni pouze omezeny
ucinek.

Nedojde k resetu po auto-
resetu pti pouziti 2-dratového
ovladani.

Signal spusténi 2-dratového dalkového ovladani musi byt pro provedeni
restartu odstranén a znovu aplikovan.

Povel délkového ovladani pro
spusténi potlacuje pfi pouZziti 2-
dratového dalkového ovladani
nastaveni Auto Start/Stop.

Funkce auto Start/Stop by méla byt pouZita pouze v MiSTNIM rezimu nebo
v tandemu s rezimem DALKOVEHO OVLADANI, 3 a 4-dratového ovladani.

Nastaveni parametri nelze
ulozit

Ujistéte se, Ze po dokonceni Uprav nastaveni parametru stisknutim tlacitka
STORE nové hodnoty uloZite. Stisknete-li 4 , zména nebude uloZena.
Zkontrolujte, zda je uzamceni Uprav (parametr 20-B) vypnut. Je-li zapnut, Ize do
nastaveni nahlédnout, ale nelze jej ménit. K provedeni zmény v parametru
uzamceni Uprav je nutné znat pristupovy bezpecnostni kdd.

EEPROM na ovladacim zafizeni mGze byt zavadny nebo na PCB silového
rozhrani. Zdvadny EEPROM rovnéz softstartér odpoji a ovladaci zafizeni MVS
zobrazi zpravu o selhdni EEPROM. Poradte se s mistnim dodavatelem.
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Oddil 11 Udriba

11.1  Rozvrh udrzby

Tabulka niZze uvadi minimalni pozadavky na udrzbu. Vas program Gdrzby muiZe vyZzadovat Castéjsi udrzbu. V urcitych
okolnich podminkach (jako napft. v prasnych a vlihkych oblastech), zvyste frekvenci tdrzby na jednou rocné.

Dil Pokyny Cas. rozvrieni

Prepinac Kontrola stavu kontakt( Jednou za 2 roky
Stykac — hlavni Kontrola opotrebeni, utazeni Sroubl Jednou za 2 roky
Stykac — premosténi Kontrola opotrebeni, utazeni Sroubl Jednou za 2 roky
Styka¢ kompenzace uciniku Kontrola opotrebeni, utazeni Sroubl Jednou za 2 roky
Svorky ovladani Kontrola utazeni Jednou za 2 roky
Zemnici svorky Kontrola utazeni Jednou za 2 roky
Oko kabelu Kontrola utazeni Jednou za 2 roky
MVS obecné Kontrola cistoty Jednou za 2 roky

11.2 Potfebné naradi

Startéry MVS mohou byt udrZovény s pomoci nasledujiciho naradi:
e Imbusové klice (metrické)
o  Kli¢ 16mm
e Nastrény kli¢ 16mm
e  Momentovy kli¢ <20Nm
e Hnany Sroubovak Torx #20
e  Plochy Sroubovak 3 mm
e Univerzalni méfici pfistroj
e  MEFic izola¢niho odporu
11.3 Teplotni obraz

Po uvedeni MVS do provozu, provedte teplotni obraz pfipojnic a jinych kritickych ¢asti. Jako soucast roc¢ni udrzby,
porovnejte teplotni obraz s obrazem po uvedeni do provozu. Provedte béznou prohlidku, hledejte prach a ¢astice.

11.4 Udriba stykace

Viz prirucka stykace s provoznimi pokyny a pokyny udrzby.
1. Jako soucdst béZného provozu, provedte test odolnosti vici napéti pti hodnoté ne nizsi, neZ je polovina jmenovité
zkusebni hodnoty.
2. Drite se pokyn( udrzby vyrobce a zkontrolujte hodnoty utahovaciho momentu na vsech spojenich.

11.5 Udrzba odpojovace

VAROVANI
Odpojovac neprovozovat, je-li pfitomen proud (motor nebo kondenzator).
Odpojovac izolace je navrien pro pouziti s AuCom MVS panelem a neni navrzen pro venkovni poufziti.
Odpojovac izolace musi byt instalovan s jisticem nebo podobnym zafizenim na strané napajeni k omezeni
pfipadné energie vrstvené chyby. Na motorové strané odpojovace musi byt pouzity pojistky.
Odpojte privodni napajeni pred zapocetim jakékoliv prace na odpojovaci.
Zkontrolujte kontakty odpojovace, zda nejsou opotiebovany.
V pfipadé opotfebeni kontaktujte svého mistniho dodavatele ohledné
nahradnich dild.
3. Zkontrolujte, Ze se mikrospina¢ pfi nepatrném otevieni nozl aktivuje.
Zkontrolujte, zda je pojistny zavrtny Sroub utazen na 6 Nm.
5. Sodpojovacem v sepnuté poloze zkontrolujte odpor kontaktu pro
kaZzdy pdl odpojovace. Pnuti na vsech pdlech upravte na 15 uQ (£ 5
uQ).
6. K Cisténi prepinace izolace pouzijte nezmolkujici latku. Zapotiebi mlze

07448.A

byt tepla mydlova voda.

7. Utfete hlavni kontakty a hlavni noZe kontaktovou vazelinou (vazelina
dil #CG35A) v misté kontaktu.
Upravit na 15 pQ (+ 5 pQ)
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11.6

Vyrovnani sestavy fazovych ramen (modely V11 a V13)

Fazové rameno usedne pfi pIné vytazeném stavu pfi posunu smérem dovnitf a ven z rdmu.

Béhem procesu uvedeni do provozu, béhem udrzby a pfi instalaci fazového ramene, zkontrolujte vyrovnani

fazového ramene.

>B>

10.

11.

12.

VAROVANI

POZNAMKA
Po vyrovnani utahnéte vSechny Srouby.

Uvolnéte oba Srouby zadni pfipojnice a (4)
imbusové Srouby na zadni strané fazového
ramene. Srouby pfipojnic jsou uvoliiovany dokud
neprestanou klast odpor.

Uvolnéte pripeviiovaci Srouby fazového bloku na
obou strandch fazové sestavy, které ji drzi

k podnosu.

Odmontujte pojistné matice fazového ramene
na obou stranach.

Sestavu fazového ramene vysunte.

Sestavu fazového ramene zasurite a zkontrolujte
vyrovnani.

Vyrovnejte fazovy blok doleva nebo doprava dle
potreby.

Vyrovnejte a zajistéte spojujici zachytné srouby
hlavni faze.

Utdhnéte jistici ty¢ na obou stranach na 10 Nm.
Utdhnéte matici s podlozkou na obou stranach
fazového ramene na 30 Nm.

Zajistéte Srouby s kulovou hlavou na pfipojnici
na 30 Nm.

Zajistéte Srouby s kulovou hlavou na fazovych
blocich. Moment 12 Nm.

Prestavte dle potfeby opakovanim krokd 3-10.

Nikdy nevysouvejte vice nez jedno fazové rameno.

07450.A

07452 .A

07451.A
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11.7 Demontaz fazovych ramen (modely V11 a V13)

VAROVANI
Nevytahujte nikdy vice neZ jedno fazové rameno.

1. Odsroubujte dva Srouby fazového spojeni na zadni
strané fazového ramene.

07450.A

2.  Odmontujte matici a podlozku a odmontujte tyc se
zavitem na obou stranach.
3. Na pravé strané odpojte ovladani.

07451.A

4. Fazové rameno vytahnéte.

07454 A
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Demontaz fazovych ramen zvedacim ramem

074558

Demontaz fazového ramene vysokozdviznym vozikem:

1.

2.
3.
4

v

Fazové rameno vysurite ven z panelu.

PoloZte zvedaci ram na fazové rameno a Srouby utdhnéte.

Vidlice nastavte na vzdalenost 210mm od sebe.

Dejte pozor, abyste se nedotkli Zadnych jinych komponentd, pomalu vidlice zasurite do vodicich otvord
pod zvedacim ramem.

Nepatrné vidlice nadzdvihnéte a vyndejte tak rdm z dér uloZeni.

Fazové rameno vytahnéte.

Demontaz fazového ramene pouzitim zdvihadla:

1.
2.
3.

Fazové rameno vysunte ven z panelu.
Kabel zdvihadla pfipevnéte k zavésnému oku ramu.
Pomalu fazové rameno zdvihnéte a fazové rameno stabilizujte, aby nedoslo k jeho otaceni.
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Oddil 12 PRILOHA

12.1 Zaznam parametri

Potrebujete-li pomoc od svého dodavatele nebo servisniho technika, vezméte prosim na védomi vsechna nastaveni

parametrud v nize uvedené tabulce.

C. Funkce

1 Primarni nastaveni motoru UZiv.sadal | Uziv.sada2 | Vychozi

1-A Proud motoru pfi plném zatizeni 100 A

1-B Proud motoru pii blokovaném rotoru Cas 0m:10s

1-C Proud motoru pfi blokovaném rotoru 600%

1-D ZatéZovatel motoru 105%

2 Start/Stop Rezimy -1

2-A ReZim spusténi Konstantni proud
2-B Omezeni proudu 400%

2-C Proudovd rampa — Pocatecni proud spusténi 400%

2-D Proudova rampa — Rampa spusténi Cas 1s

2-E Spusténi s momentovym impulzem Hladina pr. 500%

2-F Spusténi s momentovym impulzem Doba 0ms

2-G Prebytek ¢asu pfi spusténi 0m:20s

2-H ReZim zastaveni Zastaveni setrvacnosti
2-1 Rampa pozvolného zastaveni Cas 0m:00s

3 Ochrana, nastaveni

3-A Podproud Hladina 20%

3-B Podproud Prodleva pred odpojenim 0m:05s

3-C Okamzity nadproud Stupen 1 400%

3-D Okamzity nadproud Prodleva Stupen 1 0m:00s

3-E Proudové nerovnovaha Hladina 20%

3-F Proudové nerovnovéha Prodleva pred odpo;j. 0m:03s

3-G | Sekvence fazi Kterakoliv

3-H Odpojeni od privodniho napdjeni Rezim Start/chod

3-l Odpojeni od privodniho napajeni Rozsah 5 Hz

3-) Odpojeni od privodniho napajeni Prodleva 0m:00s

3-K Prodleva pred restartem 0m:10s

3-L Kontrola teploty pfi restartu Vypnuta

3-M | Pomocné odpojeni A - Rezim Vzdy aktivni

3-N Pomocné odpojeni A — Prodleva 0m:00s

3-0 Pomocné odpojeni A — Aktivace prodlevy 0m:00s

3-p Pomocné odpojeni B — Rezim VZdy aktivni

3-Q | Pomocné odpojeni B — Prodleva 0m:00s

3-R Pomocné odpojeni B — Aktivace prodlevy 0m:00s

3-S Zemni zkrat Hladina 10A

3-T Zemni zkrat Prodleva pred odpojenim 0m:03s

3-U Vys. napéti Hladina 7200V

3-v Vys. napéti Prodleva pred odpojenim 0m:05s

3-W | Nizké napéti Hladina 100V

3-X Nizké napéti Prodleva pred odpojenim 0m:05s

3-Y OkamZity nadproud Stuperi 2 4400 A

3-Z Okamzity nadproud Prodleva Stupen 2 10 ms

4 Vstupy

4-A Mistni/dalkové ovladani Tlacitko vzdy aktivni
4-B Sériové ovladani — Rezim dalk. ovladani Aktivovano v rezimu dalk. ovladani
4-C Vstup A Funkcénost Pomocné odpojeni (N/O)
4-D | Vstup B Funkcnost Pomocné odpojeni (N/O)
5 Vystupy

5-A Nizky proud Praporek 50%

5-B Vysoky proud Praporek 100%

5-C Teplota motoru Praporek 80%
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5-D Vystupni relé A Funkénost Hlavni stykac
5-E Vystupni relé A Prodleva zapnuti 0m:00s

5-F Vystupni relé A Prodleva vypnuti 0m:00s

5-G Vystupni relé B Funkcnost Chod

5-H Vystupni relé B Prodleva zapnuti 0m:00s

5-1 Vystupni relé B Prodleva vypnuti 0m:00s

5-J Vystupni relé C Funkénost Odpojeni
5-K Vystupni relé C Prodleva zapnuti 0m:00s

5-L Vystupni relé C Prodleva vypnuti 0m:00s

5-M Analogovy vystup A Funkénost Proud

5-N Analogovy vystup A Rozsah 4-20mA

5-0 Analogovy vystup A Uprava - maximum 100%

5-P Analogovy vystup A Uprava — minimum 0%

5-Q Referencni napéti napajeni 400V

6 Auto-Stop

6-A Auto-Stop Rezim Vypnuto

6-B Auto-Stop Cas 0Oh:01min

9 Krouzkovy motor Nastaveni

9-A Nastaveni rampy primarniho motoru Jedna rampa
9-B Nastaveni rampy sekundarniho motoru Jedna rampa
9-C Odporovy stykac rotoru krouzkového motoru Doba 150ms

9-D Vedeni krouzkového motoru Zpozdéni 50%

11 HMI Nastaveni

11-A Jazyk Anglictina
11-B Funkce tlacitka F1 Auto-stop menu
11-C | Funkce tla&itka F2 74adna

11-D Programovatelna obrazovka — Nahote vlevo Stav startéru
11-E Programovatelna obrazovka — Nahote vpravo Proud

11-F Programovatelna obrazovka — Dole vlevo kWh

11-G Programovatelna obrazovka — Dole vpravo Pocet h v provozu
12 Sekundarni motor Nastaveni

12-A Proud motoru pfi plném zatizeni 100 A

13 Start/Stop reZimy -2

13-A ReZim spusténi Konstantni proud
13-B Omezeni proudu 400%

13-C Proudova rampa — Pocatecni proud pfi spusténi 400%

13-D Proudova rampa — Rampa spusténi Cas 1s

13-E Spusténi s moment. impulzem hladina proudu 500%

13-F Spusténi s moment. impulzem Doba 0 ms

13-G Nadbytecny ¢as pfi spusténi 0m:20s

13-H ReZim zastaveni Zastaveni setrvacnosti
13-1 Rampa pozvolného zastaveni Doba 0m:00s

16 Casové zavisly nadproud Ochrana

16-A | Casové zavisly nadproud Hladina 999%

16-B Casové zavisly nadproud KFivka 2

16-C | Casové zévisly nadproud Cas resetu 0m:20s

16-D Rezervovano

20 Parametry s omezenym pfistupem

20-A Pfistupovy kdd zabezpeceni 0000

20-B Uzamceni Uprav Vypnuto
20-C Nouzovy rezim Vypnuto
20-D Kalibrace proudu motoru 100%

20-E Kalibrace napéti 100%

20-F | Hlavni styka¢ Cas 500 ms

20-G Stykac premosténi Doba 500 ms

21 Tridy ochrany

21-A Pretizeni motoru Odpojeni
21-B Podproud Odpojeni
21-C OkamZity nadproud Odpojeni
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21-D Proudovd nerovnovdha Odpojeni
21-E Kmitocet privodniho napajeni Odpojeni
21-F Pomocné odpojeni A Odpojeni
21-G Pomocné odpojeni B Odpojeni
21-H Termistor motoru Odpojeni
21-1 Nadmérny Cas pti spusténi Odpojeni
21-) Doba vyprseni komunikace startéru Odpojeni
21-K Baterie/hodiny selhani Odpojeni
21-L Teplota tyristort Odpojeni
21-M | Sitovd komunikace Odpojeni Odpojeni
21-N Zemni zkrat Odpojeni
21-0 Prepéti Odpojeni
21-P Podpéti Odpojeni
21-Q | Rezervovano

21-R Rezervovano

21-S Casové zavisly nadproud Odpojeni

12.2  Prislusenstvi

Komunikacni rozhrani
Série MVS softstartérd podporuje sitovou komunikaci s pouzitim Profibus, DeviceNet a Modbus RTU protokoltd pres
snadno instalovatelny komunika¢ni modul.
e Instalace komunikacnich rozhrani
Komunikacni rozhrani se pfipojuji na zadni stranu ovladaciho zafizeni MVS.

554.C

e Modbus rozhrani
PIM-MB-01
Modbus rozhrani umoziiuje ovladani a monitorovani ptes sit Modbus RTU.

Ohledné podrobnosti viz pokyny k Modbus rozhrani.

e  Profibus rozhrani

PIM-PB-01

Profibus rozhrani umozriuje ovladani a monitorovani pres sit Profibus.
Ohledné podrobnosti viz pokyny k Profibus rozhrani.

e  DeviceNet rozhrani

PIM-DN-01

DeviceNet rozhrani umoziiuje ovladdni a monitorovani ptes sit DeviceNet.
Ohledné podrobnosti viz pokyny k DeviceNet rozhrani.
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e  Kédy odpojeni (sériova komunikaéni sit)

Popis Profibus Modbus DeviceNET
DP RTU

Zkratované SCR 0 0 103
Nadmeérna doba spusténi 1 1 101
PtetiZzeni motoru 2 2 20
Termistor motoru 3 3 75
Proudovd nerovnovédha 4 4 26
Kmitocet napdjeni 5 5 55
Sekvence fazi 6 6 54
OkamtZity nadproud 7 7 28
Silovy obvod/Ztrata napéjeni 8 8 50
Podproud 9 9 29
PrekrocCeni teploty startéru 10 10 21
Zapojeni motoru 11 11 102
Pomocné odpojeni A 12 12 11
FLC mimo rozsah 13 13 61
Nespravna ovladaci karta 14 14 60
Selhani komunikace startéru (mezi rozhranim a softstartérem) 15 15 113
Selhani sitové komunikace (mezi rozhranim a siti) 16 16 114
Vnitfni zavada 17 17 104
Nadpéti 18 18 52
Podpéti 19 19 21
Zemni zkrat 20 20 27
EEPROM selhani 23 23 62
Pomocné odpojeni B 24 24 110
Selhani stykace premosténi 25 25 105
L1 ztrata faze 26 26 23
L2 ztrata faze 27 27 24
L3 ztrata faze 28 28 25
L1 zkratované tyristory 29 29 115
L2 zkratované tyristory 30 30 116
L3 zkratované tyristory 31 31 117
Motor 2 pretizeni 32 32 118
Tyristory teplotni model 34 34 120
Selhani hodin 35 35 121
Selhani termistoru motoru 36 36 122
Odpojeni analogového vstupu 46 46 132
RlGzné - - 70
Bez odpojeni 255 255 0

Jiné MVS prislusenstvi

Jiné pfislusenstvi pro vylepseni startéru MVS zahrnuje:
e  Ochranna relé RTD
e  Wattmetry
e Indikacni svétla
e  Tlacitka start, stop a reset
e  Pfepinad mistni/déalkové ovladani
e  Svétlo na vnitfnim panelu pro nizkonapétovy oddil
e 100 wattové salavé vytapéni
e Ovladaci transformatory
e Meéfici napétové ménice
e Dalsi prislusenstvi mGze byt dostupné na vyzadani.




PRILOHA

PC Software (AuCom)
WinMaster je Ucelové navrzeny softwarovy balik pro ovladani a monitorovani az 99 softstartérd. Winmaster je kompatibilni
s celou skalou softstartérd AuCom.

Vlastnost CSX | CSXi 1IMS2 EMX3 MVS
Ovladani provozu , , ° ° ° ° °
(Start, Stop, Reset, rychlé zastaveni)

Mf)_nltorovanl sta\./u startéru . _ ° ° ° ° °
(Pripraven, startuje, v chodu, zastavuje, byl odpojen)

Monitorovdani provoznich hodnot ® ° ° ®
(Proud motoru, teplota motoru)

Upload nastaveni parametru [} [} ®
Download nastaveni parametr( [J [J ®

Pro pouziti WinMaster s MVS musi byt softstartér vybaven Modbus rozhranim (PIM-MB-01) nebo Remote Operator (PIM-
RO-01).
Ohledné podrobnosti viz uzZivatelska prirucka WinMaster.






